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STT-01.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna wykonania
demontazu elementéw w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robdt dotyczacych demontazu elementow w ramach
robot budowlanych w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki Rzeszowskiej przy ul.
W. Pola 2, 35-959 Rzeszow.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6ét wymienionych w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie wszystkich robot zwigzanych z demontazem elementéw
podlegajacych wymianie.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie wszystkich czynnosci
majacych na celu wykonanie demontazu:
* Parapetow wewnetrznych,

« Tablicy audytoryjnej,

* Drzwi wejsciowych,

* Krzeset audytoryjnych,

+ Sufitow podwieszanych,

» Oston grzejnikowych,

*  Grzejnikow,

+ Oktadzin drewnianych $cian stupow,
* Obudow zaluzji,

« Katedry

* Listew przypodtogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi
Polskimi Normami i Ogolng Specyfikacja Techniczna

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot



Ogodlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogdlne;j
Specyfikacji Technicznej pkt. 2.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢
z dokumentacjg projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora
nadzoru. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga
akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

2. MATERIALY

2.1.0g6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow i ich rodzaju podano w Ogolne;j
Specyfikacji Technicznej pkt. 4.
Nalezy korzysta¢ z materiatdw pomocniczych stuzacych do demontazu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktéore nie spowoduja
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ materiatow 1 wykonywanych robot oraz beda przyjazne dla
srodowiska.

4. TRANSPORT

Samochod samowytadowczy do 5 t. dla wywozu materialow rozbiérkowych oraz dla
transportu materiatow budowlanych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonywania robot podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 2.1.
Wykonawca prowadzacy roboty malarskie podlega przepisom prawa budowlanego.

Podczas wykuwania, rozbiorki nalezy zachowac szczegdlng ostroznosc¢ 1 przestrzega¢ warunki
BHP w tym zakresie. W odniesieniu do robo6t rozbidorkowych majg zastosowanie ogolnie
obowigzujace przepisy B.H.P. przy robotach budowlanych.

Urzqgdzenia zabezpieczajgce i ochronne

Przejécia, pomosty i inne niebezpieczne miejsca powinny by¢ zabezpieczone odpowiednio
umocowanymi barierami, a pomosty zaopatrzone w listwy obrzezne. Znajdujace si¢ w poblizu
miejsca rozbiorki budowle, urzadzenia uzytecznosci publicznej, latarnie, stupy, przewody,
powinny by¢ odpowiednio zabezpieczone.

Srodki zabezpieczajqce pracownikéw i urzqdzenia

Robotnicy zatrudnieni przy robotach rozbidrkowych powinni by¢ zaopatrzeni odziez i
urzadzenia ochronne jak: kaski, rgkawice 1 okulary ochronne, a narzedzia r¢czne powinny by¢
mocno osadzone na zdrowych 1 gladkich trzonkach oraz stale utrzymane w dobrym stanie.



Przed przystgpieniem do robot rozbiorkowych, kierownik rozbiorki powinien doktadnie
poinformowac robotnikéw o sposobie wykonywania robot rozbiérkowych i przeszkoli¢ ich w
zakresie przepisow B.H.P. Zawiesia do demontazu nalezy uzywac atestowane.

Rozbiorka reczna

Wszyscy robotnicy pracujgcy na wysokosci powyzej 4.00 m powinni by¢ zaopatrzeni w pasy
ochronne na linach odpowiednio mocowanych do trwatych elementéw konstrukcji w danym
momencie nie rozbieranych. Zrzucanie wystajacych lub zwisajacych elementow powinny by¢
wykonane szczeg6lnie ostroznie pod osobistym nadzorem majstra lub kierownika rozbiorki.
Uwagi dodatkowe

Materialy z rozbiorki wywozi¢ sukcesywnie, aby zapewni¢ bezpieczenstwo pracujacych
robotnikoéw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0go6lIne zasady kontroli jakosci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j
pkt. 7.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 8.
7.2.Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest lkpl odnoszacy si¢ do danego elementu podlegajacego
demontazu.

8. ODBIOR ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne zasady odbioru robdt podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej p.9.1.

Cena jednostkowa obejmuje: zapewnienie niezbednych czynnikow produkeji, wykonanie
robot podstawowych oraz robot 1 czynnosci pomocniczych, montaz i demontaz rusztowan dla
scian do wysokosci 4,50 m, oczyszczenie stanowisk pracy, wyniesienie materialu z rozbidrki
W miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.



9. PRZEPISY I NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Nr 895 z dnia 14 sierpnia 1998 r. Dz. U. Nr 138



STT-02.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna wykonania
montazu platformy schodowej dla niepelnosprawnych w Auli A 61
w budynku ,,A” Politechniki Rzeszowskiej

1. WSTEP
1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot dotyczacych montazu platformy schodowej dla
niepetnosprawnych w ramach robot budowlanych w Auli A 61 w budynku ,,A”
Politechniki Rzeszowskiej przy ul. W. Pola 2, 35-959 Rzeszow.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie wszystkich robot zwigzanych z montazem systemowej
platformy schodowej dla niepelnosprawnych.

1.3.Zakres robo6t objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie wszystkich czynnosci
majacych na celu wykonanie montazu:

» Systemowej platformy schodowej dla niepetnosprawnych.
1.4.0Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi
Polskimi Normami 1 Ogo6lng Specyfikacja Techniczna

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogolne;j
Specyfikacji Technicznej pkt. 2.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$é
z dokumentacjg projektowa, Specyfikacja Techniczng 1 poleceniami Inspektora
nadzoru. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga
akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.
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2. MATERIALY

2.1.0g6lne wymagania dotyczace materiatow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow i ich rodzaju podano w Ogolne;j
Specyfikacji Technicznej pkt. 4.
Nalezy stosowaé materialy posiadajace aktualne atesty lub aprobaty. Nalezy S$cisle
stosowac si¢ do zalecen 1 wytycznych producenta.
3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg

niekorzystnego wptywu na jako$¢ materiatow 1 wykonywanych robot oraz beda przyjazne dla
srodowiska.

4. TRANSPORT

Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostrozno$¢, aby transportowany element nie zostat w Zaden
sposob uszkodzony. Nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznosc.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania robot podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 2.1,
Wykonawca prowadzacy roboty malarskie podlega przepisom prawa budowlanego.

Platforma schodowa begdzie montowana na schodach korytarza prowadzacego do auli.
Podczas montazu nalezy $cisle kierowac si¢ zaleceniami i wytycznymi porducenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0go6lne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
pkt. 7.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 8.
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7.2.Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest 1kpl odnoszacy si¢ do elementu.

8. ODBIOR ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.9.1.
Cena jednostkowa obejmuje: transport, montaz, warto$§¢ montowanego elementu.
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STT-03.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna wykonania
malowania $cian i sufitu w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej

1. WSTEP
1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t malarskich w ramach rob6t budowlanych
w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki Rzeszowskiej przy ul. W. Pola 2, 35-959
Rzeszow.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie wszystkich robot zwigzanych z malowaniem S$cian,
sufitbw pomieszczenia wewngtrznego. Obejmuja prace zwigzane z dostawag
materialow, wykonawstwem i wykonczeniem robot wykonywanych na miejscu.

1.3.Zakres robot objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie wszystkich czynnos$ci
majacych na celu wykonanie:

* przygotowanie podtoza malarskiego,
* naniesienie powtok malarskich na $ciany 1 sufit,
* wykonanie kolorystyki wedlug projektu.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi
Polskimi Normami i Og6lna Specyfikacja Techniczng

* podloze malarskie - surowa, zagruntowana lub wygtadzona (np. szpachléwka)
powierzchnia (np. muru, tynku, betonu, itp.), na ktérej bedzie wykonywana
powtoka malarska.

* powloka malarska - stwardniala warstwa farby, lakieru lub emalii natoZzona
1 rozprowadzona na podtozu, decydujagca o wiasciwosciach uzytkowych
i walorach estetycznych pomalowanej powierzchni.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogolne;j
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Specyfikacji Technicznej pkt. 2.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora
nadzoru. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga
akceptacji zarzadzajacego realizacjg umowy.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw 1 ich rodzaju podano w Ogolne;j
Specyfikacji Technicznej pkt. 4.

Prace malarskie wykona¢ zgodnie z projektem kolorystyki pomieszczenia, podanym
w dokumentacji.

2.2.Farby do audytoriow

Proponuje si¢ zastosowanie farby wg wymagan.
Wymagane dane techniczne i parametry zastosowanej farby:

* dyspersyjna farba o duzych mozliwos$ciach barwienia,

* wysoka trwato$¢ barw,

* wysoka przyczepnos¢ do podtoza,

* bazowym $rodkiem wigzacym jest — dyspersja akrylowa,

» zawarto$¢ substancji statych <. 65%,

* gestos¢ <1,50 kg/dm?,

* stopien polysku — matowy,

* odporno$¢ na szorowanie — klasa | (wg PN-C-81914 2002),
«  temperatury stosowania od +5°C do +25°C.

2.3.Srodek gruntujacy.
Proponuje si¢ zastosowanie srodka gruntujgcego odpowiedniego podtozu i farby.

3. SPRZET
3.1.0goble wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej
El:)tlzse;je sprzgtu uzywanego do robot wykonczeniowych pozostawia si¢ do uznania
wykonawcy.

3.2.Sprzet 1 narzedzia do wykonywania robot

Do wykonywania robdt malarskich nalezy stosowac:
. szczotki o sztywnym wtosiu lub druciane do czyszczenia podloza,
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. szpachle i pace metalowe lub z tworzyw sztucznych,
. pedzle 1 waiki,

. mieszadla napgdzane wiertarkg elektryczng oraz pojemniki do przygotowania
kompozycji sktadnikow farb,
. drabiny i rusztowania.

4. TRANSPORT

4.1.0go6le wymagania dotyczace transportu

Ogolne zasady dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
pkt. 6.

4.2 Transport materiatow

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $§rodkoéw transportu, ktory
pozwoli unikng¢ uszkodzenia i odksztalcen przewozonych materiatow. Zatadunek,
transport i1 roztadunek materiatow nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ
1 przepisami o ruchu drogowym. Rodzaj i1 liczba $rodkow transportu, musi
gwarantowac ciaggtos¢ prowadzenie prac budowlanych. Do transportu farb i innych
materialow w postaci suchych mieszanek nalezy uzywa¢ samochoddéw zamknigtych.
Materialy do robot malarskich nalezy skladowa¢ na budowie w pomieszczeniach
zamknigtych, zabezpieczonych przed opadami i minusowymi temperaturami. Wyroby
powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach producentéw. Na kazdym
opakowaniu powinna by¢ umieszczona etykieta podajaca, co najmniej nastepujace
dane:
* nazwg i adres producenta,
¢ oznaczenie (nazw¢ handlowa),
* wymiary, nr PN lub Aprobaty Technicznej, nr dokumentu dopuszczajacego
do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie, znak budowlany.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Zasady ogdlne wykonywania robot

Ogo6lne zasady wykonywania robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej
pkt. 2.1.
Wykonawca prowadzacy roboty malarskie podlega przepisom prawa budowlanego.

5.2.Warunki przystgpienia do robot malarskich
Przy wykonywaniu prac malarskich  bezwzglednie przestrzegad rezimow
technologicznych.

Do wykonywania robot malarskich mozna przystapi¢ po catkowitym zakonczeniu
poprzedzajacych robot budowlanych oraz po przygotowaniu i kontroli podlozy pod
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malowanie i1 kontroli materiatow. Wewnatrz budynku pierwsze malowanie $cian

1 sufitow mozna wykonywac:

e W temperaturze nie nizszej niz +5°C, z dodatkowym zastrzezeniem, ze w ciagu
doby nie nastapi spadek temperatury ponizej 0°C,

* w temperaturze nie wyzszej niz 25°C,

e przy wykonywaniu prac malarskich w pomieszczeniach zamknigtych nalezy
zapewni¢ odpowiednig wentylacje,

e po calkowitym ukonczeniu robot instalacyjnych, tj. wodociggowych,
kanalizacyjnych, centralnego ogrzewania, gazowych, elektrycznych, z wyjatkiem
zatozenia urzadzen sanitarnych ceramicznych i metalowych lub z tworzyw
sztucznych (bialy montaz) oraz armatury o$wietleniowej (gniazdka, wylaczniki
itp.),

* po wykonaniu podtozy pod wyktadziny podiogowe,

* po ulozeniu posadzek.

5.3.Przygotowanie podloza

Wszelkie uszkodzenia tynkéw powinny by¢ usuniete przez wypelnienie odpowiednia
zaprawg 1 zatarte do rownej powierzchni. Powierzchnia tynkow powinna by¢
pozbawiona zanieczyszczen (np. kurzu, rdzy, tluszczu). Podloze musi by¢ nosne,
odttuszczone, czyste i suche oraz wolne od plam i wykwitéw. Wkrety mocujace oraz
styki plyt gipsowo-kartonowych powinny by¢ zaszpachlowane. Uszkodzone
fragmenty plyt powinny by¢ naprawione masa szpachlowa. Zastosowanie zapraw
i gladzi powinno by¢ zgodne z kartami technicznymi tych produktow. Podtoza
chlonne przed naktadaniem gladzi szpachlowych i/lub zapraw wyréwnawczych
nalezy zagruntowac preparatem spetniajagcym wymagania.

5.4.Gruntowanie

Przed nanoszeniem farby podloze chlonne lub pyliste (silnie kredujace) nalezy
zagruntowa¢ preparatem podanym, podloza gipsowe nalezy jednokrotnie
przemalowa¢ farba rozcienczona z woda w stosunku 1:1. Okres wysychania
zastosowanego na podlozu preparatu lub farby w optymalnych warunkach
(w temperaturze +20°C 1 wilgotnosci wzglednej powietrza 55%) wynosi okoto
3 godziny. Po calkowitym wyschnigciu naniesionego na podloze preparatu lub
rozcienczonej farby mozna przystapi¢ do nanoszenia farby.

5.5.Malowanie

Opakowanie zawiera gotowy do uzycia produkt. Farbe nanosi¢ na podtoze w dwoch
warstwach za pomoca szczotki malarskiej watka lub pedzla. Drugg warstwe farby
nalezy nanosi¢ dopiero po wyschnigciu pierwszej. W celu uniknigcia roznic
kolorystycznych niezbedne jest wykonanie powierzchni stanowigcej odrgbng catos¢
architektoniczng w jednym cyklu roboczym. Podczas nanoszenia i schnigcia farby
powinna bezwzglednie wystepowaé temperatura powyzej 5°C. Pomieszczenia
zamknigte po malowaniu nalezy wietrzyc.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0go6lne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej

pkt. 7.

Przed przystgpieniem do prac malarskich nalezy przeprowadzi¢ kontrole
przygotowania do prac wykonawczych. Kontrola ta powinna polega¢ na:

* sprawdzeniu wymaganych uprawnien ekipy wykonawczej
(np.: do pracy na wysokos$ciach) oraz wyposazenia w wymagane srodki BHP,

* sprawdzeniu kompletnosci zestawu narzedzi 1 maszyn stuzagcych do prac
wykonawczych,

* sprawdzeniu wazno$ci odbioru rusztowan roboczych.

Kontrola wykonania poszczegélnych elementéw jak i catego malowania powinna
obejmowac

* kontrole zagruntowania i naprawy drobnych ubytkow,

* kontrole podioza,

* kontrole wykonania powlok malarskich.

6.2.Badania w czasie realizacji i odbioru robot

Kontrola dostarczonych na budowe zestawdéw wyrobow oraz wyrobow budowlanych
polega na sprawdzeniu zgodno$ci dokumentéw dopuszczajacych poszczegodlne
wyroby do obrotu i stosowania z dokumentami odniesienia. Sprawdzeniu winna
podlega¢ prawidlowos$¢ oznakowania poszczegdlnych wyrobdéw (oznakowanie
znakiem B 1 znakiem CE) oraz daty przydatnosci do uzycia. Po stwierdzeniu
formalnej przydatnosci wyrobow nalezy dokona¢ sprawdzenia zgodnosci
asortymentowej, iloSciowej 1 posrednio jakoSciowej w oparciu o zaswiadczenia
(atesty) z kontroli producenta. Wyniki kontroli powinny by¢ wpisywane do dziennika
budowy i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.3.Badania podtozy pod malowanie

Badanie podioza pod malowanie, w zaleznos$ci od jego rodzaju, nalezy wykonywacé

w nastepujacych terminach:

* dla podtoza betonowego nie wczesniej niz po 4 tygodniach od daty jego
wykonania,

 dla pozostalych podtozy, po otrzymaniu protokotu z ich przyjecia.

Badanie podloza powinno by¢ przeprowadzane po zamocowaniu i wbudowaniu
wszystkich elementow przeznaczonych do malowania. Przy podtozu z plyt gipsowo-
kartonowych kontroli podlega wilgotnos¢, wyglad i1 czysto$¢ powierzchni, wykonanie
napraw 1 uzupetnief, wykonczenie stykow oraz zabezpieczenie wkretow. Wyglad
powierzchni podlozy nalezy ocenia¢ wizualnie, z odleglosci okolo 1 m,
w rozproszonym s$wietle dziennym lub sztucznym. Zapylenie powierzchni nalezy
ocenia¢ przez przetarcie powierzchni sucha, czysta reka. Wilgotno$¢ podtozy nalezy
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ocenia¢ przy uzyciu odpowiednich przyrzadow. W przypadku watpliwos$ci nalezy
pobra¢ probke podtoza i okresli¢ wilgotnos¢ metodg suszarkowo-wagowa.

Wyniki badan powinny by¢ odnotowane w formie protokotu kontroli, wpisane
do dziennika budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru.

6.4.Badania powlok malarskich

Badania powlok przy ich odbiorze nalezy przeprowadzaé nie wczesniej niz po 14
dniach od zakonczenia ich wykonywania. Badania techniczne nalezy przeprowadzac
w temperaturze powietrza, co najmniej +5 C i przy wilgotnosci wzglednej powietrza
nieprzekraczajacej 65%.

Ocena jako$ci powltok malarskich obejmuje:

sprawdzenie zgodnos$ci barwy i polysku,

* sprawdzenie odpornosci na wycieranie,

* sprawdzenie przyczepnosci powtoki,

* sprawdzenie odpornosci na zmywanie,

» sprawdzenie wygladu zewngtrznego.

Metody przeprowadzania badan powlok malarskich w czasie odbioru robot:

* sprawdzenie wygladu zewngtrznego — wizualnie, okiem nieuzbrojonym w §wietle
rozproszonym z odlegtosci okoto 0,5m,

» sprawdzenie zgodno$ci barwy 1 potysku — przez pordéwnanie w $wietle
rozproszonym barwy i potysku wyschnigtej powtoki z wzorcem producenta,

» sprawdzenie odpornosci powloki na wycieranie — przez lekkie, kilkukrotne
pocieranie jej powierzchni welniang lub bawelniana szmatka w kolorze
kontrastowym do powloki. Powloke nalezy uzna¢ odporng na $cieranie, jezeli
na szmatce nie wystgpity §lady farby,

» sprawdzenie przyczepno$ci powloki na podtozach mineralnych i mineralno-
wloknistych — przez wykonanie skalpelem siatki nacig¢ prostopadlych o boku
oczka 5 mm, po 10 oczek w kazdg stron¢ a nast¢pnie przetarciu pedzlem nacigte]
powloki: przyczepnos¢ powloki nalezy wuzna¢ za dobra, jezeli zaden
z kwadracikow nie wypadnie,

» sprawdzenie odpornos$ci na zmywanie — przez pigciokrotne silne potarcie powtoki
mokrag namydlong szczotka z twardej szczeciny, a nast¢pnie doktadne sptukanie
jej woda za pomoca miekkiego pedzla; powloke nalezy uzna¢ za odporng na
zmywanie, jezeli piana mydlana na szczotce nie ulegnie zabarwieniu oraz jezeli
po wyschnigciu cata badana powloka bedzie miata jednakowa barwe 1 nie
powstang przeswity podtoza.

Wyniki badan powinny by¢ opisane w dzienniku budowy 1 protokole podpisanym
przez przedstawicieli inwestora ( zamawiajacego) oraz wykonawcy.

18



7. OBMIAR ROBOT

7.1.0go6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 8.

7.2.Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest 1m? (metr kwadratowy). Powierzchnie malowania oblicza si¢
w metrach kwadratowych w rozwini¢ciu, wedtug rzeczywistych wymiarow.

8. ODBIOR ROBOT I PODSTAWY PELATNOSCI

8.1.0goIne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.9.1.

Przy wykonywaniu robot malarskich konieczny jest systematyczny nadzor techniczny
prowadzony przez wykonawce, a takze nadzor inwestorski i autorski. W czasie
wykonywania robdt konieczne jest prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujagcymi przepisami, w ktérym powinny by¢ wpisane wszystkie
spostrzezenia dotyczace jakosci podloza, warstwy wyprawy malarskiej.

8.1.1. Odbiodr materialow

Odbidr materiatdéw powinien by¢ dokonany przed ich wbudowaniem. Odbior
materialdw powinien obejmowaé sprawdzenie ich wilasciwosci technicznych
zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub $§wiadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Sprawdzenie materiatow nalezy
przy odbiorze robot zakonczonych przeprowadzi¢ posrednio na podstawie
zapisoOw w dzienniku budowy 1 zaswiadczen (atestow) z kontroli producenta,
stwierdzajacych zgodno$¢ uzytych materiatow z dokumentacja techniczng oraz
wiasciwymi normami.

8.1.2. Odbidr techniczny robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

Przy robotach zwigzanych z wykonywaniem powlok malarskich elementem
ulegajacym zakryciu sg podioza. Odbiér podlozy musi by¢ dokonany przed
rozpoczeciem robdt malarskich. W trakcie odbioru nalezy przeprowadzié
badania wymienione w pkt. 6.2.1. niniejszej specyfikacji. Wszystkie ustalenia
zwigzane z dokonanym odbiorem robot ulegajacych zakryciu (podtozy) oraz
materiatdéw nalezy zapisa¢ w dzienniku budowy lub protokole podpisanym
przez przedstawicieli inwestora (inspektor nadzoru) i wykonawcy (kierownik
budowy).
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8.1.3. Odbior czegsciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanej czg¢sci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie dla zakresu okreslonego
w dokumentach umownych, wedlug zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot. Celem odbioru czg$ciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych
usterek w realizowanych robotach i ich usunigcie przed odbiorem koncowym.
Odbioér czgsciowy robot jest dokonywany przez inspektora nadzoru
w obecnosci kierownika budowy.

8.1.4. Odbior ostateczny (koncowy)

Odbidér koncowy stanowi ostateczng ocen¢ rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich zakresu (ilo$ci), jakosci i zgodnosci z dokumentacja
projektowa. Odbior ostateczny przeprowadza komisja powolana przez
zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan
oraz dokonanej oceny wizualnej.

8.2.Podstawa ptlatnosci
Ogodlne zasady ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 9.2.
8.2.1. Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje

* przygotowanie stanowiska roboczego,

* dostarczenie materiatu, narzedzi i sprzgtu,

* ustawienie i rozbiorke rusztowan,

* przygotowanie podtoza,

* ustawienie 1 przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajagcych wykonanie robdt na wysokosci do 5 m, od poziomu
podtogi lub terenu,

» zabezpieczenie podidg 1 elementoéw nieprzeznaczonych do malowania wraz
z pdzniejszym usuni¢ciem zabezpieczen,

* demontaz przed robotami malarskimi 1 montaz po wykonaniu robot
elementow, ktére wymagaja zdemontowania w celu wykonania prac
malarskich,

* przygotowanie podloza,

* wykonanie prac malarskich (proby kolorow),

* usunigcie resztek i odpadéw materialdéw z miejsca pracy,

* likwidacj¢ stanowiska roboczego wraz z uporzadkowaniem terenu.
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. PRZEPISY I NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

*  PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wymagania i badania przy
odbiorze.

*  PN-EN ISO 2409:1999 Farby i lakiery. Metoda siatki nacig¢.

* PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz.

*  Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych
(tom I, czgs¢ 4) Arkady, Warszawa 1990 .

» Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB cze$¢ B: Roboty

Wykonczeniowe. Zeszyt 4 Powloki malarskie zewnetrzne 1 wewngtrzne. Warszawa
2003.
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STT-04.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna cyklinowania
parkietu oraz list przypodlogowych w Auli A 61 w budynku ,,A”
Politechniki Rzeszowskiej

1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot polegajacych na cyklinowaniu, lakierowaniu
parkietu 1 list przypodtogowych w ramach robot budowlanych w Auli A 61
w budynku ,,A” Politechniki Rzeszowskiej przy ul. W. Pola 2, 35-959 Rzeszow.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie wszystkich robot zwigzanych z cyklinowaniem,
lakierowaniem parkietu 1 list przypodlogowych pomieszczenia wewngtrznego.
Obejmuja prace zwigzane z dostawa materialow, wykonawstwem 1 wykonczeniem
rob6t wykonywanych na miejscul.

1.3.Zakres robot objetych specyfikacija

W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie wszystkich czynnosci
majacych na celu wykonanie:

* cyklinowanie parkietu po uprzednim uzupetnieniu ewentualnych ubytkow
i przyklejeniu ruchomych klepek za pomoca kleju do parkietu,

» lakierowanie parkietow - lakierami o podwyzszonej odpornosci na S$cieranie
(miejsca uzytecznosci publicznej).

1.4.0go6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialnos¢ za prowadzenie robot zgodnie z zawartg
umowa, za jakos¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos¢
z dokumentacja przetargowa, Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami
Zamawiajacego. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw 1 opuszczen
W dokumentacjach, a o ich wykryciu winien niezwlocznie zawiadomié
Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Zabezpieczenie obiektu w obrebie robot nalezy do Wykonawcey przez okres trwania
prac do czasu ich zakonczenia i ostatecznego odbioru.
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2. MATERIALY
2.1.0g6lne wymagania dotyczace materiatow

UWAGA

Wszelkie nazwy wilasne produktow i materiatow przywotane w specyfikacji stuzg
okresleniu pozadanego standardu wykonania i okre$leniu wlasciwosci 1 wymogow
technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla danych rozwigzan.

Dopuszcza si¢ zamienne rozwigzania (w oparciu o produkty innych producentow)
pod warunkiem:

Spetienia tych samych  wiasciwosci technicznych, przedstawieniu zamiennych
rozwigzan na piSmie (dane techniczne, Atesty dopuszczenia do Stosowania),
a w szczegoOlnosci Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
dla zamiennego rozwigzania, uzyskaniu akceptacji Projektanta i Inzyniera Budowy.

Materialy:
e papier Scierny, lakiery do parkietow, kleje do parkietow, szpachla do parkietu;
e materialy pomocnicze 1 montazowe w asortymencie i iloSci niezbednej
do montazu.

Przed potozeniem wykladzin nalezy okresli¢ wymagana przez producenta materialow
lub normy i sprawdzi¢ temperatur¢ pomieszczenia w ktorym bedzie wykonana
podtoga, a ponadto przy ktadzeniu wykladzin z tworzyw sztucznych i drewna takze
wilgotnos$¢ podktadu.

Materialy 1 akcesoria musza by¢ dostarczone w najwyzszej kategorii jakosci
producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogoble wymagania dotyczace sprzgtu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
pkt. 5.

Rodzaje sprzetu uzywanego do robdt wykonczeniowych pozostawia si¢ do uznania
wykonawcy.

3.2.Sprzet 1 narzgdzia do wykonywania robot

Wykonawca przystepujacy do wymiany stolarki, osadzenia drzwi, licowania S$cian
1 wykonania wyktadzin, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi
1 drobnego sprzetu budowlanego. Wykonawca powinien dysponowaé nastgpujacym
sprzetem:

» cykliniarka mechaniczna,

e cykliniarka, lub cyklina reczna,

e papiery Scierne o roznej gradacji.
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4. TRANSPORT

4.1.0go6le wymagania dotyczace transportu

Ogolne zasady dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
pkt. 6.

4.2 Transport materiatow

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkoéw transportu, ktory
pozwoli unikng¢ uszkodzenia i odksztatcen przewozonych materiatow. Zatadunek,
transport 1 roztadunek materiatow nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ
1 przepisami o ruchu drogowym. Rodzaj i liczba $rodkéw transportu, musi
gwarantowac ciaggtos¢ prowadzenie prac budowlanych. Do transportu farb i innych
materiatdw w postaci suchych mieszanek nalezy uzywa¢ samochodow zamknietych.
Materialy do robot malarskich nalezy skladowa¢ na budowie w pomieszczeniach
zamknigtych, zabezpieczonych przed opadami i minusowymi temperaturami. Wyroby
powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach producentéw. Na kazdym
opakowaniu powinna by¢ umieszczona etykieta podajaca, co najmniej nastepujace
dane:
* nazwg i adres producenta,
* oznaczenie (nazw¢ handlowa),
* wymiary, nr PN lub Aprobaty Technicznej, nr dokumentu dopuszczajacego
do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie, znak budowlany.

Pakowanie i magazynowanie materiatow:

Przechowywanie w magazynach polotwartych lub zamknigtych, suchych
i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

Transport materiatéw nalezy wykonaé zgodnie z wymogami aktualnej normy. Srodki
transportu  powinny zabezpiecza¢ zaladowane materialy przed wplywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Zasady 0golne wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w Ogodlnej Specyfikacji Techniczne;j
pkt. 2.1.
Wykonawca prowadzacy roboty malarskie podlega przepisom prawa budowlanego.

5.2.Cyklinowanie podtogi

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST (kod CPV 45000000-7) ,,Specyfikacja
techniczna - Ogodlna” pkt 5. Przed przystapieniem do cyklinowania parkietu nalezy
dokona¢ drobnych napraw istniejacego parkietu. Sposdb ich wykonania nalezy
uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru Zaktada si¢ wykonanie dwukrotnego cyklinowania
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ze szpachlowaniem spoin miedzy klepkami: pierwszego zgrubnego, drugiego
wlasciwego, ze zmiang ziarnisto$ci materiatu $ciernego.

Miejsca trudnodostepne oraz narozniki, wneki i listwy przy$cienne nalezy cyklinowaé
recznie. W zwigzku z tym, ze prace bgeda wykonywane w czynnym budynku
Wykonawca zapewni:

elastyczng organizacj¢ robot, zgodng ze wskazaniami Inspektora Nadzoru

sukcesywne  sprzatanie = pomieszczen 1  korytarzy  objetych  pracami,
tak aby umozliwi¢ korzystanie z nich bez zaklocen

W trakcie robot posadzkowych nalezy przemieszczaé istniejace meble, tj. szafy,
biurka, stoliki itp., aby umozliwi¢ dostep do odnowienia parkietow.

Przed przystapieniem 1 podczas prowadzenia robot cykliniarskich nalezy
zabezpieczy¢ wszystkie powierzchnie i elementy wyposazenia przed zabrudzeniem
I uszkodzeniem.

Po robotach cykliniarskich nalezy wszystkie pomieszczenia doprowadzi¢ do stanu
pozwalajacego na ich uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem (W tym m. in. mycie
okien, posadzek, zabrudzonych powierzchni, drzwi, poreczy itp.).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0go6lne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej

pkt. 7.

Przed przystapieniem do prac malarskich nalezy przeprowadzi¢ kontrole

przygotowania do prac wykonawczych. Kontrola ta powinna polega¢ na:

* sprawdzeniu wymaganych uprawnien ekipy wykonawczej
(np.: do pracy na wysokosciach) oraz wyposazenia w wymagane $rodki BHP,

» sprawdzeniu kompletno$ci zestawu narzedzi i maszyn shuzacych do prac
wykonawczych,

* sprawdzeniu wazno$ci odbioru rusztowan roboczych.

Kontrola wykonania poszczegolnych elementéw jak i catego malowania powinna

obejmowac:

* kontrole zagruntowania i naprawy drobnych ubytkow,

» kontrole wykonania powtok malarskich,

* Kontrol¢ podtoza.

6.2.Badania w czasie realizacji i odbioru robot

Kontrola dostarczonych na budowg zestawow wyrobdéw oraz wyrobow budowlanych
polega na sprawdzeniu zgodnosci dokumentéw dopuszczajacych poszczegdlne
wyroby do obrotu i stosowania z dokumentami odniesienia. Sprawdzeniu winna
podlega¢ prawidlowos¢ oznakowania poszczegdlnych wyrobow (oznakowanie
znakiem B 1 znakiem CE) oraz daty przydatnosci do uzycia. Po stwierdzeniu
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formalnej przydatnosci wyrobow nalezy dokona¢ sprawdzenia zgodnosci
asortymentowej, ilosciowej 1 posrednio jakosciowe] w oparciu o zaswiadczenia
(atesty) z kontroli producenta. Wyniki kontroli powinny by¢ wpisywane do dziennika
budowy i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.2.1. Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu

Cyklinowanie parkietow:

e Dbadanie jakos$ci sprzetu (jakosci papieru),

» kontrole prawidtowo$ci wykonania robot,
e oceng estetyki wykonanych robot,
 stanu powierzchni parkietu po szlifowaniu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 8.

7.2.Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest 1m? (metr kwadratowy). Powierzchnie malowania oblicza si¢
w metrach kwadratowych w rozwini¢ciu, wedtug rzeczywistych wymiarow.

8. ODBIOR ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI

8.1.0go6lne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej p.9.1.

Przy wykonywaniu robot malarskich konieczny jest systematyczny nadzor techniczny
prowadzony przez wykonawce, a takze nadzor inwestorski 1 autorski. W czasie
wykonywania robot konieczne jest prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujagcymi przepisami, w ktorym powinny by¢ wpisane wszystkie
spostrzezenia dotyczace jakosci podtoza, warstwy wyprawy.

8.1.1. Odbiodr materialow

Odbidér materiatdéw powinien by¢ dokonany przed ich wbudowaniem. Odbior
materialow powinien obejmowac¢ sprawdzenie ich wtasciwosci technicznych
zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub $wiadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Sprawdzenie materialow nalezy
przy odbiorze robot zakonczonych przeprowadzi¢ posrednio na podstawie
zapisOw w dzienniku budowy i1 zaswiadczen (atestow) z kontroli producenta,
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stwierdzajacych zgodno$¢ uzytych materiatow z dokumentacja techniczng oraz
wiasciwymi normami.

8.1.2. Odbidr techniczny robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Przy robotach zwigzanych z wykonywaniem powltok malarskich elementem
ulegajacym zakryciu sg podioza. Odbiér podlozy musi by¢ dokonany przed
rozpoczeciem robdt malarskich. W trakcie odbioru nalezy przeprowadzié
badania wymienione w pkt. 6.2.1. niniejszej specyfikacji. Wszystkie ustalenia
zwigzane z dokonanym odbiorem robot ulegajacych zakryciu (podtozy) oraz
materiatlow nalezy zapisa¢ w dzienniku budowy lub protokole podpisanym
przez przedstawicieli inwestora (inspektor nadzoru) i wykonawcy (kierownik
budowy).

8.1.3. 0Odbidr czgsciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanej czes$ci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie dla zakresu okreslonego
w dokumentach umownych, wedlug zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot. Celem odbioru czg$ciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych
usterek w realizowanych robotach i ich usunigcie przed odbiorem koncowym.
Odbior czgsciowy robot jest dokonywany przez inspektora nadzoru
w obecnosci kierownika budowy.

8.1.4. Odbior ostateczny (koncowy)

Odbidr koncowy stanowi ostateczng oceng¢ rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich zakresu (ilo$ci), jakosci i zgodnosci z dokumentacja
projektowg. Odbidr ostateczny przeprowadza komisja powotana przez
zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan
oraz dokonanej oceny wizualnej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady platnosci podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 9.2.
9.1. Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje
* przygotowanie stanowiska roboczego,
* dostarczenie materiatu, narzedzi i sprzetu,

* ustawienie i rozbiorke rusztowan,
* przygotowanie podtoza,

* ustawienie 1 przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajacych wykonanie robot na wysokosci do 5 m, od poziomu podtogi lub

terenu,

27



» zabezpieczenie podldég i1 elementdw nieprzeznaczonych do malowania wraz
z pdzniejszym usuni¢ciem zabezpieczen,

* demontaz przed robotami malarskimi i montaz po wykonaniu robdt elementow,
ktére wymagaja zdemontowania w celu wykonania prac malarskich,

* przygotowanie podtoza,

* wykonanie prac malarskich (proby koloréw),

* usuniecie resztek i odpadow materiatow z miejsca pracy,

* likwidacje stanowiska roboczego wraz z uporzadkowaniem terenu.

10.PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

1. PN-75/C—04630. Woda do celow budowlanych. Wymagania i badania.

2. PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi
farbami emulsyjnymi.

3. PN-62/C—-81502. Szpachlowki i kity szpachlowe. Metody badan.

4. BN-84/6117-05. Farby emulsyjne do wymalowan wewnetrznych.

5. Wolski Z.: Roboty podtogowe 1 oktadzinowe. Warszawa 1998.

6. Parczewski W., Wnuk Z.: Elementy robot wykonczeniowych. Oficyna Wydawnicza
PW, Warszawa 1998.
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STT-06.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna montazu drzwi
i parapetow wewnetrznych w Auli A 61 w budynku ,,A”
Politechniki Rzeszowskiej

1.WSTEP
1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z montazem drzwiowej w Auli A
61 w budynku ,,A” Politechniki Rzeszowskiej przy ul. W. Pola 2, 35-959 Rzeszow.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym
przy zlecaniu zgodnie z ustawa o zamoéwieniach publicznych i realizacji oraz
rozliczaniu robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Zakres wykonania robot obejmuje:

* montaz drzwiowej,

* montaz parapetdéw wewngtrznych,

» obrobka o$ciezy wewngtrznych 1 zewngtrznych po wykonanych pracach
montazowych,

* pomalowanie o$ciezy,

* roboty towarzyszace

Szczegotowy zakres robot zostal okreSlony w przedmiarze robot zataczonym
do Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia.

1.4.Wymagania dotyczace wykonawstwa robot

Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za prowadzenie robot zgodnie z zawartg
umow3g, za jako$¢ zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robdt, oraz ich
zgodno$¢ z dokumentacjg przetargowa, specyfikacja techniczng oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego. Wykonawca w przypadku stwierdzenia
btedow 1 opuszczen w dokumentacji powinien niezwlocznie zawiadomié
Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian 1 poprawek.
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2. MATERIALY

2.1.Zastosowane materialy

Ogodlne wymagania dotyczace materialdw podano w czg¢sci ogolnej Specyfikacji

Technicznej pkt. 4, oraz:

* wszystkie uzyte do budowy materiaty powinny by¢ dopuszczone do stosowania
w budownictwie,

* zgodne z parametrami technicznymi dla poszczegélnych materiatow
1 urzadzen przedstawionych w dokumentacji,

* spelniajace wymagania jako$ciowe i ilo§ciowe zgodnie z wykazem zestawienia
materialow,

*  winny posiada¢ aprobaty i atesty wg zalecen najnowszych norm.

2.1.1. Stolarka drzwiowa

Drzwi zewngtrzne przy wejSciu  glownym, konstrukcji drewnianej,
o zwigkszonej termoizolacyjnosci. Drzwi wewngtrzne dwuskrzydlowe,
drewniane.

2.1.2. Parapety wewnetrzne

Parapety wewnetrzne drewniane wg projektu.

Dhugos$¢ i szeroko$¢ podokiennikéw dostosowac indywidualnie do szerokosci
otworu okiennego. Kolor wg projektu.

Wykonawca przed przystgpieniem do wymiany podokiennikow zobowigzany
jest do wykonania wlasnych pomiar6w na miejscu budowy.

2.1.3. Materialy pomocnicze

- kotwy, pianki uszczelniajace wg wymagan normowych 1 zalecen
producenta, masa silikonowa akrylowa do uszczelnienia os$cieznic okiennych
z oSciezami, tynk. cem.-wap. kat Il oraz zaprawa tynkarska i zaprawa (do
gladzi) do uzupetnienia osciezy zewnetrznych i wewnetrznych,

. farby emulsyjne akrylowe, farby olejne.
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2.2.Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora
nadzoru.

2.3.Przechowywanie 1 sktadowanie materialow

Materialy powinny by¢ sktadowane i magazynowane w odpowiedni sposéb przez
caly czas trwania robot, w celu zapobiegania ich zanieczyszczeniu oraz w celu
utrzymania ich jako$ci i przydatnosci do uzycia.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt
5. Rodzaj sprzgtu uzytego do wykonania zadania pozostawia si¢ do decyzji wykonawcy
1 musi odpowiada¢ przyjetej technologii.

Sprzet przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
pkt 6. Dostawa materiatow odbywac si¢ bedzie samochodami skrzyniowymi.
Zatadunek, transport 1 rozladunek materialdbw nalezy przeprowadzi¢ zgodni
z przepisami bhp oraz przepisami o ruchu drogowym.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami 1 utratg stateczno$ci. Materialy nalezy uklada¢ rownomiernie na catej
powierzchni tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed mozliwo$cia przemieszczania si¢ podczas
transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $rodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos$¢ 1 wlasciwosci przewozonych materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Montaz stolarki drzwiowe;j

Przy montazu drzwi nalezy stosowal zasady przedstawione w opisie montazu
producenta.

Dla zapewnienia prawidlowego osadzenia stolarki - w trakcie prac montazowych
nalezy zachowac nastepujace zasady ich prowadzenia:

L <y rr . ’ s . r
. Sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania otworéw - szeroko$¢ otworu powinna by¢
wigksza o min. 20 mm i1 max. 30 mm, natomiast wysoko$¢ o min. 35 mm a max.
50 mm od zewngtrznego wymiaru os$cieznicy. W przypadku stwierdzenia
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odchytek wymiarowych, ubytkéw muru lub innych usterek nalezy je zlikwidowac
przed przystgpieniem do montazu o$cieznic. Przed montazem - zdja¢ skrzydta
Z o$cieznic.

OS$cieznice ustawi¢ w otworze na drewnianych klockach no$nych w ten sposéb,
aby migdzy murem a o$cieznicg zachowane byty luzy montazowe.

Wstepnie zamocowac os$cieznice w murze przy pomocy klindw. OS$cieznice
nalezy klinowa¢ w jej narozach. Klinowanie w polowie jej wysokos$ci moze
doprowadzi¢ do odksztatcenia o$cieznicy 1 uniemozliwi¢ osadzenie skrzydet
lub blokowa¢ ptynne otwieranie.

Przy pomocy poziomicy doktadnie ustawi¢ pion i poziom os$cieznicy, a nast¢pnie
przy pomocy miary zwijanej ustawi¢ przekatne oraz $wiatlo oScieznicy.
Dopuszczalne rdznice przekatnych nie mogg przekracza¢ 2 mm - na dtugosci do 1
m oraz 3 mm na dtugos$ci powyzej 1 m.

Oscieznice mocowac trwale w $cianie za pomocg $rub os$cieznicowych lub kotew
W przypadku montazu oS$cieznicy na kotwach - nalezy je zamocowaé do
oscieznicy przed wilozeniem jej w otwor okienny. Rozstaw kotew mocujacych
zgodnie z zaleceniami producenta stolarki oraz zaleceniami Inspektora nadzoru.
Otwory na dyble wierci¢ po ustawieniu o$cieznicy w murze.

Zatozy¢ skrzydta okienne lub drzwiowe 1 sprawdzi¢ prawidlowos$¢ ich
funkcjonowania.

Przed przystapieniem do wypehiania pianka montazowa przestrzeni mig¢dzy
ofcieznica a murem - zabezpieczy¢ powierzchnie drzwi przez naklejenie
papierowej tasmy malarskiej. Przy montazu okien lub drzwi o wigkszych
gabarytach - stosowac rozpory poziome i pionowe. Zabezpieczy to elementy
przed ewentualnym odksztatceniem pod wplywem dzialania pianki montazowe;.
Wypehienie piankag montazowg szczelin pomigdzy ramg a murem przeprowadzac
w temperaturze nie nizszej niz +5°C.

Po utwardzeniu si¢ pianki montazowej 1 usunig¢ciu jej nadmiaru — przystgpic
do obrobki o$ciezy, pamigtajac o zabezpieczeniu oku¢ przed zabrudzeniem
zaprawa.

Uszczelni¢ elastyczng masa silikonowa akrylowa miejsca styku o$cieznic
z murem wzdtuz calego obwodu od strony wewnetrznej 1 zewngtrznej.

Po obrébce osciezy - niezwlocznie zdja¢ zabezpieczajaca tasSme z profili.

Przy kazdym sposobie montazu, ztgczki muszg pewnie przenosi¢ sity, ktore miatyby
negatywny wplyw na funkcjonowanie $lusarki. Przy planowaniu zamocowan nalezy
bra¢ pod uwage:

obcigzenia wlasne ; ciezar drzwi , rodzaj otworu, itp.,

obcigzenia ruchowe ; wielkos¢ drzwi, obcigzenia wiatrem,

obcigzenia dodatkowe — docisk przy otwieraniu 1 zamykaniu skrzydet
drzwiowych.
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5.2.Montaz parapetow wewngtrznych

Dhugos$¢ podokiennikow dobra¢ indywidualnie do wymienianego okna. Szeroko$¢
parapetow powinna by¢ dobrana tak do poszczegdlnych pomieszczen, aby odstawat
od sSciany ok. 5 cm. W przypadku okien sasiadujacych ze soba na jednej $cianie
W poszczegolnych pomieszczeniach, podokienniki powinny przebiegaé na tej same;j
wysokosci 1 w jednej linii.

Podokienniki powinny by¢ podsuni¢te pod rame¢ okienng i dochodzi¢ do listwy
dystansowej zamontowanej pod rama okienng. Miejsce styku ramy okiennej
z parapetem uszczelni¢ masg silikonowg akrylowa.

5.3.0brobka os$ciezy wewngtrznych i zewngtrznych po wykonanych pracach
montazowych

Oscieza wewnetrzne nalezy wykonczy¢: tynkiem cementowo — wapiennym Kat. 1lI,
a nastepnie gladzia. lub zaprawa tynkarska (w zaleznosci od miejsca montazu stolarki
okiennej) zgodnie z SST 452-2. Miejsce polaczenia ramy okiennej z oSciezem
uszczelni¢ masg silikonowa akrylowg. Oscieza pomalowac farbg emulsyjng akrylowa
zgodnie z SST 452-3 kolor dostosowac do istniejacych wymalowan pomieszczen.
Oscieza zewnetrzne uzupetnié zaprawa tynkarska szybkowiazaca.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogo6lne zasady dotyczace kontroli jakosci robdt podano w czgsci ogdlnej ST pkt 7.

Kontrola jakos$ci rob6t polega na sprawdzeniu:

oczyszczenia osciezy i wykonania ewentualnych ubytkéw w o$ciezach,

wymiary stolarki okiennej 1 czg$ci sktadowe. zgodno$¢ z dokumentacjg techniczng.
prawidtowosci o0sadzenia stolarki okiennej w konstrukcji budowlanej — osadzenie
w plaszczyznie pionowej, poziomej oraz odksztalcenia przy uszczelnieniu. doktadno$¢
uszczelnienia oscieznic elementu z o$ciezami otworow lub $cian.

prawidlowosci osadzenia parapetow wewngtrznych,doktadnosci robot wykonczeniowych.
prawidtowo$¢ dziatania elementéw ruchomych i urzadzen zamykajacych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady dotyczace obmiaru robot podano w czgsci ogdélnej ST pkt 8. Jednostkami
obmiarowymi sa : m? — powierzchni wymienionej stolarki okiennej, m? - powierzchni
wykonczonych o$ciezy okiennych, szt — zamontowanych podokiennikow.
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8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWA PtATNOSC]

Ogo6lne zasady odbioru robdt podano w czgsci Ogodlnej Specyfikacji Technicznej pkt 9.
Odbidr nastgpi po wykonaniu wszystkich czynnosci okreslonych w SST 1 przedmiarze robot
W czasie odbioru zostanie sprawdzone prawidtowos$¢ montazu stolarki okiennej, parapetow
wewnetrznych 1 wykonczenia osciezy. Cena oferty winna obejmowac taczng wartos¢ catego
zamoOwienia zgodnie z wyszczegdlnionym zakresem, z podaniem ceny jednostkowe;j.

Podstawa ptatnosci bedzie kwota okreslona przez wykonawce w formularzu ofertowym, ktora
obejmuje:

przygotowanie stanowiska pracy,

demontaz istniejacej stolarki okiennej drewniane;,

demontaz podokiennikow wewnetrznych,

wykonanie i montaz okien drewnianych rozwierno-uchylnych i rozwieranych zgodnie
z zalgczonymi rysunkami,

montaz podokiennikdw wewnetrznych,

obrdbka osciezy okiennych wraz z malowaniem,

transport elementow (dostawa nowej stolarki, wywo6z zdemontowanych materiatléw
z rozbidrki i ich utylizacja), - likwidacje stanowiska roboczego.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna 1 drzwi. Wymagania i badania PN-B-
05000:1996 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie i transport.
PN-B-13079:1997 Szkto budowlane. Szyby zespolone.

PN-87/B-02151/03 Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem pomieszczen budynkach.
Izolacyjnos$¢ akustyczna przegrod w budynkach oraz izolacyjno$¢ akustyczna elementow
budowlanych. Wymagania.

PN-B-10085:1988 Stolarka budowlana. Okna 1 drzwi 2z drewna, materialow
drewnopochodnych i tworzyw sztucznych. Wymagania i badania.

BN-75/7150-03 Okna i drzwi balkonowe. Metody badan.

PN-EN 12210:2001 Okna i drzwi. Odporno$¢ na obcigzenia wiatrem. Klasyfikacja

PN-EN 12211:2001 Okna i drzwi. Odporno$¢ na obcigzenia wiatrem. Metoda badan

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych Czgs¢ B — Roboty wykonczeniowe,

zeszyt 1 ,,Okna i drzwi, wrota i elementy $cienne, metalowe”, "Slusarsko-kowalskie
elementy budowlane” wydanie ITB — 2003 rok.

Inne, nie wymienione a powotane w tek$cie niniejszej Specyfikacji Technicznej normy i przepisy.
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STT-07.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna montazu
okladzin i $ciany z plyt gipsowo-kartonowych w Auli A 61
w budynku ,,A” Politechniki Rzeszowskiej

1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru oktadzin, i $cian z plyt gipsowo-kartonowych
w zwigzku z robotami budowlanymi w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej przy ul. W. Pola 2, 35-959 Rzeszow.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST s3 zgodne
z obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

roboty budowlane przy wykonywaniu oktadzin z ptyt— wszystkie prace budowlane
zwigzane z wykonywaniem oktadzin z ptyt zgodnie z dokumentacjg projektowa,
$ciana — konstrukcja pionowa, zwykle ceglana lub betonowa, ktora ogranicza lub
dzieli obiekty budowlane 1 przenosi obcigzenia,

konstrukcja — uporzadkowany zespot potaczonych czesci, zaprojektowany w celu
zapewnienia okreslonego stopnia sztywnosci,

$ciana dziatowa — $ciana pionowa, nienosna, dzielagca wnetrze.

1.4.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnoSci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie poszycia z ptyt gipsowo — kartonowych
konstrukcji $cian, zastepujacego tynki S$cian, w systemie lekkiej zabudowy
szkieletowej, do ktorego wykonania zostaly uzyte materialy odpowiadajace
wymaganiom norm lub aprobat technicznych.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$é
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania
dotyczace robot podano w ,, Wymaganiach ogolnych” pkt 2.
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MATERIALY

2.1.Wymagania ogo6lne

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ,, Wymaganiach ogélnych” pkt 3.1.

2.2 .Materiaty potrzebne do wykonania robot

2.2.1. Plyty gipsowo-kartonowe

Plyty gipsowo-kartonowe ogniochronne gr. 12,5 mm

Warunki techniczne dla plyt gipsowo-kartonowych

Lp. Wymagania Zwykle
1 Powierzchnia rowna, gladka, bez  uszkodzen
kartonu, naroznikéw, krawedzi
5 Przyczepnos¢ kartonu karton przy odrywaniu rwie si¢ nie powodujac
' do rdzenia gipsowego odklejania od rdzenia
Wymiary i tolerancje w mm:
grubos¢ 6,0+0,5; 12,5+0,5; 15,0+0,5
3. szerokos$¢ 1200 (+0,0; -5,0)
dtugos¢ | 2000-3000 (+0,0; -6.0)
ksztatt prostokatny, roznica dlugosci przekatnych <5,0
Masa 1 m? w kg plyty o grubosci
4. 6,0 5,5-6,5
12,5 <12,5
S. Wilgotnos¢ w % <10,0
6. Nasigkliwos¢ w %
7. Oznakowan;t(ar :O?]iafls na tylnej nazwa, symbol rodzaju plyty, grubos¢, PN data prod.
Proba zginania
Obcigzenie niszczace w N Ugiecie w mm
ngrl;,uilr)]ﬁr?a Odlegtosé Pros.topadle Rownolegle do | Prostopadle do Rownolegle do
plyty w mm podpor w mm| d0 kl,e mnk“ kierunku kierunku wiokien | kierunku widkien
wiokien .
wiokien kartonu kartonu kartonu
kartonu
12,5 500 600 180 0,8 1,0

Profile stalowe zimnogiete
Do wykonania rusztow $cian, oktadzin $cian powinny by¢ stosowane ksztattowniki
zimnogigte z blachy stalowej, ocynkowanej wg PN-89/H-92125, gatunku St0S
wg PN-88/H-84020 lub gatunku DX51D+Z wg PN-EN 10142+A1: 1997.
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Ksztattowniki stalowe powinny by¢ powierzchniowo zabezpieczone przed
korozjg powloka cynkowg (nanoszong ogniowo) charakteryzujaca si¢ :

— gruboscia >7um (100g/m? lub >19 um (275g/m?) badang wg PN-EN 1SO
2178: 1998 (badanie masy powloki wg PN-EN 10142+A1: 1997),

— przyczepnos$cia

— brak ztuszczen wg PN-EN 10142+A1: 1997,

— wygladem powierzchni

— bez wad wg PN-EN 10142+A1: 1997.

Ksztattowniki potrzebne do wykonania oktadziny $cienne;:

— Ksztattowniki profilowane U 100x0,60

— Ksztattowniki profilowane C 100x0,60 Akcesoria stalowe stuza do taczenia
ksztattownikow konstrukcji nos$nej z podtozemi migdzy soba:

— laczniki wzdhuzne,

—uchwyty bezposrednie dugie,

—uchwyty bezposrednie krotkie,

— kotki rozporowe plastikowe, metalowe,

— kotki szybkiego montazu,

— kotki wstrzeliwane.

Wszystkie akcesoria powinny by¢ wykonane ze stali ocynkowanej
wg wymagan jak dla ksztalttownikow stalowych. Inne akcesoria stosowane
do wykonania systemow suchej zabudowy:

— tadmy spoinowe: z witokna szklanego, samoprzylepna z widkna szklanego,
perforowana papierow,

— do wzmacniania spoin mi¢dzy plytami gipsowo-kartonowymi oraz spoin
naroznych i obwodowych,

— uszczelki obwodowe: polietylenowe grubosci 3, 4 mm, filcowe 5 mm,
z welny mineralnej do 10 mm-— do uszczelniania polaczen konstrukeji
ze stropem 1 $§cianami bocznymi.

Klej gipsowy

Do mocowania ptyt gipsowo-kartonowych stosuje si¢ gotowe kleje gipsowe.
Termin waznosci i warunki stosowania  okreslaja  instrukcje — stosowania
opracowane przez poszczegolnych Producentow.

Wkrety:

do mocowania ptyt gipsowo-kartonowych,

do ksztattownikoéw nosnych,

faczenia ksztalttownikoéw miedzy sobg ,

mocowania profili w uchwytach,

Powinny by¢ stosowane: wkrety stalowe © 3,5 mm x 25 mm,
9 3,5 mm x 35 mm,

9 3,5 mm x 45 mm,

9 3,5 mm x 55 mm,

@ 4,2 mm x 70 mm,

blachowkrety samowiercace: @ 3,5 mm x 25 mm,

9 3,5 mm x 35 mm,

0 3,5 mm x 45 mm,
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?39mmx 11 mm, @ 3,5 mm x 9,5 mm.
Wkrety powinny odpowiada¢ normie:
PN-EN ISO 7050:1999 Wkrety samogwintujagce z tbem stozkowym,
z wgtebieniem krzyzowym, PN-EN ISO 3506-4:2004 (U)
Wiasno$ci mechaniczne czgséci ztacznych ze stali nierdzewnych, odpornych na
korozje. Czgs¢ 4: Wkrety samogwintujace zabezpieczone przed korozja. Masa
szpachlowa - gips budowlany szpachlowy
Do wykonywania potaczen migdzy plytami gipsowo-kartonowymi oraz spoin
naroznych i obwodowych powinny by¢ stosowane gipsowe masy szpachlowe
przeznaczone do spoinowania. Do koncowego szpachlowania ptyt powinna
by¢ stosowana masa szpachlowa przeznaczona do szpachlowania
powierzchniowego. Warunki stosowania mas szpachlowych okreslajg
instrukcje Producentow dla poszczegolnych wyrobow.
Tasmy:

e Tasma do spoinowania z wtokna szklanego

e Tasma uszczelniajgca z PCW

2.2.2. Okladzina w postaci betonu architektonicznego
Nalezy uzy¢ ptyt o grubosci 20 mm. Utozenie i grawer wg projektu.
3. SPRZET
3.1.Wymagania ogdlne
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ,,Wymaganiach ogélnych” pkt 3.2..

3.2.Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robot.

4. TRANSPORT
4.1.Wymagania og6lne

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymaganiach og6lnych” pkt 3.3
specyfikacji technicznej.

4.2 . Transport materiatow
Transport materiatow odbywa si¢ przy w sposdb zabezpieczajacy je przed
przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem mechanicznym zawilgoceniem

1 zniszczeniem, a okre§lony w instrukcji Producenta i dostosowanej do polskich
przepiséw przewozowych.
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Roztadunek materialéw recznie lub mechanicznie: roztadunek ptyt powinien odbywacé
si¢ W sposob zmechanizowany przy pomocy woézka widlowego o udzwigu min.
200kg lub zurawia wyposazonego w zawiesie z widtami.

4.3.Przechowywanie i sktadowanie materialow
Materialy systemoéw suchej zabudowy powinny by¢ pakowane w sposob

zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem i zniszczeniem okreslony przez producenta.
Instrukcja winna by¢ dostarczona odbiorcom w jezyku polskim. Na kazdym

opakowaniu powinna znajdowac si¢ etykicta zawierajgca: — nazwe 1 adres
producenta,

— nazwe¢ wyrobu wg aprobaty technicznej jaka wyrdb uzyskal, — dat¢ produkcji
i nr partii,

— wymiary,

— liczbe sztuk w pakiecie,

— numer aprobaty technicznej,

— nr certyfikatu na znak bezpieczenstwa,

— znak budowlany.

Sktadowanie materiatbw powinno odbywaé si¢ w pomieszczeniach zamknigtych
1 suchych, na poziomym i mocnym podktadzie.

Ptyty kartonowo-gipsowe powinny by¢ pakowane w formie pakietow, uktadanych
poziomo na podkladach dystansowych. Pierwsza plyta spetnia role opakowania.
Kazdy z pakietow jest spigty tasma stalowa. Wysoko$¢ skladowania do pigciu
pakietow jednakowej dlugosci, jeden na drugim

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Wymagania og6lne

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ,,Wymaganiach
ogblnych” pkt 5 specyfikacji techniczne;.

5.2.Warunki przystgpienia do robot

Przed przystgpieniem do wykonywania systeméw suchej zabudowy powinny byc¢
zakonczone wszystkie roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe,
zamurowane przebicia i bruzdy, obsadzone o$cieznice drzwiowe i okienne.

Zaleca si¢ przystapienie do wykonywania zabuddéw po okresie wstepnego osiadania
1 skurczoOw murdw, tj. po uptywie 4-6 miesigcy po zakonczeniu stanu surowego.
Przed rozpoczeciem prac montazowych pomieszczenia powinny by¢ oczyszczone
z gruzu i odpaddw.

Oktadziny z ptyt gipsowo-kartonowych nalezy wykonywaé w temperaturze nie
nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w ciggu doby nie nastgpi spadek ponizej 0°C,
a wilgotnos¢ wzgledna powietrza miesci si¢ w granicach 60-80%. Pomieszczenia
powinny by¢ suche i1 dobrze przewietrzone.
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5.3.Montaz oktadzin z ptyt gipsowo-kartonowych na $cianach na ruszcie

Ruszt metalowy pod oktadziny gipsowo-kartonowe mozna wykona¢ na kilka
sposobow :

— przy uzyciu profili stosowanych do budowy $cian dzialowych, bez kontaktu
z oslaniang $ciana,

— z uzyciem $ciennych profili ,,U” o szer. 60 mm, umocowanych do podtoza
uchwytami azurowymi.

Odleglosci pomigedzy listwami rusztu sg uzaleznione od grubosci stosowanej
na okladziny ptyty. — dla ptyt o gr. 12,5 mm — 600 mm Plyty montuje si¢ ustawiajac
je pionowo.

Celem polepszenia wlasnosci cieplnych i akustycznych przegrody, w przestrzen
migdzy tatami wktada si¢ wetng mineralng. W tym przypadku jednak ruszt musi by¢
wystarczajaco odsunigty od $ciany (grubos¢ welny i ewentualna pustka powietrzna).
Mozna to osiggnaé przy pomocy strzemion (tacznikdéw) dystansowych.

Elementami taczacymi ksztaltowniki konstrukeji rusztu z podtozem (ze $ciang lub
stropem) s3 strzemiona blaszane typu montowane przez podktadke elastyczna..

Tego typu potaczenie rusztu z podlozem, jest potaczeniem elastycznym, coO
przyczynia si¢ do tlumienia wszelkiego rodzaju dzwigkow przenoszonych przez
przegrode. Wlasciwos$¢ ta moze zostaé jeszcze podwyzszona przez potozenie pod
strzemiona podktadek z tasmy tlumigcej. Wtasciwosci thumigce przegrody w sposob
zdecydowany podnosi tez obecno$¢ welny mineralnej. Podobnie zwigkszeniu
thumienia sprzyja rowniez obecno$¢ wolnej przestrzeni powietrznej miedzy welng
mineralng a plyta gipsowo-kartonowa.

5.4.Tyczenie rozmieszczenia phyt

— styki krawedzi podluznych powinny by¢ prostopadle do plaszczyzny S$ciany
z oknem (rownolegle do kierunku naswietlania pomieszczenia)

— przy wyborze podtuznego mocowania ptyt do elementow nosnych rusztu konieczne
jest, aby styki dtugich krawedzi plyt opieraty si¢ na tych elementach,

— przy wyborze poprzecznego mocowania pltyt w stosunku do elementow nosnych
rusztu konieczne jest, aby styki krotszych krawedzi opieraly si¢ na tych elementach,

— poniewaz rzadko si¢ zdarza, aby w jednym rzedzie mogla by¢ mocowana peina
ilo$¢ plyt, nalezy je tak rozmieSci¢, aby na krancach rzedu znalazly si¢ odcigte
kawatki ptyt o szerokosci zblizonej do potowy ditugosci ptyty,

— styki poprzeczne ptyt w dwu sasiadujgcych rzedach powinny by¢ przesunigte
wzgledem siebie o odlegtos¢ zblizong do potowy dlugosci plyty,

— jezeli z przyczyn ogniowych oktadzina gipsowo-kartonowa sufitu ma by¢
dwuwarstwowa, to druga warstwe ptyt nalezy mocowa¢ mijankowo w stosunku do
pierwszej warstwy, przesuwajac ja o jeden rozstaw mi¢dzy nosnymi elementami
rusztu.

Kotwienie rusztu

W zaleznosci od konstrukeji i rodzaju, z jakiego wykonany jest oktadzina, wybiera
si¢ odpowiedni rodzaj kotwienia rusztu. Wszystkie stosowane metody kotwienia:
kotkami rozporowymi plastikowymi, metalowymi, kotkami wstrzeliwanymi musza
spelnia¢ warunek posiadania zabezpieczenia antykorozyjnego. Gestos¢ kotwienia
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pionowych elementéw rusztu nie powinna przekracza¢ 100 cm, a ksztattownikow
stropowych i posadzkowych 125¢cm. Mocowanie ptyt gipsowo-kartonowych do rusztu
Na oktadziny $cienne stosuje si¢ ptyty gipsowo-kartonowe zwykte o grubosci 12,5
mm. Jes$li wymagaja tego warunki ogniowe, na oktadzing stosuje si¢ ptyty
0 podwyzszonej wytrzymatoSci ogniowej o grubosci 12,5; mm. Plyty gipsowo-
kartonowe moga by¢ mocowane do elementow no$nych w dwojaki sposob:

— mocowanie poprzeczne krawe¢dziami dluzszymi plyt do kierunku utozenia
elementéw nosnych rusztu,

— mocowanie podluzne wzdluz elementéw nosnych rusztu ptyt, ulozonych
rownolegle do nich dluzszymi krawedziami.

Plyty gipsowo-kartonowe mocuje si¢ do profili stalowych blachowkregtami.

5.5.0ktadziny z ptyt gipsowo-kartonowych

Profile rozmieszcza si¢ nie wigcej niz co 60 cm. Rozmieszczenie pierwotne profili
(wstepne) podlega korekcie na etapie przykrecania ptyt, tzn. rozstawiania profili do
ptyt. Po ulozeniu przewoddéw instalacyjnych, uktada sie¢ izolacje termiczng lub
akustyczna.

Pokrycie $ciany nalezy rozpocza¢ od przykrecenie ptyty o szerokosci 120 cm. Odstep
pomiedzy wkretami powinien wynosi¢ 20 cm. Przy pokryciu dwuwarstwowym
pierwsza warstwa ptyt mocowana jest co 75 cm. Plyty nie powinny sta¢ na podtozu
lecz by¢ podniesione o ok. 10 mm. U goéry powinna by¢ pozostawiona szczelina
5 mm dla zapewnienia kompensacji drgan i ugi¢¢ stropdw. Szczeling wypetnia si¢
kitem elastycznym na etapie szpachlowania spoin. Spoiny w drugiej warstwie
przesuwa si¢ 0 60 cm w stosunku do pierwszej warstwy.

Zabezpieczenie izolacji z mat przed osuni¢gciem wykonuje si¢ za pomocg wieszakow
lub dlugich wkretow wkrecanych w profile. Pokrycie drugiej strony §ciany nalezy
rozpocza¢ od przykrecenia ptyty o szerokosci 60 cm lub mniej w przypadku
przesuni¢cia profili. Po zamknigciu drugiej strony S$ciany uzyskuje si¢ ostateczng
stabilno$¢. Przy wysokos$ci Sciany wigkszej od wysokos$ci ptyty sztukowanie plyty
nalezy prowadzi¢ naprzemiennie od gory i od dotu. Sztukéwki nie powinny byc
krotsze niz 30 cm.

5.6.Szpachlowanie spoin

Krawedzie plyt gipsowo-kartonowych wykonane sg z fazowaniem umozliwiajgcym
zbrojenie polaczenia sgsiednich plyt. Zbrojenie wykonuje si¢ tasma papierowa lub
z witokna szklanego w trzech cyklach: wypelnienie spoin masa szpachlowa
i wcisnigcie taSmy zbrojacej. Po zwigzaniu pierwszej warstwy nalozenie tej samej
masy szpachlowej na szerszej powierzchni i na wyschnieta spoing natozenie masy
szpachlowej nawierzchniowej, stanowigcej podktad pod farbg. Przy zbrojeniu tasma
samoprzylepng stosowane s3 dwa cykle tj. naklejenie tasmy 1 jednokrotne
wypetnienie spoin masa szpachlowa, a po jej wyschnigciu szpachlowanie masa
nawierzchniowa. Szpachlowanie przycinanych krawedzi ptyt poprzedzone jest
poszerzeniem spoiny za pomocg struga katowego 1 analogicznie jak w przypadku
zbrojenia spoin fabrycznych wykonanie zbrojenia i szpachlowania. Roznica polega na
wykonaniu warstwy nawierzchniowej, ktérag wykonuje si¢ na szerokosci ok. 40 cm
dla ,,rozciggniecia” szpachlowanej spoiny.
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6.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Wymagania ogo6lne

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakos$ci robdt podano w ,,Wymaganiach
ogblnych” pkt 5 specyfikacji techniczne;.

6.2.Badania w czasie wykonywania robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan materialtow powinna by¢ zgodna z normami.
Dostarczone na plac budowy materiaty nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich
jakosci. Zasady kontroli powinien ustali¢ Kierownik budowy w porozumieniu
z Inspektorem nadzoru.

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materialty i wyroby maja
zaswiadczenia o jako$ci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu
wlasciwosci technicznych na podstawie badan doraznych.

Badania w czasie wykonywania robot w  szczegdlnosci powinny dotyczyé
sprawdzenia materiatow:

— narozniki 1 krawegdzie (czy nie ma uszkodzen),

— wymiary (zgodnie z tolerancja),

— wilgotnos¢ i nasigkliwos¢ plyt gipsowo-kartonowych,

— obcigzenie na zginanie niszczace lub ugigcia ptyt,

— wystepowanie uszkodzen powloki cynkowej elementéw stalowych.

Wyniki badan ptyt gipsowo-kartonowych, dekoracyjnych stropowych i innych
materialdow powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez
Inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
Jednostka obmiaru jest 1 m2 wykonanej obudowy $ciany, $cianki dzialowej 1 sufitu
podwieszanego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady odbioru robot
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ,,Wymaganiach ogolnych” pkt 7.
8.2.0dbidr podtozy

Odbior podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot
oktadzinowych. Podloze oczysci¢ z kurzu i luznych resztek zaprawy lub beton.
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8.3.Zgodnos¢ z dokumentacja

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem
dopuszczalnych tolerancji) wg pkt. 6 ST daty pozytywny wynik.

8.4.Wymagania przy odbiorze

Wymagania przy odbiorze okresla norma PN-72/B-10122 Roboty okladzinowe.
Suche tynki.

Wymagania i badania przy odbiorze.

Sprawdzeniu podlega:

— zgodnos$¢ wykonania z dokumentacjg techniczna,

— rodzaj zastosowanych materiatow,

— przygotowanie podtoza,

— prawidlowo$¢ zamocowania plyt, ich wykonczenia na stykach, narozach i
obrzezach,

— wichrowato$¢ powierzchni: powierzchnie suchych tynkéw powinny stanowié
plaszczyzny pionowe, poziome lub o kacie nachylenia przewidzianym w
dokumentacji. Katy dwuscienne utworzone przez te ptaszczyzny, powinny by¢ katami
prostymi lub innymi zgodnymi z dokumentacja. Krawedzie przyciecia plaszczyzn
powinny by¢ prostoliniowe. Sprawdzenie prawidlowosci wykonania powierzchni i
krawedzi okladzin nalezy przeprowadzi¢ za pomoca ogledzin zewngtrznych oraz
przyktadania (w dwu prostopadtych kierunkach) taty kontrolnej o dtugosci 2,0 m, w
dowolnym miejscu powierzchni. Pomiar przeswitu pomiedzy tata a powierzchnig
suchego tynku powinien by¢ wykonany z doktadnoscig do 0,5 mm. Dopuszczalne
odchylki sg nastepujace:

Dopuszczalne odchylenia powierzchni od ptaszczyzny 1 krawedzi od kierunku

Powierzchni od
plaszczyzny 1 krawedzi
od linii prostej

Powierzchni 1 krawedzi od kierunku

pionowego

poziomego

Przecinajacych si¢
ptaszczyzn od kata w
dokumentacji

Nie wigksza niz 2 mm i
w liczbie nie wigkszej
niz
2 szt na calej dtugosci
faty kontrolnej 2 m

Nie wigksze niz 1,5 mm i

ogblem nie wiecej niz 3 mm
w pomieszczeniach do 3,5 m
wysokos$ci oraz nie wigcej

niz4 mmw
pomieszczeniach powyzej
3,5 m wysokosci

Nie wigksze niz 2 mm
1 ogélem nie
wigkszej
niz 3 mm na catej
powierzchni
ograniczonej $cianami,
belkami itp.

Nie wigksza niz 2 mm
na dlugosci taty
kontrolnej 2 m
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9. PODSTAWA P+tATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,,Wymaganiach ogélnych” pkt 8
Cena jednostkowa wykonania 1 metra kwadratowego [m2] obudowy z ptyt g-k obejmuje:

— dostarczenie materiatow i sprzetu,

— wykonanie obudowy, $cianki dzialowej i1 sufitu podwieszanego z ptyt g-k, — roboty
wykonczeniowe i uporzadkowanie terenu, — przeprowadzenie wymaganych pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-79405 Wymagania dla ptyt gipsowo-kartonowych.
PN-B-79405:1997 Ptyty gipsowo-kartonowe
PN-B-79405:1997/Ap1:1999 Ptyty gipsowo-kartonowe
PN-78/H-93461.26 Ksztaltowniki stalowe gigte na zimno otwarte okreSlonego
przeznaczenia.
Ksztattowniki typu U na szkielety $cian dziatlowych
7. PN-78/H-93461.27 Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte okreslonego
przeznaczenia.
8. Ksztattowniki typu C na szkielety $cian dziatlowych
9. PN-EN 10142:2003 Tasmy i blachy ze stali niskoweglowej ocynkowane ogniowo w sposob
ciggty do obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy
10. PN-EN 10142:2003 Tasmy i blachy ze stali niskoweglowej ocynkowane ogniowo w sposob
ciggly do obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy
11. PN-93/B-02862 Odporno$¢ ogniowa
12. PN-EN ISO 7050:1999 Wkrety samogwintujace z tbem stozkowym,
z wglebieniem krzyzowym
13. PN-91/M-82054.19 Sruby, wkrety i nakretki. Statystyczna kontrola jakosci
14. PN-EN ISO 3506-4:2004 (U) Wilasno$ci mechaniczne czgsci zlgcznych ze stali
nierdzewnych, odpornych
15. PN-|B-32250 Woda do celow budowlanych.
16. PN-79/B/06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
17. Norma ISO Seria 9000, 9001, 9002, 9003, 9004 Normy dotyczace systemOw zapewnienia
jakosci 1 zarzadzania systemami zapewnienia jakoSci.
18. Informator-poradnik ,,Zastosowanie plyt gipsowo-kartonowych w budownictwie”, wydanie
IV, Krakow 1996r.
19. Instrukcja montazu ptyt gipsowo-kartonowych.
20. Montaz systemow suchej zabudowy.
21. Dokumentacja 1 specyfikacje w zamowieniach publicznych, Izba Projektowania
Budowlanego, Warszawa, 2005. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
budowlanych.

agrwONE

o
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STT-08.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna montazu podlogi
podniesionej w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru montazu podtogi podniesionej w zwigzku z robotami
budowlanymi w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki Rzeszowskiej przy ul.W.Pola
2, 35-959 Rzeszow.

1.2. Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe:

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sa zgodne
z obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego:
posadzka — wierzchnia warstwa stropu stanowigca wykonczenie jego powierzchni
podtoga — wykonczenie poziomej przegrody konstrukcji nadajace jej wymagane
wlasciwosci uzytkowe,

konstrukcja podilogi — uktad warstw ztozony z podioza, izolacji przeciwwilgociowej
lub paroszczelnej, izolacji przeciwdzwigkowej lub izolacji cieplnej oraz réznych
warstw: rozdzielczej, adhezyjnej, wyrdwnawczej, wygladzajacej, wyrOwnawczej,
podktadu podtogowego i posadzki,

podioze — element konstrukcji budynku, na ktorym wykonana jest podtoga, warstwa
rozdzielcza — warstwa uniemozliwiajaca kontakt z podtozem, warstwa adhezyjna —
warstwa zwiekszajaca przyczepnos¢ do podiloza, warstwa wyrownawcza — warstwa
wykonana w celu wyeliminowania nierownosci lub réznic poziomoéw powierzchni
podtoza, albo w celu wbudowania przewoddéw, rur lub innych elementéw,

podktad podtogowy — warstwa z materiatlow podktadowych wykonana na budowie
bezposrednio na podtozu lub na warstwach posrednich lub izolujacych w celu:
uzyskania odpowiedniego poziomu, utozenia posadzki, stanowienia posadzki,
szczeliny dylatacyjne — wykonane miedzy dwiema cze$ciami budynku lub miedzy
polami podktadu, pozwalajagce na akomodacj¢ ich odksztalcen lub wzajemnych
ruchow. Stosowane sg w miejscach dylatacji konstrukcji budynku oraz dodatkowo
w miejscach wymagajacych wyeliminowania szkodliwego wptywu rozszerzalno$ci
cieplnej 1 pecznienia wyrobow,

szczeliny izolacyjne — stosowane sg w celu oddzielenia podtogi od innych elementow
konstrukcji obiektu, albo oddzielenia konstrukcji podtogi od podtoza lub posadzki od
podktadu. Warstwa izolacyjna w konstrukcji podtogi stanowi jednoczesnie szczeling
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izolacyjng. Szczeliny izolacyjne stosowane sg takze w miejscach zmiany grubos$ci
podktadu oraz w miejscach styku réznych konstrukcji podtog,

szczeliny przeciwskurczowe — wykonane na czgsci grubosci podkitadu w celu
wymuszenia przewidzianego rozmieszczenia rys skurczowych lub przeniesienia
odksztalcen spowodowanych skurczem. Szczeliny przeciwskurczowe stosuje si¢
w podktadach z zaprawy cementowej i betonowych. Dzielg one podktad na pola
o powierzchni nie wigkszej niz 36 m2, przy dlugosci boku prostokata nie wigkszej niz
6 m. Szczeliny przeciwskurczowe w podktadzie cementowym sa wykonywane jako
naci¢cia o glebokosci okoto 1/3 grubosci podktadu. wyktadzina — suche pokrycie
dowolnej wewngtrznej powierzchni budynku. oktadzina — pionowe lub prawie
pionowe, nienos$ne pokrycie konstrukc;ji.

1.4. Zakres robot objetych SST:

Roboty, ktorych dotyczy SST obejmuje wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majace
na celu wykonanie podtogi podniesionej, do ktérej wykonania zostaly uzyte wyroby
odpowiadajace wymaganiom norm lub aprobat technicznych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

MATERIALY:
2.1. Ogolne wymagania:

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Materialy potrzebne do wykonania robét :

Podloga podniesiona modularna.
Plyty z gipsu integralnego, wytwarzane w unikalnej technologii charakteryzujg si¢
migdzy innymi:
e niepalnoscig A1 wg PN-EN 13501
e odpornoscig ogniowg REI 30 dla ptyt EHB 28-34 oraz REI 60 dla ptyt EHB
36-42 wg PN-EN 13501 - zwiekszong odporno$cia na dziatanie wilgoci dzigki
obustronnej impregnacji
e duza wytrzymato$cia
e jednorodng gestoscig > 1500 kg/m?
Podtoga modularna zbudowana jest z ptyt 600 x 600 mm aplikowanych w zalezno$ci
od specyfikacji obiektu i wymagan uzytkownikoéw, dowolnym rodzajem wyktadziny.
Produkt posiada certyfikat zgodnosci Instytutu Techniki .
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3. SPRZET:
3.1. Wymagania ogoélne :
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do wykonywania okladzin i wykladzin:

Sprzet do przygotowania powierzchni podloza — miotki, szczotki druciane,
odkurzacze przemystowe, urzadzenia do mycia hydrodynamicznego, urzadzenia do
czyszczenia strumieniowo-$ciernego, przyrzady do badania wytrzymato$ci podtoza,
Sprzet do uktadania ptyt — elektronarzedzia do mocowania podpor i montazu rusztow,
reczne narzgdzia do przenoszenia i uktadania ptyt.

Do kontroli jakosci wykonania posadzek — taty dlug. 2 m do sprawdzania rownosci
powierzchni, poziomnice.

Wydajnosci i ilosci sprz¢tu powinny by¢ tak dobrane, zeby zapewni¢ wykonanie
robot zgodnie z terminami ustalonymi w harmonogramie rzeczowym.

4. TRANSPORT:
4.1. Wymagania ogoélne:
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podane s3 w ST ,,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materialow:

Materialy do wykonania posadzek nalezy przewozi¢ na paletach, w opakowaniach
fabrycznych, dowolnymi $rodkami transportu, skutecznie zabezpieczone przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci
przewozonych materialow i urzadzen.

Zatadunek 1 rozladunek powinien odbywaé si¢ w sposob zmechanizowany przy
pomocy wozka widlowego o udzwigu dostosowanym do ci¢zaru palety lub zurawia
wyposazonego w zawiesie z widtami.

Elementy poditég podniesionych powinny by¢ pakowane w sposob zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniem i zniszczeniem okreslony przez producenta.

Na kazdym opakowaniu wyrobéw budowlanych powinna znajdowac¢ si¢ etykieta
zawierajaca oznakowanie znakiem CE lub znakiem budowlanym, zawierajaca
wymagane prawem informacje o producencie i o spelnieniu wymagan odpowiednich
zharmonizowanych (znak CE) lub krajowych (znak budowlany) norm

Dodatkowo na etykiecie powinny si¢ znalez¢ istotne informacje handlowe, w tym
przede wszystkim:

- nazwa, rodzaj, typ, odmiana, gatunek itp. wyrobu, umozliwiajagce jego

jednoznaczng identyfikacje, — wymiary i inne istotne parametry techniczne,
- ilo$¢ i jednostka miary wyrobu, zawarta w opakowaniu jednostkowym i / lub
zbiorczym,
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- date produkcji 1 nr partii, oraz inne, istotne informacje o wyrobie budowlanym.
Do wyrobow powinna by¢ dotaczona instrukcja przechowywania i stosowania
sporzadzona w jezyku polskim. Materiaty winny by¢ przechowywane
w pomieszczeniach (obiektach) zabezpieczonych przed zmiennych dziataniem
warunkow atmosferycznych (np. wiaty, magazyny przyobiektowe), w warunkach
zgodnych z instrukcja producenta. Zaleca si¢ skltadowanie w jednostkach
tadunkowych.

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Wymagania ogolne
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania og6élne”.
5.2. Warunki przystapienia do robot
Przed przystapieniem do wykonywania posadzki w obszarze roboczym powinny by¢

zakonczone wszystkie roboty stanu surowego, roboty instalacyjne, zwlaszcza
podposadzkowe, zamurowane przebicia i bruzdy, obsadzone wpusty, przepusty itp.

elementy.
Wszelkie prace z sufitami oraz $ciany majg by¢ gotowe, zamontowane majg by¢
réwniez drzwi. Pomieszczenia majg by¢ czyste i odpowiednio ogrzane.

Nalezy pozostawi¢ do wykonania tylko ostatnie koncowe malowanie.

Do uktadania podsadzek mozna przystgpi¢ po zakonczeniu wykonania podlozy,
ich odbiorze technicznym 1 osiggnieciu przez podiloza wiasciwej wytrzymalosci
1 wilgotno$ci, umozliwiajacej rozpoczgcie robot posadzkowych.

Podloze z betonu konstrukcyjnego musi by¢ rowne (odchylki zgodnie z Polskimi
Normami), niepylace, niezaoliwione, czyste (wolne od pozostalosci po innych
pracach budowlanych)

Wytrzymatos¢ na $ciskanie podtoza nie powinna by¢ mniejsza niz 20 MPa.
w przypadku mniejszych  wartoSci  nalezy przeprowadzi¢  konsultacje
1 pomiary oraz zastosowac¢ mostek gruntujacy na bazie epoksydow.

Wilgotno$¢ podtoza nie powinna przekraczaé 4,5%, czas od wykonania jastrychu nie
powinien by¢ krotszy niz 28 dni Ptyta podtoza powinna by¢ wlasciwie zdylatowana.
Powyzsze parametry podlegaja odbiorowi przed rozpoczgciem prac z wpisem
do dziennika budowy.

W razie konieczno$ci nalezy usunag¢ z podlozy mleczko cementowe poprzez
srutowanie lub szlifowanie.

Po powyzszych pracach podioze nalezy odkurzy¢ za pomoca odkurzacza
przemystowego i1 usunaé wszelkie luzne czastki.

Przed rozpoczeciem robot podloze betonowe (zatarta ptyta stropowa) powinna by¢
zabezpieczona preparatem wigzacym drobiny pylu betonowego 1 poprawiajacego
elektrostatyczne wtasciwosci betonu.

Istotng sprawg jest zastosowanie odpowiedniego gruntu penetrujagcego, nie
pozostawiajacego na  powierzchni  zewnetrznej  warstwy,  eliminujacego
niebezpieczenstwo odklejenia si¢ wspornikow od podloza wraz z warstwa gruntu.
Przed wykonaniem zabezpieczenia podtoza, szczeliny dylatacyjne w podlodze
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uszczelni¢  kitem trwale plastycznym (zamknigcie podpodlogowej — strefy
wentylowanej). Fizyczne wilasciwosci kitu w styku z preparatem nie moga ulegac
zmianie.

5.3. Przygotowanie podloza

Dla kazdego typu podtogi podniesionej Wykonawca zobowigzany jest do $cistego
przestrzegania instrukcji producenta stosowanych materiatow.

Nalezy zastosowaé wszelkie $rodki zabezpieczajace plyty podldg przed zamoczeniem
lub zawilgoceniem w czasie transportu, przechowywania i montazu.

Montaz podtdég powinien by¢ prowadzony w temperaturze dodatnie;.

5.4. Wykonanie podlogi podniesionej

Ustawienie konstrukcji nosnej podlogi musi nastapi¢ przed przystgpieniem do
ukladania jakichkolwiek instalacji znajdujacych si¢ w przestrzenie podlogi
podniesionej , tak aby wykluczy¢ ewentualne kolizje.

Uktadanie podlogi nastepuje w dwoch fazach polegajacych na:

ustawieniu konstrukcji no$nej, nastepnie ulozeniu wstgpnym i demontazu ptyt
z rusztu w celu przeprowadzenia prac w strefie podpodtogowej,

finalnym montazu, spasowaniu i uszczelnieniu podtogi.

Stupki stalowe, ocynkowane i chromowane, bedace podstawowym elementem
konstrukcji no$nej, s3 mocowane do stropu przy pomocy specjalnego kleju.
W wyjatkowych przypadkach stupki dodatkowo mocuje si¢ przy pomocy kotkow
rozporowych i $rub.

Stupki sa elementami dwuczgs$ciowymi, umozliwiajacymi plynng regulacje
wysokosci oparcia plyt.

Po wyregulowaniu wysokosci stlupkow trwale stabilizuje si¢ osiggnigty poziom
zalewajac Sruby regulacyjne specjalnym rodzajem kleju.

Na glowice shupkow naktada si¢ naktadki z polietylenu przewodzacego tadunki
elektryczne, tlumigce drgania i zapewniajace roOwnomierny nacisk plyt na glowice
stupkow.

Ptyty podlogi podniesionej wykonane beda z konglomeratu anhydrytowego o gr. max
34mm i wymiarach 600x600mm oraz wynikowych (w szczeg6lnych miejscach).
Piyty beda uktadane na konstrukcji wsporczej oparte obwodowo na ruszcie
metalowym.

Wezly polaczeniowe rusztu, w narozniku kazdej plyty, wsparte beda na ndzkach
o regulowanej wysokosci 1 przykrecone do ich gtowic specjalnymi $rubami.

Rodzaj rusztu powinien by¢ dobrany wedlug wytycznych producenta, odpowiednio
do przewidywanych w projekcie obcigzen podtogi.

Przy miejscach styku ptyt ze $cianami wykonuje si¢ uszczelnienie specjalng
systemowg uszczelka, maskowang listwa przyscienng lub katownikiem aluminiowym.
W miejscach przebiegu dylatacji podtoza nalezy w podtodze podniesionej réwniez
wykona¢ szczeline dylatacyjng zabezpieczong uszczelka systemowa. Nalezy wykonaé
niezalezne konstrukcje wsporcze sgsiadujacych podtog. Ukladanie 1 rozmierzanie
podtogi nalezy rozpoczyna¢ od strony stykdw z innymi posadzkami oraz od miejsc
osadzania elementéw instalacyjnych w podtodze, tak aby ewentualne niedoktadnosci
byly niwelowane przy $cianach. Przy §cianach nastgpi rowniez klinowanie podiogi
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podniesionej tak, aby na catej jej powierzchni zapewni¢ pozadang szczelno$¢.
Klinowanie podtogi wykona¢ nalezy rowniez na jej obwodzie.

Gotowa podloga podniesiona wykanczana jest przez przyklejenie wykladzin
w plytach, o wymiarach dostosowanych do wymiaréw ptyt posadzki. Rodzaj i wzor
wykltadziny okreslony jest w projekcie robdt wykonczeniowych.

Prawidlowo wykonana podloga podniesiona powinna spelnia¢ nastepujace
wymagania:

Podtogi podniesione nalezy wykonywaé zgodnie z zaleceniami producenta ktadac
szczegblny nacisk na utrzymanie réwnych podziatdéw podtuznych i poprzecznych
miedzy poszczegdlnymi ptytami, oraz zaleznosci podziatow w stosunku do stykow
z podtogami o innym wykonczeniu.

Wysokos$¢ 1 podziaty wykonczonej podtogi sg projektowo skoordynowane z fasada,
poziomami i podzialami innych podtog, a takze wykonczen $cian.

Przed przystgpieniem do robot wykonawca dokona pomiaréw wykonanych juz
elementow 1 dostosuje plan robdt montazowych do ich wynikow. Stwierdzenie
odchylen od zatozonych podzialéw i poziomdéw o wigcej niz 10 mm bedzie zglaszane
nadzorowi autorskiemu do konsultacji.

Wykonawca musi bezwzglednie utrzymaé szczegdtowo przewidziany projektem
podzial posadzek oraz ich rzedne. Posadzki muszg stanowi¢ jedng plaszczyzng.
Listwy dylatacyjne powinny by¢ osadzone zgodnie z dokumentacjg i1 instrukcja
producenta.

Powierzchnia posadzki sprawdzana dwumetrowa tata przykltadang w dowolnym
miejscu, nie powinna wykazywac¢ wigkszych przeswitow niz 1 mm. Odchylenie
miejscowe powierzchni posadzki od ptaszczyzny nie powinno przekracza¢ 1 mm/m
15 mm na catej dtugos$ci lub szeroko$ci pomieszczenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne :
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
6.2. Badania w czasie wykonywania robét:

Za jako$¢ materialdéw odpowiada producent, ktory jest zobowigzany do wystawienia
stosownych deklaracji zgodnosci z aprobatg techniczng oraz powinien przedstawic
atesty higieniczne 1 klasyfikacje palnos$ci.

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan materiatéw do wykonania podtdg podniesionych
powinna by¢ zgodna oraz z Aprobatami Technicznymi ITB wydanymi dla
poszczegbdlnych materiatow.

Materiaty dostarczone na plac budowy nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich jako$ci.
Zasady dokonywania takiej kontroli powinien ustali¢ Kierownik budowy
w porozumieniu z Inspektorem nadzoru.

Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materiaty i wyroby maja
zaswiadczenia o jakosci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu
wlasciwosci technicznych dostarczonego wyrobu na podstawie tzw. badan doraznych.
Wyniki badan materiatow powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy
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1 akceptowane przez Inspektora W czasie prowadzonych prac wykonawca na biezaco
sprawdza i kontroluje:

zgodno$¢ z dokumentacja rodzaju zastosowanych podpor i rusztu oraz innych
elementow i akcesoriow podlogi, - zgodnos¢ z dokumentacja rozmieszczenia shupkow
1 elementéw rusztu posadzki, listew dylatacyjnych itp.

zachowanie prostoliniowo$ci rozmieszczenia stupkow i elementoéw rusztu posadzki,
listew dylatacyjnych itp.

trwalo$¢ przyklejenia stopek stupkow konstrukeji podtogi,

pewnos¢ zabezpieczenia stupkow po regulacji przed zmiang ustalonej wysokosci,
- poprawnos$¢ umocowania belek rusztu podtogi do stupkow, - zachowanie poziomu
lub projektowanych spadkow posadzki.

Wszelkie odstepstwa od dokumentacji technicznej oraz od kart technicznych
producenta powinny by¢ udokumentowane zapisem w dzienniku budowy
potwierdzonym przez Inspektora Nadzoru oraz dostawce technologii. Odbiér robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu obejmuje: - ocen¢ przygotowania podtoza i jego
wytrzymatos¢,

sprawdzenie uszczelnienia przerw dylatacyjnych podtoza,

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg rodzaju zastosowanych podpor i rusztu
podtogi,

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja rozmieszczenia stupkow i1 elementow rusztu
podtogi, listew dylatacyjnych itp.

elementow

sprawdzenie trwato$ci przyklejenia stopek stupkéw konstrukeji podtogi,

sprawdzenie pewnos$ci zabezpieczenia stupkdw po regulacji przed zmiang ustalonej
wysokosci, - sprawdzenie zachowania prostoliniowosci rozmieszczenia stupkow
i elementdéw rusztu posadzki, - sprawdzenie poprawnos$ci umocowania belek rusztu
podtogi do stupkow.

6.3. Badania w czasie odbioru:

Badania w czasie odbioru robdt przeprowadza si¢ celem oceny czy speinione zostaly
wszystkie wymagania dotyczace wykonanych posadzek, w szczego6lnosci w zakresie:
zgodnosci z dokumentacjg projektowa, ST 1 wprowadzonymi zmianami, ktore
naniesiono w dokumentacji powykonawczej,

rodzaju 1 jako$ci zastosowanych materialdow 1 wyroboéw, - prostoliniowosci stykoéw
ptyt, listew dylatacyjnych itp.

rozmieszczenia spoin plyt odpowiadajacego podziatlom pozostaltych elementoéw
zwigzanych, - zachowania rownosci powierzchni,

zachowania poziomu lub projektowanych spadkéw powierzchni,

rownos$ci posadzki, co przeprowadza si¢ przyktadajac w dowolnych miejscach
i Kkierunkach 2-metrowa tatg. Nieréwnosci nie powinny przekraczaé wartoSci
okreslonych w projekcie posadzek.

zachowania projektowych spadkow posadzki, co przeprowadza si¢ za pomoca
2-metrowej laty i poziomnicy; pomiary rownosci i spadkéw nalezy wykonaé
z dokladnoscia do Imm. odchytki nie powinny przekracza¢ wartosci okreslonych
w projekcie posadzek.

51



sprawdzenia prawidlowos$ci wykonania w posadzce szczelin dylatacyjnych,
dokonujagc pomiardw szerokosci 1 prostoliniowosci 1 sprawdzajac poprawnosc
montazu systemowych listew.

Wyniki badan powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi w pkt. 5,
wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

Jednostka obmiarowa posadzek z wyktadzin jest metr kwadratowy [m?]. Wymiary
powierzchni przyjmuje si¢ w §wietle surowych muréw. Z obliczonej powierzchni potraca si¢
powierzchnie otwordw, stupdw, pilastrow itp. wicksze od 1 m2. Dylatacje, uszczelnienia,
listwy maskujac, profile przejsciowe itp. obmierza si¢ w m, a zamontowane w podtodze
puszki podtaczeniowe, przejscia instalacyjne, kratki wentylacyjne itp. obmierza si¢ w szt.
Wielkos$ci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Wymagania ogoélne:

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i1 wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania (z uwzglednieniem
dopuszczalnych tolerancji) daly pozytywny wynik.

8.2. Odbiodr czeSciowy:

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci czgsci robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje si¢ dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych, wedlug
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robodt. Celem odbioru czgsciowego jest wczesne
wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich usunigcie przed
odbiorem koncowym. Odbidr czgsciowy robot jest dokonywany przez Inspektora
nadzoru w obecnosci kierownika budowy. Protoko6t odbioru czgsciowego jest
podstawa do dokonania czg$ciowego rozliczenia robot, jezeli umowa takg forme
przewiduje.

8.3. Odbior ostateczny:

Odbiér koncowy stanowi ostateczng ocen¢ rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich zakresu (ilo$ci), jako$ci 1 zgodnosci z dokumentacja projektowa
oraz szczegotowa specyfikacje techniczng. Odbidr ostateczny przeprowadza komisja
powolana przez zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badan oraz dokonanej oceny wizualne;.

Zasady 1 terminy powolywania komisji oraz czas jej dziatania powinna okresla¢
umowa. Wykonawca robdt obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastgpujace
dokumenty:
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dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robot,
e szczegOlowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie
wykonywania robot,
e dziennik budowy 1 ksigzki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku
prowadzonych robot,
e dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu 1 powszechnego
zastosowania uzytych materiatéw i wyrobow budowlanych,
e protokoty odbioru robdt ulegajacych zakryciu,
e protokoty odbiorow czgsciowych,
e instrukcje i atesty producentdéw dotyczace zastosowanych materialow, -wyniki
badan laboratoryjnych i ekspertyz.
W toku odbioru komisja obowigzana jest zapozna¢ si¢ z przedtozonymi
dokumentami, przeprowadzi¢ badania zgodnie
z wytycznymi podanymi w pkt. 6. niniejszej ST, poréwnaé je z wymaganiami
podanymi w pkt. 5 oraz dokona¢ oceny wizualnej robot.
Roboty powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sa pozytywne,
a dostarczone przez Wykonawce dokumenty s3 kompletne i prawidtowe pod
wzgledem merytorycznym. Jezeli chociazby jeden wynik badan byt negatywny
roboty nie powinny by¢ przyjete. W takim wypadku nalezy przyja¢ jedno
z nastepujacych rozwigzan:
jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usungé niezgodnosci
z wymaganiami okreslonymi w pkt. 5.4. i przedstawi¢ roboty ponownie do odbioru,
jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika, nie
uniemozliwiaja poprawnej eksploatacji podtég oraz nie ograniczaja ich trwalosci,
Zamawiajacy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru koncowego z jednoczesnym
obnizeniem warto$ci wynagrodzenia w stosunku do ustalen umownych,
w przypadku, gdy nie sa mozliwe podane wyzej rozwigzania Wykonawca
zobowigzany jest usung¢ wadliwie wykonane roboty, wykona¢ je ponownie
1 powtdrnie zgtosi¢ do odbioru.
W przypadku niekompletnosci dokumentow odbior moze by¢ dokonany po ich
uzupehieniu. Z czynnos$ci odbioru sporzadza si¢ protokét podpisany przez
przedstawicieli Zamawiajacego i Wykonawcy. Protokot powinien zawierac:
e ustalenia podj¢te w trakcie prac komisji,
e ocen¢ wynikow badan,
e wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usunigcia,
e stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnos$ci wykonania rob6t z zamowieniem.
Protokot odbioru koncowego jest podstawa do dokonania rozliczenia koncowego
pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawca.

8.4. Odbior po uplywie okresu rekojmi i gwarancji :

Celem odbioru po okresie rekojmi 1 gwarancji jest ocena stanu robdt stanowiacych
przedmiot niniejszej SST po uzytkowaniu w okresie gwarancji 1 r¢kojmi oraz ocena
wykonywanych w tym czasie ewentualnych robot poprawkowych, zwigzanych
Z usuwaniem zgloszonych wad. Odbiér po uplywie okresu rgkojmi i gwarancji jest
dokonywany na podstawie oceny wizualnej, z uwzglednieniem zasad opisanych w
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pkt. 8. ,,0dbior ostateczny (konicowy)”. Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego
jest podstawa do zwrotu kaucji gwarancyjnej, negatywny do dokonania potrgcen
wynikajacych z obnizonej jakosci robot. Przed uptywem okresu gwarancyjnego
zamawiajagcy powinien zglosi¢ wykonawcy wszystkie zauwazone wady
w wykonanych robotach.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Ogolne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w w ST ,,Wymagania ogdlne”

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢
tych robdt obliczona na podstawie szczegdlowych ustalen umownych.

Cena jednostkowa Im2 wykonanej podtogi obejmuje:

LCoNoO

e przygotowanie stanowiska roboczego,

dostarczenie materiatow, narzedzi i1 sprzgtu,
przygotowanie i oczyszczenie podtoza,

uszczelnienie przerw dylatacyjnych,

zagruntowanie podtoza,

wykonanie podtogi podniesionej,

uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,
usunigcie pozostatosci, resztek 1 odpadow materiatow,
likwidacje stanowiska roboczego,

utylizacje opakowan i resztek materiatow zgodnie ze wskazaniami ich producentdw,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2006 r. nr 156
poz. 1118 z pézn. zm.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow
oceny zgodno$ci, wymagan, jakie powinny spelnia¢ notyfikowane jednostki
uczestniczace w ocenie zgodnosci, oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych
oznakowaniem CE (Dz. U. nr 195 poz. 2011).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041). Rozporzadzenie Ministra Pracy i
Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa 1 higieny pracy (tekst jedn. Dz. U. 2003 r. nr 169 poz. 1650 z p6zn. zm.).
PN-EN 13318:2002 Podklady podlogowe oraz materialy do ich wykonania —
Terminologia

PN-EN 13813:2003 Podktady podlogowe oraz materiaty do ich wykonania -- Materiaty -
- Wlasciwosci 1 wymagania

PN-EN 13892:2004 Metody badania materiatéw na podktady podtogowe

PN-EN 13213:2002 Podtogi podniesione

PN-EN 12825:2002 Podtogi podniesione z dostgpem

PN-EN 12825:2002/Ap1:2005 Podtogi podniesione z dostepem

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych, tom 1 cze$¢ 4, wydanie
Arkady — 1990 rok.

10. Instrukcje i aprobaty techniczne producenta i dostawcy materiatow
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STT-09.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna montazu rolet
zacieniajacych w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej

1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét
Budowlanych:

Specyfikacja Techniczna wymagania ogo6lne odnosi si¢ do wymagan dotyczacych
wykonania i1 odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach adaptacji
pomieszczenia na potrzeby zajec¢ specjalistycznych.

1.2.Zakres stosowania ST:

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych stanowi czgsé
dokumentéw przetargowych i nalezy ja stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3.Zakres robot objetych ST:

Zakres robot obejmuje wyciszenie pomieszczenia przeznaczonego na aule montaz
rolet tekstylnych i zaciemniajgcych sterowanych pilotem montowanych w kasetach na
skrzydtach okiennych.

1.4.0golne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z przedmiarem robot, Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych 1 poleceniami Zamawiajgcego.

Przekazanie terenu budowy — Zamawiajacy w terminie okre$lonym w umowie
przekaze Wykonawcy teren budowy.

1.5.Zgodnos¢ robot z Przedmiarem Robot i Specyfikacja Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét.:

Dokumenty — Przedmiar robot , Specyfikacja Techniczna Wykonania Odbioru Robot
przekazane przez Zamawiajacego stanowig komplet a wymagania wyszczegolnione
cho¢by w jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w calym komplecie. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen
w dokumentach, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomié
Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie
wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z przedmiarem robdt 1 ST.
Dane okreslone w przedmiarze robot i ST beda uwazane za warto$ci docelowe,
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wszelkie odchylenia wymagaja uzyskania pozytywnej opinii Zamawiajacego. Cechy
materialow 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne i1 wykazywac bliskg
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami. W przypadku gdy materiaty lub roboty nie
beda w pelni zgodne z przedmiarem robot lub ST 1 wptynie to na niezadowalajaca
jako$¢ robot, to takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.

2. MATERIALY
2.1.Wymagania podstawowe:

Co najmniej na 7 dni roboczych przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialtdw  przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi informacje
za$wiadczajace o dopuszczeniu ich do stosowania w budownictwie na podstawie
ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. ,,O wyrobach budowlanych”. Materialy powinny
by¢ oznaczone znakiem B lub CE. Dla materialow oznakowanych znakiem CE
przewidzianych do zastosowania na zewnatrz budynku nalezy udokumentowac
dostosowanie ich do polskim warunkéow klimatycznych. Do materiatéw 1 urzadzen
nie posiadajacych oznaczeh B lub CE nalezy zalaczy¢ aprobaty techniczne
potwierdzajace przydatnos¢ wyroby budowlanego do zamierzonego zastosowania.
Rolety, ktore na lezy uzyé Rolety wewnetrzne o gramaturze materialu >240gr/m?,
sktad materiatu: poliester > 80% syntetyczna guma < 20%. Kolor odpowiadajacy
RAL7047.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow:

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu gdy beda
potrzebne do robdt byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem 1 wplywem
warunkow atmosferycznych, zachowaty swoja jako$¢ im wtasciwos¢ do robot 1 byty
dostepne do kontroli. Miejsca czasowego skladowania bgdg zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajagcym lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.3.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom:

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom a w szczegdlnosci wymienione
w ,,Krajowym Wykazie Zakwestionowanych Wyrobéw Budowlanych” zostang przez
Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscy wskazanym przez
Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot w ktorym znajdg si¢ nie zadbane 1 nie
zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko liczac si¢ z jego
nie przyjeciem i nie zaplaceniem.

2.4 \Wariantowa stosowanie materialow:
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Jesli przedmiar robot lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialbw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego o swoim zamiarze co najmniej na siedem dni roboczych. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody
Zamawiajacego.

3. SPRZET

W trakcie realizacji robot nalezy stosowac urzadzenia sprawne technicznie nie powodujace
nadmiernego hatasu i1 zanieczyszczenia Srodowiska olejem, smarami itp. Ze wzgledu na
nieskomplikowany charakter robdt nie przewiduje si¢ wystapienia potrzeby zastosowania
maszyn i urzadzen innych niz powszechnie stosowane w budownictwie. Wykonawca
zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

W trakcie realizacji robot nalezy stosowaé $rodki transportowe sprawne technicznie nie
powodujace nadmiernego hatasu i zanieczyszczenia srodowiska, olejem, smarami itp. Pojazdy
do przewozenia materialow wrazliwych na warunki atmosferyczne winny posiada¢ szczelne
plandeki ochronne. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich s$rodkow
transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci
przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot:

Podstawowym aktem prawnym okreslajagcym standardy techniczne jakim powinny
odpowiada¢ zrealizowane roboty budowlane jest Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie ( Dz. U. Nr 75, poz. 690
z pozn. zm. ). Przystapienie do realizacji prac budowlanych mozliwe bedzie po
zapewnieniu bezpieczenstwa uczestnikom procesu budowlanego. Podstawowe
zasady, ktorych nalezy przestrzega¢ okreslone zostalty w Rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 410 ).
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za
jako$¢ zastosowanych materialtbw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢
z przedmiarem robdt, wymaganiami ST oraz poleceniami Zamawiajacego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Zasady kontroli jakosci robét:

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole
robot 1 jako$¢ materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli
gwarantujagcy wykonanie robdt przy zachowaniu wymaganej przez Zamawiajacego
jakosci.

6.2.Kontrole prowadzone przez Zamawiajacego:

Do celow kontroli jakosci 1 =zatwierdzenia Zamawiajacy uprawniony jest
podokonywania kontroli. Zapewniona mu bedzie ze strony Wykonawcy wszelka
potrzebna do tego pomoc.

6.3. Certyfikaty i deklaracje:

Zamawiajacy zezwoli na uzycie tylko tych materiatow, ktore sa dopuszczone do
stosowania w budownictwie na podstawie ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r.
,,O wyrobach budowlanych” i posiadajacych:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie polskich Norm lub aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polska Norma lub Polskag Norma
Przenoszaca Normy Zharmonizowane,

- aprobat¢ techniczng w wypadku wyrobow dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.4.Dokumenty budowy:

Na wykonanie robot objetych zamoOwieniem nie jest wymagane pozwolenie
na budow¢ wobec powyzszego nie wymaga si¢ prowadzenia dziennika budowy.
W trakcie robot Wykonawca winien zgromadzi¢ dokument:

- protokét przekazania terenu budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

- protokot odbioru robot,

- protokot narad 1 ustalen,

- korespondencj¢ na budowie,

-atesty, certyfikaty, instrukcje obstugi i gwarancje na urzadzenia montowane podczas
budowy.

6.5.Przechowywanie dokumentéw budowy:
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Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
budowy bedg =zawsze dostepne 1 przedstawione do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

Sporzadzany w przypadku wystgpienia robot dodatkowych nie ujetych w przedmiarze robot —
nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen roboty polegaja odbiorowi :
- ostatecznemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.0dbior ostateczny robot:

Odbidr ostateczny- polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z przedmiarem robot. W przypadku gdy komisji roboty nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy termin
wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupelniajacych oraz ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych 1 uzupehiajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem poswiadczajacym dokonanie odbioru ostatecznego robot
jest protokdt odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowa¢ nastgpujace dokumenty ( jezeli stosowne przepisy prawne,
a w szczegolnosci Prawo Budowlane wymagaja ich sporzadzenia dla zakresu prac
bedacego przedmiotem umowy):

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow.

8.2.0dbior pogwarancyjny:
Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér koncowy bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.1 ,,0dbior ostateczny robot™.
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9. PODSTAWA PtATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest protokot odbioru robot potwierdzajacy:

Zrealizowanie prac nas ktére zostata zawarta umowa o roboty budowlane.
Zrealizowanie prac uzupetniajagcych (dodatkowych) ktorych koniecznos¢ wykonania
wynika w trakcie realizacji zadania.

Platnosci podlega kwota zapisana w umowie obejmujaca:

robocizng bezposrednig wraz z kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkow i transportu na plac budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10.0PIS  SPOSOBU  ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZACYCH

Nie przewiduje si¢ osobnego odbierania i rozliczania tego typu prac. Warto$¢ ich powinna
by¢ wliczona w koszt rob6t podstawowych.

arodpPE

11. DOKUMENTY ODNIESIENIA — dokumenty bedgce podstawg do wykonania
robdt budowlanych

Umowa o0 wykonanie robot budowlanych

Przedmiar robot

Oferta i kosztorys ofertowy Wykonawcy

Aprobaty techniczne wtasciwe dla zastosowania materiatow

Obowigzujace normy europejskie, polskie 1 branzowe oraz warunki techniczne
wykonania i odbioru rob6t budowlanych i instalacyjnych

Ogodlne wytyczne, zalecenia 1 instrukcje stosowania wyrobow wydane przez ich
producentow

Przepisy prawne dotyczace BHP, Prawa Pracy, Ochrony Srodowiska i Ochrony
Przeciwpozarowe;.
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STT-10.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna montazu krzesel
audytoryjnych w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej

1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych:

Specyfikacja Techniczna wymagania ogoélne odnosi si¢ do wymagan dotyczacych
wykonania i odbioru robot, ktore =zostang wykonane w ramach adaptacji
pomieszczenia na potrzeby zajec¢ specjalistycznych.

1.2.Zakres stosowania ST:

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych stanowi czes$¢
dokumentoéw przetargowych i1 nalezy ja stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3.Zakres robot objetych ST:

Zakres robot obejmuje wyciszenie pomieszczenia przeznaczonego na aule montaz
rolet tekstylnych 1 zaciemniajacych sterowanych pilotem
montowanych w kasetach na skrzydtach okiennych.

1.4.0golne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé¢
z przedmiarem robot, Specyfikacjag Techniczng Wykonania 1 Odbioru Robot
Budowlanych i poleceniami Zamawiajacego.

Przekazanie terenu budowy — Zamawiajagcy w terminie okreslonym w umowie
przekaze Wykonawcy teren budowy.

1.4.1 Zgodno$¢ robot z Przedmiarem Robot i Specyfikacja Technicznag
Wykonania i Odbioru Robét:

Dokumenty — Przedmiar rob6t , Specyfikacja Techniczna Wykonania Odbioru
Robot przekazane przez Zamawiajacego stanowig komplet a wymagania
wyszczegolnione chocby w jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w calym komplecie. Wykonawca nie moze
wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktéry  dokona
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odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materialty beda zgodne z przedmiarem robot 1 ST. Dane okreslone w
przedmiarze robot i ST beda uwazane za wartosci docelowe, wszelkie
odchylenia wymagaja uzyskania pozytywnej opinii Zamawiajacego. Cechy
materialow 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywaé bliska
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami. W przypadku gdy materiaty lub roboty
nie beda w pelni zgodne z przedmiarem robot lub ST i wptynie to na
niezadowalajaca jakos¢ robot, to takie materiaty beda niezwtocznie zastgpione
innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania podstawowe:

Przedmiotem zamowienia jest dostawa i montaz foteli audytoryjnych do Auli A 61
w budynku ,,A” Politechniki Rzeszowskiej. Dostawa mebli wraz z ich montazem do -
moduly studenckie.
Wykonawca dostarczy fotele audytoryjne i blendy pierwszego rzedu oraz zamontuje
fotele audytoryjne i blendy pierwszego rzedu, nalezace do przedmiotu zamowienia,
do wskazanego pomieszczenia. Zaleca si¢, by Wykonawca przed ztozeniem oferty
dokonal wizji lokalnej pomieszczenia przy udziale osoby upowaznionej przez
Zamawiajacego.
Zamawiajacy dolaczyt do niniejszej Czesci SIWZ rysunki:

e Rys. Nr 01 —rzut Auli

e Szkic proponowanych krzeset audytoryjnych
Zamawiajacy wymaga dotaczenia do oferty rysunkow foteli proponowanych przez
Dostawce, nalezacych do przedmiotu zamowienia, przedstawiajacych ich konstrukcje
oraz sposob sktadania siedziska 1 pulpitu.
Zamawiajacy zastrzega sobie minimalne niedoszacowanie wymiarow. Wykonawca
wyloniony w niniejszym postgpowaniu powinien dokona¢ wlasnych pomiarow
w celu wlasciwego rozlokowania foteli audytoryjnych i blend pierwszego rzgdu.
Wykonawca wybrany w postgpowaniu, dostarczy Zamawiajagcemu przed
podpisaniem umowy wzory Kart katalogowych tapicerki, celem dokonania wyboru
konkretnej tapicerki przez Uzytkownika:

e Fotele audytoryine (mocowane do podtoza) wg projektu

o fotele ze stolikiem mocowanym do oparcia (rozmieszczenie foteli w rzgdach,

wedhug zalaczonych schematow).
e (ostatni rzad numer ) bez stolika za oparciem.

Blenda pierwszego rzedu:
do wykonania przez Dostawce wedtug wskazania jak na szkicu.

Fotele audytoryine
e montowane na state do podtoza
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e powinny odpowiada¢é wymaganiom przeciwpozarowym dla elementow
wykonczenia wnetrz 1 wyposazenia stalego okreslonego w § 261 pkt 1-5
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw  technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie (Dz. U. z 2002 r., nr 75, poz. 690 ze zm.)

Wymiary fotela: gl¢bokos¢ fotela po zlozeniu wraz z pulpitem do pisania
umiejscowionym na tylnej czes$ci oparcia wg projektu. Fotel w rzedzie (wspdlna
noga).

Konstrukcja nosna: wykonana z zamknigtych profili metalowych 30x40x2 lub 80 x
30 x 2, malowana proszkowo w kolorze z palety RAL 9006.

Siedzisko: konstrukcja no$na: Sklejka brzozowa lub inna o gr. 18 mm pokryta pianka
o gr. 20 mm 9lub grubsza w cenie oferty) formowang na zimno w formach
1 tapicerowane tkaning. Dopuszcza si¢ rowniez wykonanie siedziska jako wypraske
sklejkowa uksztattowang ergonomicznie z mulda, podgieciem podkolanowym 3D,
pokryta pianka i tkaning tapicerska.

Mechanizm skladania siedziska: grawitacyjny, jako przeciwwage zaleca si¢
zastosowanie elementu stalowego, zamocowanego w dolnej czesci siedziska
zapewniajace pewne i ciche dzialanie.

Oparcie: Tylna czg$¢ oparcia - tzw. ostona: sklejka brzozowa wykonana z jednego
elementu o gr. 15mm lakierowana lakierem PU.

Podlokietniki: bez podtokietnikow.

Pulpit do pisania: montowany w oparciu, dopasowany do ksztaltu oparcia, rozmiar
min. A3 skladany lub inne rozwigzanie wskazane przez Dostawce zaakceptowane
przez Inwestora

Tapicerka: sktad materiatowy >95% welna, 5% > poliamid,

gramatura > 530 gr/mb, odporno$¢ na pilling wg normy EN ISO 12945-2: 4-5 lub
rownowaznej, odpornos¢ koloru na $wiatto wg normy EN ISO 105-B02: 5 lub
réwnowaznej. Kolor tapicerki do wyboru przez Inwestora wg dostarczonych probek
tkanin, po zawarciu umowy.

Stopka ma by¢ mocowana do nogi przy pomocy ruchomego przegubu, $rednica
stopki nie przekracza 25mm

Konstrukcja ma by¢ stalowa wykonana z rur okraglych o $rednicy 17-21 mm,
pokrytych chromem lub farba proszkowa w kolorze RAL 9006

Laczenia maja by¢ spawane, ale spawy muszg by¢ ukryte, niewidoczne

Krzestlo ma by¢ w wersji z podlokietnikiem, Podlokietnik ma by¢ wyprowadzone
z przedniej nogi pod katem 90 stopni

(element musi by¢ spawany, nie dopuszcza si¢ gigcia rury)

Do rury stanowiacej konstrukcje podiokietnika przymocowany ma by¢ element
z wysokiej jakosci tworzywa sztucznego (ABS) w kolorze czarnym stanowigcy
wlasciwy podtokietnik. Grubo$¢ podlokietnika ma wyznaczaé grubo$¢ rury
konstrukcyjnej.  Szeroko$¢ catkowita podtokietnika wraz z  elementem
konstrukcyjnym ma wynosi ok. 65 - 70 mm.
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Siedzisko 1 oparcie maja by¢ oddzielnymi elementami. Pomigdzy krawedzig oparcia a
siedziskiem ma by¢ przerwa ok.

15cm

Catkowita wysokos$¢ krzesta ma wynosi¢ ok. 85cm, catkowita szeroko$¢ krzesta ma
wynosi¢ ok. 60cm, catkowita gteboko$¢ ma wynosi¢ ok. 55cm

Siedzisko i oparcie (oparcie jest z dwodch stron tapicerowane) ma byé pokryte
tapicerka o sktadzie > 95% naturalna wetna i 5% > poliamid, wysokiej wytrzymato$ci
na $cieranie (powyzej 100 ty$ cykli w skali Martindala), gestej strukturze tkania,
tkanina ma mie¢ gramaturg > 500 g/mkw. Kolor tapicerki do wyboru przez Inwestora
wg dostarczonych probek tkanin, po zawarciu umowy.

Wymagane atesty ktére nalezy zalaczy¢ do oferty:

FOTELE AUDYTORYJNE :

trudnopalnosci oferowanych foteli wg normy PN-EN 1021-1 oraz normy PN-EN
1021-2 lub réwnowaznych

w zakresie nie wydzielania lotnych, toksycznych produktéw spalania wg normy PN-
88/B-02855 lub rownowaznej wytrzymatoSci 1 bezpieczenstwa rozwigzan
konstrukcyjnych oferowanych foteli wg normy PN-EN

12727:2004 lub rownowaznej (nie dotyczy krzesel,

Wytrzymatos¢ pianek siedziska na $ciskanie wg normy PN-EN 12727:2004
lub réwnowaznej na 100 000 cykli w skali Martindala

atest higieniczny wystawiony przez Narodowy Instytut Zdrowia Publicznego
- Panstwowy Zaktad Higieny w Warszawie;

tapicerka odpornos¢ na pilling wg normy EN ISO 12945-2: 4-5 lub rownowaznej
odporno$¢ koloru tapicerki na $wiatto wg normy EN ISO 105-B02
5 lub réwnowazne;j

3. Warunki gwarancyjne i serwisowe ustalone przez Zamawiajgcego

e Dostarczone urzadzenia muszg by¢ fabrycznie nowe.

e Okres gwarancji urzadzenia z bezptatnym serwisem wynosi min. 24 miesiace.
Réwnoczesnie, Wykonawca zapewnia w okresie pogwarancyjnym dostepnos¢
czg$ci zamiennych oraz pelny serwis przedmiotu umowy, przez okres 3 lat,
liczac od daty zakonczenia okresu gwarancji.

e Zgloszenie serwisanta do naprawy przedmiotu zamowienia nastapi w ciagu 2
dni roboczych od daty zgloszenia usterki, a naprawa zostanie wykonana
w ciggu 7 dni roboczych od dnia zgloszenia usterki, jezeli za§ wystapi
konieczno$¢ importu cze$ci zamiennych, naprawa zostanie wykonana w ciggu
21 dni od daty zgloszenia usterki.

e Koszty dojazdu serwisu do 1 z miejsca uzytkowania lub przewodz
uszkodzonego urzadzenia do i po naprawie nie obcigzaja Zamawiajacego
w okresie gwarancyjnym.
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e Serwis autoryzowany przez producenta, certyfikowany serwis gwarancyjny
1 pogwarancyjny zapewniony bedzie przez placowke serwisowa w kraju.

e Kazdorazowo zostanie przedtuzony okres gwarancji przedmiotu zamowienia
zgtoszonego do naprawy o czas jego wylaczenia z eksploatacji trwajacego
powyzej 24 godzin, a spowodowanego uszkodzeniem nie wyniklym ze zlej
eksploatacji.

e Wymiana jakiegokolwiek modutu nalezacego do przedmiotu zamdwienia na
nowy roOwnowazny nastgpi na zadanie Zamawiajgcego, przy drugim jego
uszkodzeniu w okresie gwarancyjnym. Uszkodzony modut nie podlegajacy
naprawie zostanie wymieniony na nowy rownowazny oraz zgodnie
z przepisem art. 581 Kodeksu cywilnego, dostarczony bedzie z pelnym
okresem gwarancji, wynoszacym 24 miesigce.

e Nalezy poda¢ lokalizacj¢ serwisu (nazwa, adres, telefon calodobowy, e mail)

e Wykonawca dostarczy i zamontuje przedmiot umowy w miejscu wskazanym
w pkt. 2.2) OPZ,

e Wykonawca zobowigzuje si¢ do  przeszkolenia, = pozwalajacego
na samodzielne korzystanie personelu

e Zamawiajacego, w zakresie obstugi dostarczonego przez siebie towaru.

e Wykonawca dostarczy instrukcje, opisy techniczne, schematy konieczne
do prawidlowego korzystania z przedmiotu zaméwienia w jezyku polskim.

e Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ wszystkie karty gwarancyjne
na dostarczony sprzet.

3.1. Przechowywanie i skladowanie materialow:

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy do czasu gdy beda
potrzebne do robot byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i wplywem
warunkow atmosferycznych, zachowaty swoja jako$¢ im wilasciwos¢ do robot 1 byty
dostepne do kontroli. Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajagcym lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3.2.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom:

Materialty nie odpowiadajace wymaganiom a w szczeg6lnosci wymienione
w ,,Krajowym Wykazie Zakwestionowanych Wyrobow Budowlanych” zostang przez
Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz zltozone w miejscy wskazanym
przez Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot w ktorym znajda si¢ nie zadbane i nie
zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko liczac si¢ z jego
nie przyjeciem i nie zaplaceniem.

3.3.Wariantowa stosowanie materialow

Jesli przedmiar robdt lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialbw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
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Zamawiajacego o swoim zamiarze co najmniej na siedem dni roboczych. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Zamawiajacego.

4. SPRZET

W trakcie realizacji robot nalezy stosowac urzadzenia sprawne technicznie nie powodujace
nadmiernego hatasu 1 zanieczyszczenia $rodowiska olejem, smarami itp. Ze wzgledu
na nieskomplikowany charakter robdt nie przewiduje si¢ wystapienia potrzeby zastosowania
maszyn 1 urzadzen innych niz powszechnie stosowane w budownictwie. Wykonawca
zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.

5. TRANSPORT

W trakcie realizacji robot nalezy stosowaé $rodki transportowe sprawne technicznie nie
powodujace nadmiernego hatasu i zanieczyszczenia srodowiska, olejem, smarami itp. Pojazdy
do przewozenia materialow wrazliwych na warunki atmosferyczne winny posiada¢ szczelne
plandeki ochronne. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $§rodkow
transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$s¢ wykonywanych robot i wilasciwosci
przewozonych materiatow.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1.0godlne zasady wykonywania robot:

Podstawowym aktem prawnym okres$lajacym standardy techniczne jakim powinny
odpowiada¢ zrealizowane roboty budowlane jest Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie ( Dz. U. Nr 75, poz. 690
z pozn. zm. ). Przystgpienie do realizacji prac budowlanych mozliwe bedzie po
zapewnieniu bezpieczenstwa uczestnikom procesu budowlanego. Podstawowe
zasady, ktorych nalezy przestrzega¢ okreslone zostaly w Rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 410 ).
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢
z przedmiarem robdt, wymaganiami ST oraz poleceniami Zamawiajacego.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1.Zasady kontroli jakosci robot”
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Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole
robot 1 jako$¢ materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli
gwarantujagcy wykonanie robot przy zachowaniu wymaganej przez Zamawiajgcego
jakosci.

7.2.Kontrole prowadzone przez Zamawiajacego:

Do celow kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia Zamawiajacy uprawniony jest
podokonywania kontroli. Zapewniona mu bedzie ze strony Wykonawcy wszelka
potrzebna do tego pomoc.

7.3.Certyfikaty i deklaracje:

Zamawiajacy zezwoli na uzycie tylko tych materiatow, ktore sa dopuszczone do
stosowania w budownictwie na podstawie ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r.
,O wyrobach budowlanych” i posiadajacych:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢
Z kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie polskich Norm lub aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

- deklaracje zgodnos$ci lub certyfikat zgodnos$ci z Polska Norma lub Polska Norma
Przenoszaca Normy Zharmonizowane,

- aprobat¢ techniczng w wypadku wyrobow dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7.4.Dokumenty budowy:

Na wykonanie robot objetych zamowieniem nie jest wymagane pozwolenie na
budowe wobec powyzszego nie wymaga si¢ prowadzenia dziennika budowy.
W trakcie robot Wykonawca winien zgromadzi¢ dokument:

- protokot przekazania terenu budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

- protokot odbioru robot,

- protokoét narad 1 ustalen,

- korespondencj¢ na budowie,

-atesty, certyfikaty, instrukcje obstugi i gwarancje na urzadzenia montowane podczas
budowy.

7.5.Przechowywanie dokumentéw budowy:
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy miejscu odpowiednio

zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
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budowy beda zawsze dostgpne i przedstawione do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.
8. OBMIAR ROBOT

Sporzadzany w przypadku wystgpienia robot dodatkowych nie ujetych w przedmiarze robot
— hie dotyczy.

9. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen roboty polegaja odbiorowi :
- ostatecznemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.1.0dbior ostateczny robot.

Odbidr ostateczny :

Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce. Odbioru ostatecznego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z przedmiarem robot. W przypadku gdy komisji roboty nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy termin wykonania
robot poprawkowych 1 robdt uzupehlniajacych oraz ponowny termin odbioru
ostatecznego robot. W  przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych i uzupehniajacych, komisja przerwie swoje czynno$ci 1 ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

Dokumenty do odbioru ostatecznego:

Podstawowym dokumentem poswiadczajacym dokonanie odbioru ostatecznego robot
jest protokdt odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowa¢ nastepujace dokumenty ( jezeli stosowne przepisy prawne
a w szczegolnosci Prawo Budowlane wymagaja ich sporzadzenia dla zakresu prac
bedacego przedmiotem umowy):

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow.

Odbior pogwarancyjny:
Odbidr koncowy polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér koncowy bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
Z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.1 ,,0dbioér ostateczny robot”.
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10. PODSTAWA PtATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest protokot odbioru robot potwierdzajacy:

Zrealizowanie prac nas ktére zostata zawarta umowa o roboty budowlane.

Zrealizowanie prac uzupeiajacych (dodatkowych) ktorych konieczno§¢ wykonania wynika
w trakcie realizacji zadania.

Platnosci podlega kwota zapisana w umowie obejmujaca:

- robocizng bezposrednia wraz z kosztami,

- warto$§¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkow i transportu na plac budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

11. Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszgcych

Nie przewiduje si¢ osobnego odbierania i rozliczania tego typu prac. Warto$¢ ich powinna by¢
wliczona w koszt robo6t podstawowych.

12.Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawg do wykonania robot

budowlanych

Umowa o wykonanie robo6t budowlanych

Przedmiar robot

Oferta i kosztorys ofertowy Wykonawcy

Aprobaty techniczne wiasciwe dla zastosowania materiatow

Obowigzujace normy europejskie, polskie 1 branzowe oraz warunki techniczne

wykonania i odbioru robot budowlanych i instalacyjnych

6. Ogodlne wytyczne, zalecenia i instrukcje stosowania wyrobow wydane przez ich
producentow

7. Przepisy prawne dotyczace BHP, Prawa Pracy, Ochrony Srodowiska i Ochrony
Przeciwpozarowe;.

SARE IR
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STT-11.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna wymiany
grzejnikow w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej :

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot w zakresie wymiany grzejnikow, demontazu istniejacej
obudowy grzejnikéw w ramach robot w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej.

1.2.Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna :

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja. obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu wymiany grzejnikoéw, demontazu istniejagcej obudowy. Niniejsza
specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:
demontaz oston na grzejnikach c.o.

montaz grzejnikdw c.o., wraz z zaworami

demontaz starych grzejnikéw c.o.

demontaz starych zawordéw przy grzejnikach

proba szczelnos$ci instalacji c.o.

1.4. Ogolne wymagania:

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z dokumentacja
projektowa,  specyfikacja  techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego
i inwestorskiego oraz zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane.
»Warunkami techniczny~ mi wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych.
Tom II Instalacje sanitarne i przemystowe”. Arkady, Warszawa 1988.

Odstepstwa od projektu mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji ogrzewania
do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-budowlanych, 1lub  zastgpienia
zaprojektowanych materialéw - w przypadku niemozliwosci ich uzyskania - przez
inne materiaty lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwato$ci. Wszelkie
zmiany 1 odstgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga
powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli
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dotycza zamiany materialéw i1 elementéw okre§lonych w dokumentacji technicznej
na inne, nie moga powodowac¢ zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej 1 musi na nie
wyrazi¢ zgode inwestor. Roboty montazowe nalezy realizowa¢ zgodnie z warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych. Tom II Instalacje
sanitarne i przemystowe", Polskimi Normami, oraz innymi przepisami dotyczacymi
przedmiotowej instalacji.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji centralnego ogrzewania 1 oston na grzejniki moga by¢ stosowane
wyroby producentdw krajowych 1 zagranicznych. Wszystkie materialy 1 urzadzenia
technologiczne uzyte do wykonania instalacji musza posiada¢ aktualne polskie aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normome . Wykonawca uzyska przed zastosowaniem
wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbior techniczny materiatdw powinien by¢
dokonywany wedlug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami. Uzy¢ grzejnikéw
Narbonne VT lub rownowaznych.

2.1. Przewody:
e Pion centralnego ogrzewania wykonany bedzie z rur czarnych, stalowych

e Dostarczone na budowe rury powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz,
bez widocznych wzerdow 1 ubytkéw spowodowanych uszkodzeniami.

2.2. Grzejniki:

Jako elementy grzejne instalacji nalezy zastosowaé grzejniki 0 wymiarach zgodnie
z projektem o profilach stalowych przekroju prostokatnego o grubosci 1,5mm.

2.3.Armatura:

Grzejniki wyposazone beda w zawory termostatyczne proste z nastawami.

Na zaworach zamontowane beda glowice termostatyczne. Na powrotach grzejnikow

zamontowane zostang srubunki z odcigciem powrotne proste.

2.4. Obudowy na grzejniki.
Demontaz istniejacych.
3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku

i wyladunku materiatow. Kazdy sprzet musi posiada¢ znak dopuszczenia i klasy
bezpieczenstwa - B.
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4, TRANSPORT | SKELADOWANIE
4.1. Rury :

Rury musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dlugosci. Ksztattki
nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku
1 magazynowania rur i ksztattek nalezy unikac¢ ich zanieczyszczenia.

4.2.Grzejniki :

Transport grzejnikdbw powinien odbywaé sie krytymi Srodkami. Zaleca si¢
transportowanie grzejnikow na paletach dostosowanych do ich wymiaru. Na kazdej
palecie powinny by¢ pakowane grzejniki jednego typu 1 wielko$ci. Palety
z grzejnikami powinny by¢ ustawione i zabezpieczone, aby w czasie ruchu $rodka
transportu nie nastgpito ich przemieszczanie i uszkodzenie grzejnikoéw. Dopuszcza si¢
transportowanie grzejnikow luzem, ulozonych w warstwy, zabezpieczonych przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem.

4.3.Armatura:

Dostarczona na budowe armatur¢ nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelnosc.
Armature nalezy sktadowa¢ w magazynach zamknietych. Armatura specjalna, jak
zawory termostatyczne, powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach
producenta. Armaturg, taczniki i materialy pomocnicze nalezy przechowywaé
w magazynach lub pomieszczeniach zamknietych w pojemnikach.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed uktadaniem przewodow nalezy sprawdzi¢ tras¢ oraz usuna¢ przeszkody (mozliwe do
wyeliminowania), mogace powodowac uszkodzenie przewodow (np. prety, wystajace
elementy zaprawy betonowej i muru).
Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do zamontowania nie
posiadaja uszkodzen mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zanieczyszczen (ziemia,
papiery i inne elementy). Rur peknigtych lub w inny sposéb uszkodzonych nie wolno uzywac.
Kolejnos¢ wykonywania robot:

e Wyznaczenie miejsca ulozenia rur,

e wykonanie gniazd i osadzenie uchwytéw,
przecinanie rur,
zatozenie tulei ochronnych,
utozenie rur z zamocowaniem wstepnym,
wykonanie potaczen.
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W miejscach przej$¢ przewodow przez $ciany i stropy nie wolno wykonywaé zadnych
potaczen. Przejscia przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych.

Wolng przestrzen migdzy zewnetrzng $ciang rury i wewnetrzng tulei nalezy wypelnié
odpowiednim materialem termoplastycznym. Wypehienie powinno zapewnia¢ jedynie
mozliwo$¢ osiowego ruchu przewodu. Dlugos¢ tulei powinna by¢ wigksza o 6+8 mm od
grubosci $ciany lub stropu. Przejécia przez przegrody okre$lone jako granice oddzielenia
pozarowego nalezy wykonywac za pomoca odpowiednich tulei zabezpieczajacych.

Galazki grzejnika powinny by¢ tak uksztaltowane, aby po polaczeniu z grzejnikiem
i skreceniu zlgczek w grzejniku nie nastgpowaly zadne naprezenia. Niedopuszczalne
sg dziatania moggce powodowac deformacje grzejnika lub zniszczenie powtoki lakierniczej

5.1.Montaz grzejnikow :

Grzejniki montowane przy S$cianie nalezy ustawi¢ w plaszczyznie réwnoleglej
do powierzchni $ciany lub wneki.

Kolejnos¢ wykonywania robot:
wyznaczenie miejsca zamontowania uchwytow,
wykonanie otwordéw i1 osadzenie uchwytow,
zawieszenie grzejnika,
podiaczenie grzejnika z rurami przytacznymi.
Grzejniki nalezy montowa¢ w opakowaniu fabrycznym. Jezeli instalacja centralnego
ogrzewania uruchamiana jest, aby ogrzewa¢ budynek podczas prac
wykonczeniowych, lub by go osuszaé, grzejnik powinien by¢ zapakowany. Jezeli
opakowanie zostalo zniszczone, grzejnik nalezy w inny sposob zabezpieczy¢ przed
zabrudzeniem. Zaleca si¢, aby opakowanie bylo zdejmowane dopiero po
zakonczeniu wszystkich prac wykonczeniowych.
Grzejniki muszg by¢ stosowane w zamknigtych instalacjach instalacjach
zabezpieczonych przeponowym naczyniem wzbiorczym, zgodnie z wymaganiami
normy PN-91/B-02414.
Instalacja musi by¢ odpowietrzona wedlug normy PN-91/b-02420/ nie dopuszcza si¢
odpowietrzenia centralnego/, centralnego woda w instalacji musi spelnia¢
wymagania normy PN-93/C-04607.
Maksymalne dopuszczalne cisnienie robocze w instalacji wynosi¢ moze 1,0 MPa,
a maksymalna dopuszczalna temp. robocza 110 st. C. Szczelno$¢ instalacji nalezy
sprawdzi¢ przy ci$nieniu probnym wyzszym o 0,2 MPa od roboczego, jednak nie
nizszym niz 0,4 MPa 1 nie wyzszym niz 1,2 MPa.

Montaz armatury i osprzetu :

Rurociagi stalowe laczone beda z armaturg i osprzetem za pomocy potaczen
gwintowanych, z zastosowaniem ksztattek. Uszczelnienie tych polaczen wykonac
za pomocg np. konopi oraz pasty miniowej.

Kolejnos¢ wykonywania robot:

sprawdzenie dziatania zaworu,

nagwintowanie koncowek,
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wkrecenie poOt-§rubunkow w zawdér 1 na rurg, z uszczelnieniem gwintow

materiatem uszczelniajgcym,

skrecenie potaczenia.

Na przewodach poziomych armatur¢ nalezy w miar¢ mozliwo$ci ustawi¢ w takim

polozeniu, by wrzeciono bylo skierowane do gory i lezalo w plaszczyznie pionowe

przechodzacej przez o$ przewodu. .

Zawory na galazkach oraz odpowietrzniki nalezy umieszcza¢é w miejscach
widocznych oraz tatwo dostepnych dla obstugi, konserwacji i kontroli.

Badania i uruchomienie instalacji:

Instalacja przed zakryciem bruzd i przed pomalowaniem elementéw instalacji oraz

przed wykonaniem izolacji termicznej przewodow musi by¢ poddana probie

szczelnosci.

Przed przystagpieniem do badania szczelno$ci nalezy instalacje podlegajaca probie

(lub jej czes¢) kilkakrotnie skutecznie przeptuka¢é woda. Niezwlocznie po

zakonczeniu ptukania nalezy instalacje napelni¢ woda uzdatniong o jako$ci zgodnej

z PN-93/C04607 . Woda w instalacjach ogrzewania. Wymagania i badania dotyczace

jakosci wody., lub z dodatkiem inhibitorow korozji wg propozycji COBRTI-

INSTAL.

Instalacje nalezy doktadnie odpowietrzy¢.

Jezeli w budynku wystepuje kilka odrebnych sktadow, badania szczelno$ci nalezy

przeprowadzi¢ dla kazdego sktadu oddzielnie.

Badania szczelno$ci instalacji na zimno nalezy przeprowadzaé przy temperaturze

zewngtrznej powyzej O°C.

Kazdy grzejnik sprawdzany jest szczegotowo przez producenta przy cisnieniu

probnym 13 barow. Cis$nienie robocze w instalacji na poziomie dolnej krawedzi nie

powinno przekraczaé 10 barow. Probe szczelnosci w instalacji centralnego

ogrzewania nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z .Warunkami technicznymi wykonania

1 odbioru robot budowlano montazowych. Tom II Instalacje sanitarne

1 przemystowe., tzn. ci$nienie robocze powigkszone o 2 bary, lecz nie mniejsze niz

4 bary. Ci$nienie podczas proby szczelnosci nalezy doktadnie kontrolowaé i nie

dopuszcza¢ do przekroczenia jego maksymalnej wartosci 12 barow.

Do pomiaru ci$nien probnych nalezy uzywa¢ manometru, ktéry pozwala na

bezbtgdny odczyt zmiany ci$nienia o 0,1 bara. Powinien on by¢ umieszczony

w mozliwie najnizszym punkcie instalacji.

Wiyniki badania szczelnosci nalezy uznaé za pozytywne, jezeli w ciggu 20 min. nie
stwierdzono przeciekow ani roszenia.

Z proby cisnieniowej nalezy sporzadzi¢ protokot.

Po uzyskaniu pozytywnej proby szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ probe na goraco,
przy najwyzszych - w miar¢ mozliwosci - parametrach czynnika grzewczego,

lecz nie przekraczajacych parametrow obliczeniowych.

Proba szczelnosci na goraco winna by¢ poprzedzona co najmniej 72-godzinng praca

instalacji.
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6.

e Probe ciSnieniowa calo$ci instalacji przeprowadzi¢ przed zamontowaniem oston,
oraz po odlaczeniu uktadu bezpieczenstwa kotta gazowego.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci robot zwigzanych z wykonaniem instalacji centralnego ogrzewania powinna
by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm
i ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, Tom II
Instalacje sanitarne i przemystowe”,

Kazda dostarczona partia materiatow powinna by¢ zaopatrzona w §wiadectwo kontroli

jakosci producenta.

Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie. jezeli wszystkie wymagania dla
danej fazy robdt zostaty speinione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostalo speinione.
nalezy dang faz¢ robdt uzna¢ za niezgodng z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek
przeprowadzi¢ badanie ponownie.

7. ODBIOR ROBOT

O © e e

Odbioru robot. polegajacych na wykonaniu instalacji centralnego ogrzewania, nalezy
dokona¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montazowych. Tom II Instalacje sanitarne i przemystowe” oraz normg PN-64/B10400.
Wykonanie robdt zwigzanych z wentylacjg nalezy wykona¢ zgodnie z ,, Warunkami
technicznymi i odbioru instalacji wentylacyjnych ,,.- Zeszyt nr 5 COBRTI INSTAL.
Odbiory miedzyoperacyjne nalezy przeprowadzi¢ w stosunku do nast¢pujacych robot:
przejscia dla przewodow przez §ciany i stropy (umiejscowienie i wymiary otworow).
$ciany w miejscach ustawienia grzejnikow

Z odbiorow miedzyoperacyjnych nalezy spisa¢ protokot stwierdzajacy jakos¢ wykonania
oraz przydatnos$¢ robot i elementéw do prawidlowego montazu.

Po przeprowadzeniu prob przewidzianych dla danego rodzaju robot nalezy dokonaé
koncowego odbioru technicznego instalacji centralnego ogrzewania.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:
dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupelniania w trakcie
wykonywania robot.

dziennik budowy.

dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materialéw (Swiadectwa jakosci wydane
przez dostawcow materiatow ).

protokoty wszystkich odbiorow technicznych czgsciowych.

protokot przeprowadzenia proby szczelnosci catej instalaci.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢:

zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja projektowa oraz ewentualnymi zapisami
w Dzienniku budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji projektowej.
protokoty z odbioréw czgsciowych i realizacje postanowien dotyczaca usunigcia usterek.
- aktualno$¢ Dokumentacji projektowej (czy przeprowadzono wszystkie zmiany
1 uzupetnienia), - protokoty badan szczelno$ci instalacji.
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8. OBMIAR ROBOT

Obmiar nalezy dokona¢ w obecnosci wykonawcy, inspektora nadzoru i inwestora.
Liczy si¢ ilos¢ zawordéw regulacyjnych na grzejnikach 1 ilo$¢ grzejnikoéw
Sprawdza si¢ $rednice rur, zaworow, wielkosci grzejnikow, ich typy, oraz ostony na grzejniki.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji opracowanej przez inwestora.

9.1.Cena jednostki obmiarowej:

Cena wykonanej instalacji c.o0. obejmuje:
dostawe materialow,
wykonanie robodt przygotowawczych,
wykonanie zabezpieczen przy przej$ciu przez przegrody budowlane,
spawanie ,
ptukanie instalacji c.o.,
proba szczelnosci instalacji,
doprowadzenie pomieszczen do stanu pierwotnego,

Cena 1 szt. grzejnika, zaworéw grzejnikowych , oraz ostony na grzejnik obejmuje:
dostawe grzejnikdw lub zaworéw, oston

montaz ,

phukanie,

proba ci$nieniowa grzejnikow

10. PRZEPISY ZWIAZANE

=

10.

"Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom Il

Instalacje sanitarne 1 przemystowe".

Arkady, Warszawa 1988.

PN-  64/B-10400 "Urzadzenia centralnego  ogrzewania w  budownictwie
powszechnym. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze".

PN-B-02414:1999 "Ogrzewnictwo i cieplownictwo. Zabezpieczenie instalacji ogrzewan

wodnych systemu otwartego z Wymagania".

PN-91/B-Q2415 .Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Zabezpieczenie wodnych zamknigtych

systemow cieptowniczych. Wymagania".

PN- 91/B-02420 "Ogrzewnictwo. Odpowietrzanie instalacji ogrzewan wodnych.

Wymagania" .

PN-90/M-75003 "Armatura instalacji centralnego ogrzewania. Ogoélne wymagania

I badania”.

PN-91/M-75009 "Armatura instalacji centralnego ogrzewania. Zawory regulacyjne.

Wymagania i badania".

PN-EN 215-1 :2002 "Termostatyczne zawory grzejnikowe. Cze$¢ 1: Wymagania

I badania".
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a. PN-EN 442-1: 1999 .Grzejniki. Wymagania i warunki techniczne™.

11. PN-EN 442-2:1999/A1:2002 "Grzejniki. Moc cieplna i metody badan (zmiana A1)".

12. PN-B-02421 :2000 .Ogrzewnictwo 1 cieptownictwo. Izolacja cieplna przewodow,
armatury i urzadzen. Wymagania i badania odbiorcze".

13. PN- 93/C-04607 .Woda w instalacjach ogrzewania. Wymagania i badania dotyczgce
jakosci wody".

14. PN-EN 1254:2002 /U/ Miedz i stopy miedzi

15. PN-EN 1057: 1999 Rury miedziane okragle bez szwu do wody i1 gazu

16. PN-93/C-04607 Dopuszczalne taczenie rur stalowych z miedzianymi.
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STT-12.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna montazu tablicy
akademickiej w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej

1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych:

Specyfikacja Techniczna wymagania ogélne odnosi si¢ do wymagan dotyczacych
wykonania 1 odbioru robdt, ktore zostang wykonane w ramach adaptacji
pomieszczenia na potrzeby zajec¢ specjalistycznych.

1.2.Zakres stosowania ST:

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych stanowi czgsé¢
dokumentéw przetargowych i nalezy ja stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3.Zakres robot objetych ST:

Zakres robot obejmuje montaz tablicy akademickiej w systemie niezaleznym t;.
przesunigcie jednej z czesci tablic odbywac sie bedzie niezaleznie od usytuowania
drugiej z cze¢sci tablicy.

1.4.0golne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z przedmiarem robot, Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych i poleceniami Zamawiajacego.

Przekazanie terenu budowy — Zamawiajagcy w terminie okreslonym w umowie
przekaze Wykonawcy teren budowy.

1.5.Zgodnos¢ robot z Przedmiarem Robot i Specyfikacja Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét.:

Dokumenty — Przedmiar robot , Specyfikacja Techniczna Wykonania Odbioru Robot
przekazane przez Zamawiajacego stanowig komplet a wymagania wyszczegdlnione
cho¢by w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catym komplecie. Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ biedow lub opuszczen
w dokumentach, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomié
Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z przedmiarem robdt i ST.
Dane okreslone w przedmiarze robot i ST beda uwazane za warto$ci docelowe,
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wszelkie odchylenia wymagaja uzyskania pozytywnej opinii Zamawiajacego. Cechy
materialow 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne i1 wykazywac bliskg
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami. W przypadku gdy materiaty lub roboty nie
beda w pelni zgodne z przedmiarem robot lub ST 1 wptynie to na niezadowalajaca
jakos¢ robdt, to takie materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.

2. MATERIAtY

2.1.Wymagania podstawowe:

Co najmniej na 7 dni roboczych przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow  przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi informacje
za$wiadczajace o dopuszczeniu ich do stosowania w budownictwie na podstawie
ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. ,,O wyrobach budowlanych”. Materialy powinny
by¢ oznaczone znakiem B lub CE. Dla materialdw oznakowanych znakiem CE
przewidzianych do zastosowania na zewnatrz budynku nalezy udokumentowad
dostosowanie ich do polskim warunkéow klimatycznych. Do materiatéw 1 urzadzen
nie posiadajacych oznaczeh B lub CE nalezy zalaczy¢ aprobaty techniczne
potwierdzajace przydatnos¢ wyroby budowlanego do zamierzonego zastosowania.
Tablica, ktora winna by¢ zainstalowana posiada¢ bedzie jedna z dwodch tablic:
magnetyczna, ceramiczna, , biala druga: zielona, ceramiczna.

System mocowania winnien by¢ wykonany z profili aluminiowych anodowanych na
kolor naturalny (srebrny) pozwala na tworzenie tablic o duzych wymiarach.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow:

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialty do czasu gdy beda
potrzebne do robdt byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i1 wplywem
warunkow atmosferycznych, zachowaty swoja jako$¢ im wtasciwos¢ do robot 1 byty
dostepne do kontroli. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.3.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom:

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom a w szczegdlno$ci wymienione
w ,,Krajowym Wykazie Zakwestionowanych Wyroboéw Budowlanych” zostang przez
Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscy wskazanym przez
Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot w ktorym znajdg si¢ nie zadbane 1 nie
zaakceptowane materialy Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko liczac si¢ z jego
nie przyjeciem i nie zaptaceniem.
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2.4.Wariantowa stosowanie materialow:

Jesli przedmiar robot lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatbw w  wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego o swoim zamiarze co najmniej na siedem dni roboczych. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody
Zamawiajacego.

3. SPRZET

W trakcie realizacji robot nalezy stosowac urzadzenia sprawne technicznie nie powodujgce
nadmiernego halasu i zanieczyszczenia $rodowiska olejem, smarami itp. Ze wzglgdu na
nieskomplikowany charakter rob6t nie przewiduje si¢ wystapienia potrzeby zastosowania
maszyn 1 urzadzen innych niz powszechnie stosowane w budownictwie. Wykonawca
zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

W trakcie realizacji robot nalezy stosowaé $rodki transportowe sprawne technicznie nie
powodujace nadmiernego hatasu i zanieczyszczenia srodowiska, olejem, smarami itp. Pojazdy
do przewozenia materialow wrazliwych na warunki atmosferyczne winny posiada¢ szczelne
plandeki ochronne. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow
transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i whasciwosci
przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot:

Podstawowym aktem prawnym okres§lajacym standardy techniczne jakim powinny
odpowiada¢ zrealizowane roboty budowlane jest Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie ( Dz. U. Nr 75, poz. 690
z pozn. zm. ). Przystapienie do realizacji prac budowlanych mozliwe bedzie po
zapewnieniu bezpieczenstwa uczestnikom procesu budowlanego. Podstawowe
zasady, ktorych nalezy przestrzega¢ okreslone zostaly w Rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 410 ).
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnosé
z przedmiarem robdt, wymaganiami ST oraz poleceniami Zamawiajacego.
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KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Zasady kontroli jakosci robét:

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole
robot 1 jako$¢ materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli
gwarantujagcy wykonanie rob6dt przy zachowaniu wymaganej przez Zamawiajacego
jakosci.

6.2.Kontrole prowadzone przez Zamawiajacego:

Do celow kontroli jako$ci 1 =zatwierdzenia Zamawiajacy uprawniony jest
podokonywania kontroli. Zapewniona mu bedzie ze strony Wykonawcy wszelka
potrzebna do tego pomoc.

6.3. Certyfikaty i deklaracje:

Zamawiajacy zezwoli na uzycie tylko tych materiatow, ktére sa dopuszczone do
stosowania w budownictwie na podstawie ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r.
,,O wyrobach budowlanych” i posiadajacych:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnosé
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie polskich Norm lub aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polska Normg lub Polska Norma
Przenoszaca Normy Zharmonizowane,

- aprobat¢ techniczng w wypadku wyrobow dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.4.Dokumenty budowy:

Na wykonanie robot objetych zamowieniem nie jest wymagane pozwolenie
na budow¢ wobec powyzszego nie wymaga si¢ prowadzenia dziennika budowy.
W trakcie robot Wykonawca winien zgromadzi¢ dokument:

- protokot przekazania terenu budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

- protokot odbioru robot,

- protokot narad i ustalen,

- korespondencj¢ na budowie,

-atesty, certyfikaty, instrukcje obstugi 1 gwarancje na urzadzenia montowane podczas
budowy.
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6.5.Przechowywanie dokumentéw budowy:

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
budowy bedg =zawsze dostepne 1 przedstawione do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

Sporzadzany w przypadku wystapienia robot dodatkowych nie ujetych w przedmiarze robot —
nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen roboty polegaja odbiorowi :
- ostatecznemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.0dbior ostateczny robot:

Odbidr ostateczny- polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentdéw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
robot z przedmiarem robdt. W przypadku gdy komisji roboty nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy termin
wykonania rob6t poprawkowych i1 robot uzupelniajacych oraz ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych 1 uzupehiajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem pos$wiadczajacym dokonanie odbioru ostatecznego robot
jest protokdt odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowa¢ nastgpujace dokumenty ( jezeli stosowne przepisy prawne,
a w szczegolnosci Prawo Budowlane wymagaja ich sporzadzenia dla zakresu prac
bedacego przedmiotem umowy):

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow.

8.2.0dbidér pogwarancyjny:

Odbioér koncowy polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
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Odbior koncowy bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.1 ,,0dbior ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest protokot odbioru robot potwierdzajacy:

e Zrealizowanie prac nas ktore zostata zawarta umowa o roboty budowlane.
e Zrealizowanie prac uzupehiajgcych (dodatkowych) ktorych konieczno$¢ wykonania
wynika w trakcie realizacji zadania.

Platnosci podlega kwota zapisana w umowie obejmujaca:

e robocizng bezposrednig wraz z kosztami,

e warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkow i transportu na plac budowy,

e wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10.0PIS  SPOSOBU  ROZLICZENIA  ROBOT  TYMCZASOWYCH |  PRAC
TOWARZYSZACYCH

Nie przewiduje si¢ osobnego odbierania i rozliczania tego typu prac. Wartos¢ ich powinna
by¢ wliczona w koszt rob6t podstawowych.

10.
11.
12.
13.

14.

11. DOKUMENTY ODNIESIENIA — dokumenty bedgce podstawg do wykonania robot
budowlanych

Umowa o wykonanie robot budowlanych

Przedmiar robot

Oferta i kosztorys ofertowy Wykonawcy

Aprobaty techniczne wtasciwe dla zastosowania materiatow

Obowigzujace normy europejskie, polskie 1 branzowe oraz warunki techniczne
wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych 1 instalacyjnych

Ogolne wytyczne, zalecenia 1 instrukcje stosowania wyroboéw wydane przez ich
producentow

Przepisy prawne dotyczace BHP, Prawa Pracy, Ochrony Srodowiska i Ochrony
Przeciwpozarowe;.
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STT-13.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna wentylacji
mechanicznej w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej

1. Wstep

1.1. Specyfikacja techniczna instalacji wentylacji mechanicznej

Szczegbdtowa ,,Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru robo6t” obejmuje wymagania
dotyczace realizacji instalacji wentylacji mechanicznej i klimatyzacji dla projektu:
,PRZEBUDOWA AULI BUDYNKU A POLITECHNIKI RZESZOWSKIE] IM. L
LUKASIEWICZA”.

1.2. Przedmiot i zakres robdt objetych specyfikacja techniczng

Przedmiotem opracowania jest projekt przetargowy na wykonanie instalacji wentylacyjnej i
klimatyzacyjnej.

Zakres opracowania obejmuje nastepujace roboty instalacyjne:

- wykonanie instalacji wentylacji mechanicznej nawiewno-wywiewnej i montaz urzadzen.
Charakterystyka ogdlna instalacji

a) sala auli

W sali auli zastosowano wentylacje nawiewno-wywiewng z chtodzeniem za pomocg instalacji
z nawiewnikami umieszczonymi w gornej czg¢sci pomieszczenia. Instalacja zasilana zostanie z
centrali wentylacyjnej umieszczonej na dachu budynku

2. Materiaty

2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw podano w rozdziale III ,,Wymagania Ogélne”, pkt
2.

2.2. Szczegblowe wymagania dotyczace materialow

Wykonawca zobowiazany jest w projekcie do zachowania okre$lonych materialow,
producentéw, typow urzadzen oraz rozwigzan projektowych lub innych lecz o nie gorszych
parametrach technicznych niz zaprojektowane .

Centrale zamontowa¢ na posadzce na ramie stalowej zaopatrzonej w podkladki elastyczne
przygotowanej do zamocowania poszczegdlnych zespotow wentylatora; nalezy szczegodlnie
doktadnie wypoziomowac o$ centrali oraz ustawi¢ kierunek wylotu 1 wlotu.

Instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, wprowadzonymi do
obowigzkowego stosowania oraz normami, dokumentami wskazanymi w Projekcie
Budowlanym i Projekcie Przetargowym, odnoszacymi si¢ do poszczegdlnych robdt oraz
zgodnie ze sztuka budowlang. Obowigzkiem wykonawcoéw instalacji jest dostarczenie
wymaganych, aktualnych certyfikatow zgodnosci i atestow, aprobat technicznych, Swiadectw
dopuszczenia wszystkich zastosowanych materialow i urzadzen. Wszelkie urzadzenia oraz
narzedzia musza by¢ oznaczone znakiem bezpieczenstwa, a w stosunku do urzadzen, ktore
nie podlegaja obowigzkowi zglaszania do certyfikacji na znak bezpieczenstwa CE 1
oznaczenia tym znakiem, wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ odpowiednig deklaracje
zgodnosci tych
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wyrobéw z normami wprowadzonymi do obowigzkowego stosowania oraz wymaganiami
okreslonymi wiasciwymi przepisami. Obowigzkiem wykonawcy jest upewnienie si¢, ze
zastosowane urzadzenia posiadajg aktualne certyfikaty zgodnos$ci lub atesty, dopuszczenia,
etc. 1 moga by¢ dostarczone przez dostawcow w wymaganym terminie. W wypadku, gdy
wykonawca wyrazi che¢ zamiany typu badz wielko$ci zamawianego urzadzenia (np. jesli w
momencie skladania zamowienia wyspecyfikowane w projekcie urzadzenia nie sg juz
produkowane), nalezy niezwtocznie wystapi¢ o zgod¢ na zmiang typu urzadzenia.

Wszelkie zmiany wielkosci urzadzen i materiatow, przyjetych rozwigzan w stosunku do
projektu wymagaja zatwierdzenia przez inwestora i projektanta. Elementy, ktorych typ
(producent) nie zostaly okreslone (np. rury stalowe, kanaly wentylacyjne, materiaty
montazowe) musza odpowiada¢ aktualnym wydaniom Polskich Norm 1 spelniaé¢
obowigzujgce wymagania. Jako$¢ montazu elementéw instalacji (przewody rurowe, kanaty
wentylacyjne, etc.) podlega zatwierdzeniu przez inwestora.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu 1 maszyn do robot instalacyjnych

Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w B 00.00.00,,Wymagania Ogoélne”, pkt 3.

3.2. Szczegdlowe wymagania dotyczace sprzetu 1 maszyn do robdt instalacyjnych

Wszelkie prace zwigzane z obstuga sprz¢tu 1 maszyn muszg by¢ wykonywane przez osoby
przeszkolone, a jak tego wymagaja przepisy, posiadajace uprawnienia. Urzadzenia, ktérych
ruch stwarza zagrozenie dla zdrowia ludzkiego, moga by¢ uruchomione dopiero po
uprzednim ostrzezeniu o0s6b znajdujacych si¢ w ich bezposrednim sgsiedztwie. Prace
montazowe przy wykorzystaniu sprzetu mechanicznego musza spetnia¢ wymagania bhp i

p-poz.
4. Transport

4.1. Wymagania ogolne dotyczace Srodkow transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w B 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”, pkt 4.
4.2. Wymagania szczegdtowe dotyczace srodkow transportu

Urzadzenia beda dostarczane na plac budowy transportem samochodowym. Podczas
roztadunku elementéw instalacji, takich jak: aparaty, centrale wentylacyjne, przewody
instalacji wentylacyjnej, nalezy zachowaé szczegdlng ostroznos¢, aby ich nie uszkodzic,
pamigtajac jednocze$nie o zachowaniu wszelkich wymagan bhp. Na terenie budowy
przewiduje si¢ transport reczny, w cze¢$ci wspomagany urzadzeniami mechanicznymi.
Transport na terenie budowy musi spelnia¢ wymagania zawarte w czgséci ogdlnej specyfikacji
technicznej.

5. Wykonanie roboét
5.1. Ogblne wymagania wykonania robot budowlanych
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w B 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”,

pkt 5.
5.2. Szczegbdtowe wymagania wykonania robdt budowlanych .
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Podstawe do wykonania instalacji moga stanowi¢ jedynie projekty wykonawcze, opracowane
zgodnie z projektem budowlanym, warunkami pozwolenia na budowe, projektem branzowym
oraz innymi dokumentami i wymaganiami wskazanymi w projekcie budowlanym, kontrakcie
lub w innych dokumentach przekazanych przez inwestora. Projekty wykonawcze musza
posiada¢ komplet uzgodnien wiasciwych rzeczoznawcoé4w (do spraw sanitarnohigienicznych,
do spraw =zabezpieczen przeciwpozarowych oraz do spraw BHP 1 ergonomii),
potwierdzajacych ich zgodnos$¢ z projektem budowlanym i1 obowigzujacymi przepisami.
Projekty wykonawcze instalacji wentylacyjnej i ich czgsci sktadowych, w stosunku do
ktérych wymagane s3a dodatkowe uzgodnienia odpowiednich wiadz, instytucji (w tym
dostawcow mediow) lub odrebne pozwolenia na budowe, musza by¢ opatrzone takimi
uzgodnieniami oraz posiada¢ wymagane pozwolenia na budowe.

Przed rozpoczeciem robot projekty wykonawcze muszg zosta¢ zaakceptowane przez
inwestora.

W zakres prac wykonawcy instalacji wchodzi wykonanie wszystkich instalacji wymienionych
w projekcie oraz prac zwigzanych z ich realizacja, zgodnie z aktualnymi wydaniami
obowigzujacych lub wskazanych w przekazanych wykonawcy dokumentach, normami,
przepisami, wymaganiami projektu budowlanego oraz sztuka budowlang.

Instalacje nalezy wykona¢ w taki sposob, aby ich dziatanie spetnialo wszelkie wymagania
zawarte w niniejszym opracowaniu oraz innych przekazanych dokumentach. Przy
wykonywaniu instalacji nalezy przestrzega¢ wszelkich zalecen oraz wykorzystywaé
wszystkie informacje podane w przekazanych wykonawcy dokumentach. Wszelkie
wymagania szczegoétowe maja za zadanie utatwienie okreslenia niezbednych prac i w zadnym
wypadku nie ograniczaja wymagan ogolnych.

W zakres prac wykonawcy wchodza w szczegolnosci

a) dostawa na miejsce wbudowania wszelkich materiatéw 1 urzadzen, niezbednych do
wykonania instalacji oraz przeprowadzenia wszelkich prac towarzyszacych (w tym

dostawa wszelkich materialow eksploatacyjnych potrzebnych do rozruchu instalacji),

b) zainstalowanie (montaz) wszelkich materialow 1 urzadzen,

¢) podiaczenie do wszelkich urzadzen zasilania w energi¢ elektryczna, sterowania

1 automatycznej regulacji, wraz z pracami wchodzacymi w zakres instalacji

elektrycznych 1 AKPiA, wyraZznie niewylaczonymi z zakresu robot,

d) przeprowadzenie wymaganych préb instalacji wraz z udokumentowaniem ich

wynikow (protokoty odbiorow, wpisy do dziennika budowy),

e) przeprowadzenie rozruchu instalacji i jej regulacji (doprowadzenie instalacji do

osiggnigcia wymaganych parametroOw pracy),

f) wykonanie wszelkich wymaganych pomiaréw instalacji i analiz oraz przekazanie
protokotéw inwestorowi (w szczegolnosci pomiaréw przeptywow, wydatkow, cisnien,
temperatur, wilgotno$ci, pozioméw glosnosci, wielkosci elektrycznych),

g) przeprowadzenie niezbednych prob, analiz i1 ekspertyz wymaganych przez

odpowiednie wladze lub instytucje — wraz z udokumentowaniem ich wynikow,

h) przeprowadzenie odbiordw instalacji przez inwestora oraz odpowiednie wladze

I instytucje,

1) dostarczenie wymaganych, aktualnych certyfikatow zgodnosci i atestow, Swiadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie, etc. wszystkich zastosowanych

materiatow 1 urzadzen. W wypadku, gdy zaprojektowane materiaty lub urzadzenia
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nie posiadajg aktualnych certyfikatow (atestow, dopuszczen, etc.), wykonawca
zobowigzany jest do uzyskania ich wtasnym kosztem i staraniem badz do
wystgpienia o akceptacje innego materialu lub urzadzenia, posiadajacego

wymagany certyfikat lub atest, dopuszczenie, etc. Proponowane materiaty lub
urzadzenia muszg by¢ rownowazne z zastosowanymi w projekcie pod wzgledem
technicznym, jakoSciowym, estetycznym oraz kosztowym.

j) odpowiednie zabezpieczenie miejsca robot,

k) wykonanie przejs$¢ i przepustéw instalacyjnych przez elementy konstrukcyjne
niewymagajace dodatkowych obliczen konstrukcyjnych, oraz ich zabezpieczenie

1 uszczelnienie (np. przejs$¢ instalacyjnych przez $ciany i stropy, przejs¢ szczelnych
przez $ciany pozarowe, etc.).

1) jezeli nie uzgodniono inaczej, kucie bruzd, wykonywanie w przegrodach
budowlanych otworéw (przebic) dla przeprowadzenia instalacji, wykonywanie
fundamentow i konstrukcji wsporczych pod urzadzenia i instalacje,

a w szczeg6lnosci fundamentow 1 konstrukeji pod wszelkie pompy, centrale
wentylacyjne, wentylatory, agregaty chtodnicze i inne urzadzenia mechaniczne
zlokalizowane w pomieszczeniach, opartych na gtéwnej konstrukcji budynku, wraz
z obrobkg 1 uszczelnieniem wszelkich przejs¢ instalacji elementow konstrukcyjnych
przez dach, etc. (poza elementami wyspecyfikowanymi w czg¢éci budowlano-konstrukcyjnej
projektu). Prace te musza by¢ prowadzone w uzgodnieniu

z nadzorem budowlanym oraz wykonawcami poszczegélnych robot budowlano-
konstrukcyjnych,

m) wykonanie uszczelnien wszelkich przejs$¢ instalacji przez elementy budynku zgodnie ze
sztukg budowlana,

n) wykonanie wszelkich przej$¢ instalacji przez $ciany i stropy oddzielen
przeciwpozarowych zgodnie z obowigzujacymi przepisami, a takze certyfikatami
zgodnosci lub aprobatami technicznymi, dopuszczeniami, etc. 1 instrukcjami
wykonywania tego typu przej$¢ (odpowiedni sposdb montazu klap ppoz. na
kanatach wentylacyjnych, zainstalowanie specjalnych, atestowanych przejs$¢
przewodow (rur) instalacji grzewczych, etc.),

0) montaz odpowiednich elementow zapobiegajacych rozprzestrzenianiu si¢ hatasu
oraz drgan spowodowanych pracg instalacji, takich jak: obudowy i ostony tlumiace,
podstawy amortyzacyjne, wibroizolatory, podktadki ttumiace, taczniki elastyczne
przewodow rurowych 1 kanaléw wentylacyjnych, odpowiednie elementy izolacyjne,
antywibracyjne i thumigce w miejscach styku instalacji z elementami budynku,
zapewnienie odpowiedniej konstrukcji urzadzen i elementéw instalacji — wentylatory,
etc. oraz zastosowanie odpowiednich rozwigzan ograniczajacych rozprzestrzenianie
drgan i halasu,

p) zamurowanie, zabetonowanie, etc. wszelkich otworé6w pozostaltych w zwigzku

z prowadzeniem instalacji sanitarnych przez przegrody budowlane, w tym
oddzielenia pozarowe, o ile prace te w konkretnym wypadku nie zostaly wyraznie (w
odpowiednich projektach branzowych) wiaczone do zakresu robdt wykonawcy robot
innej branzy (np. robot ogélnobudowlanych),

q) kontrola istniejacych linii rzednych wysokosciowych oraz kontrola wymiaréw
podawanych na rysunkach z wymiarami wystepujacymi w naturze,
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r) udziat w konsultacjach 1 inspekcjach na miejscu budowy oraz innych rozmowach
koordynacyjnych,

s) uzgadnianie robot z lokalnym nadzorem budowlanym oraz zleceniobiorcami

z pozostatych branz w fazie przygotowania i realizacji budowy,

t) dokumentowanie na biezaco na | egzemplarzu Projektu Wykonawczego
znajdujacego si¢ stale w biurze budowy wszelkich odstepstw od projektu

1 uzupehiajacych informacji dotyczacych instalacji oraz stanu zaawansowania robot,
u) wykonanie i przekazanie Inwestorowi Dokumentacji Powykonawczej,

v) przeprowadzenie szkolenia personelu uzytkownika, wraz z przekazaniem
Inwestorowi odpowiednich protokotéw dokumentujacych szkolenie,

w) opracowanie instrukcji obstugi i eksploatacji instalacji i wszystkich dostarczonych
urzadzen wraz z planem przegladoéw i konserwacji wszystkich elementow instalacji,
X) opracowanie i przekazanie inwestorowi danych instalacji w formie wymaganej dla
opracowania komputerowego systemu eksploatacji obiektu,

y) zawieszenie w pomieszczeniach technicznych kolorowych, wykonanych w sposob
trwaty 1 oprawionych, schematow wszystkich instalacji oraz opisanie

1 ponumerowanie zgodnie ze schematami wszystkich urzadzen, gtéwnej armatury,
osprzetu kanatow wentylacyjnych (przepustnice) oraz wszystkich klap
przeciwpozarowych przy pomocy szyldow grawerowanych w dwuwarstwowym
tworzywie sztucznym,

z) oznaczenie przewodow wentylacyjnych (rodzaj przewodu, nazwa i1 numer instalacji,
medium, parametry, etc.) przy pomocy szyldow oraz naklejenie strzatek
wskazujacych kierunek przeptywu w przewodach,

aa) przekazanie pelnej listy (zawierajacej adresy oraz numery telefonéw) dostawcow
(producentéw) urzadzen zainstalowanych w obiekcie oraz dostawcow czesci
zamiennych,

bb) wykonanie dokumentacji instalacji automatycznej regulacji, sterowania i zasilania
instalacji sanitarnych wraz z listami kablowymi, opracowanie i uruchomienie
programu, uruchomienie instalacji, korekta parametroéw programu na podstawie
pomiarow dzialajacej instalacji, doprowadzenie instalacji do wymaganych
parametrow pracy,

cc) gwarancja prawidlowego funkcjonowania poszczegdlnych instalacji, jak i ich
elementow w catym okresie gwarancyjnym, przeniesienie gwarancji

dhugoterminowej producentow urzadzen,

dd) okreslenie kosztéw obstugi pogwarancyjne;.

Wymagania montazowe:

Wszelkie przejscia przewodow przez przegrody budowlane nalezy odpowiednio do rodzaju
przewodu uszczelni¢ oraz zabezpieczy¢ przed przenoszeniem drgan i halasow (nalezy
zastosowac¢ odpowiednie przejscia instalacyjne).

Wszelkie punkty styku instalacji z budynkiem muszg by¢ wykonane w sposob
uniemozliwiajacy powstawanie hatasu 1 przenoszenie drgan z instalacji na budynek.
Wszystkie urzadzenia mechaniczne nalezy odseparowa¢ od budynku oraz od instalacji w
sposob uniemozliwiajacy powstawanie halasu oraz przenoszenie drgan.

Elementy instalacji wymagajace obstugi nalezy w miar¢ mozliwosci lokalizowac poza
pomieszczeniami, w obszarach ogolnie dostgpnych.
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Wszelkie domiary urzadzen oraz wymiary budynku nalezy w czasie robot na biezaco
sprawdza¢ w naturze.

Wszelkie widoczne elementy instalacji, ktore nie sg fabrycznie pokryte ostatecznymi
powlokami wykonczeniowymi (w tym w szczeg6élnosci przewody, izolacje, zamocowania,
podwieszenia, konstrukcje wsporcze, etc.), niezaleznie od pokrycia odpowiednig powtoka
zabezpieczajaca, nalezy pokry¢ powloka malarskg w kolorze wskazanym przez Inwestora
(r6zne kolory w réznych obszarach 1 w odniesieniu do roznych instalacji). Nalezy zastosowac
powloki malarskie odpowiednie do rodzaju malowanej powierzchni, zapewniajace
odpowiednig trwato$¢ oraz estetyke instalacji. Wytyczne okreslajace, w ktorych obszarach
nalezy zastosowac¢ dodatkowe powtoki malarskie, na ktorych elementach instalacji oraz typ i
kolor powlok zostang przekazane na etapie wykonywania instalacji.

6.Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne wymagania kontroli jakosci

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w B 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”,
pkt 6.

6.2. Szczegbtowe wymagania — odbior migdzyoperacyjny

Odbiory migdzyoperacyjne sg elementem kontroli wykonania robdt poprzedzajacych
zasadnicze roboty instalacyjne wykonywane przez inne brygady lub przedsi¢biorstwa. Nalezy
je przeprowadza¢ w stosunku do nastgpujacych rodzajow robot:

— Przejscia dla przewodow przez $ciany i stropy.

— Fundamenty pod urzadzenia.

— Konstrukcja czerpni i wyrzutni.

— Kratki 1 kanaly nawiewne, wywiewne.

7.0bmiar robot

7.1. Ogblne wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Ogodlne wymagania dotyczace przedmiaru podano w B 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”, pkt 7.
7.2. Szczegblowe wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Jednostka obmiarowg dla poszczegodlnych elementow instalacji sa: szt. — dla urzadzen; m2 —
dla blachy; mb — dla rur; kpl. — dla zestawow; kg — dla materiatow masowych.

W wycenie robot nalezy uwzgledni¢ wszystkie elementy potrzebne do prawidlowego
funkcjonowania instalacji, w tym wszelkiego rodzaju zamocowania, podwieszenia, podpory,
fundamenty, konstrukcje wsporcze, obudowy, otwory w elementach budynku, przejscia i
przepusty instalacyjne, kompensatory, polaczenia roztaczne, materialy i elementy montazowe
1 uszczelniajace, i1zolacje, powtoki malarskie 1 zabezpieczajace, zabezpieczenia na czas
budowy i zabezpieczenia miejsca robdt, ksztaltki, elementy taczace i dostosowujace, osprzet,
filtry, thumiki dzwigku 1 drgan, klapy przeciwpozarowe, atestowane przejs$cia instalacyjne
przez oddzielenia pozarowe, zasilanie elektryczne, wszelkiego rodzaju urzadzenia
pomiarowe, elementy regulacyjne, materialy eksploatacyjne potrzebne do napelnienia i
rozruchu instalacji oraz wszelkie zabiegi i czynno$ci konieczne do zgodnego z wymaganiami
dostawcy lub innych stron, uruchomienia i poprawnego funkcjonowania instalacji.
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Przy wycenie robot nalezy zwroci¢ uwage na wszelkie wymagania, w tym ogoélne, ktoére moga
mie¢ wplyw na koszt wykonania, uruchomienia lub odbioru instalacji.

Uwaga: w ,,Przedmiarze Robot” wyspecyfikowano jedynie wazniejsze materialy, urzadzenia i
czesci sktadowe instalacji. Wszelkie materiaty, urzadzenia, czgsci sktadowe, opracowania,
czynnos$ci, etc., ktore nie zostaly wyszczegdlnione w ,Przedmiarze Robdt”, nalezy
uwzgledni¢ w cenach jednostkowych wyspecyfikowanych elementéw instalacji.

Na przyktad wszelkg armaturg, osprzet, zamocowania, izolacje, itp. (o ile nie zostaly
oddzielnie wyspecyfikowane) nalezy uwzgledni¢ w wycenie przewodow.

Wszelkie dane liczbowe odnoszace si¢ do wielkosci lub ilosci poszczegolnych elementdéw
instalacji zawarte w niniejszym opracowaniu podano informacyjnie. Podanie tych wielkos$ci
nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za wlasciwe parametry instalacji i
odpowiednig ilo$¢ poszczegdlnych czesci sktadowych instalacji. Podstawowym kryterium
doboru poszczegdlnych elementow instalacji jest spelnienie wymagan postawionych
poszczegdlnym instalacjom (zapewnienie standardow jakoSciowych 1 ilosciowych
okreslonych w niniejszym opracowaniu oraz przepisach, normach i innych dokumentach
przekazanych przez inwestora).

Przy okre$laniu cen urzadzen i czeg$ci sktadowych instalacji oraz wartosci robot nalezy
uwzgledni¢ mozliwos$¢ zwigkszenia wydajnosci urzadzen o 5%.

8.0dbiodr robodt instalacyjnych

8.1. Ogolne wymagania odbioru robot

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w B 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”, pkt
8

8.2. Odbiory robdt

Odbioér robot nastgpuje po zakonczeniu montazu i przeprowadzeniu prob i ma na celu
stwierdzenie czy urzadzenia zostaly wykonane zgodnie z projektem, nadaja si¢ do
eksploatacji 1 osiggaja zakladane parametry. Kierownik budowy (robdt) powiadamia
inwestora 0 gotowosci obiektow do odbioru wpisem do dziennika budowy i zawiadamia o
zakonczeniu robot na budowie.

Przedmiotem odbioru sg te instalacje wentylacji 1 technologiczne, ktore wyodrebniono jako
oddzielne sktadniki inwestycji.

8.2.1. Odbidr czesciowy

Nalezy je przeprowadza¢ w stosunku do robodt ,,zanikajacych”, ktdore musza by¢ wykonane
przed zakonczeniem catosci zadania. Nalezy sprawdzic:

— zgodno$¢ wykonania z projektem,

— uzycie wlasciwych materiatow,

— wykonanie prawidlowych potaczen i konstrukcji.

Odbiory czeSciowe przeprowadza si¢ w trybie przewidzianym dla odbioréw koncowych,
jednak bez oceny prawidtowosci dziatania catego urzadzenia.

8.2.2. Odbidr koncowy

Po wykonaniu prob przewidzianych dla poszczegolnych instalacji nalezy dokonac
komisyjnego odbioru koncowego.
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W sktad komisji wchodzi kierownik robot montazowych oraz przedstawiciele generalnego
wykonawcy inwestora 1 uzytkownika; w przypadkach szczegolnych w sktad komisji wchodza
réwniez:

— przedstawiciel nadzoru sanitarno-epidemiologicznego,

— przedstawiciel Urzgdu Dozoru Technicznego,

— przedstawiciel strazy pozarne;.

Gdy odbiory techniczne w zakresie kompetencji zainteresowanych instytucji zostaty
dokonane uprzednio, wowczas protokoly tych odbioréw stanowig zalacznik do protokédtu
koncowego.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:

— zgodno$¢ wykonania z projektem,

— zgodnos$¢ wykonania z WTWiO.

Przy odbiorze koncowym nalezy przedstawi¢ komisji nastepujgce dokumenty:

— Dokumentacj¢ techniczng z naniesionymi elementami zmian 1 uzupelieniami
dokonywanymi w trakcie budowy,

— dziennik budowy i ksigzke obmiardw,

— protokoty odbioréw czgsciowych na roboty ,,zanikajace”,

— protokoty wykonanych prob i badan,

— $wiadectwa jakos$ci, wydane przez dostawcoéw urzadzen i materialow

podlegajacych odbiorom technicznym, a takze decyzje o dopuszczeniu do

stosowania w budownictwie,

— Instrukcje obstugi i Dokumentacje Techniczno - Ruchowe urzadzen

zastosowanych w instalacjach.

Ruch probny oraz uruchomienia instalacji nalezy wykonywa¢ w uzgodnieniu z inwestorem
przed dokonaniem odbiorow koncowych. Podczas odbioru konicowego nastgpuje sprawdzenie
dziatania poszczegdlnych urzadzen i parametrow roboczych instalacji oraz sprawdzenie
stosownych dokumentow. Z dokonanego odbioru nalezy sporzadzi¢ protokot koncowy z
adnotacja o jakosci wykonania prac z uwzglednieniem opisOw poszczegdlnych parametrow
podlegajacych odbiorowi oraz zgodnosci termindw realizacji. Protokot nalezy podpisa¢ przez
osoby prowadzace budowe.

8.3. Zobowigzania wykonawcy po zakonczeniu robot

Przedsigbiorstwo wykonawcze bgdzie musiato zapewnié, po odbiorze, obecno$¢
wykwalifikowanego technika, uczestniczacego w projekcie, w celu przeszkolenia personelu
majacego obstugiwac sprzet 1 urzadzenia instalacji.

9.Rozliczenie robdt

9.1 Ogdlne wymagania rozliczenia robot

Ogodlne wymagania dotyczace rozliczenia robot podano w B 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”,
pkt 9.

9.2. Szczegdlowe wymagania rozliczenia robot

Oferent jest zobowigzany do =zasiggnigcia w trakcie opracowywania swojej oferty
koniecznych informacji odnosnie wszelkich dokumentow bedacych podstawg przetargu.
Obowiazkiem oferenta jest ztozenie ryczattowej oferty uwzgledniajacej wszelkie dostawy i
prace konieczne do wykonania instalacji w taki sposob, aby spetniaty wymagania inwestora i
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reprezentowaty wymagany standard. Oferent jest zobowigzany do uwzglgdnienia przy
opracowywaniu oferty wszelkich informacji zawartych w Dokumentacji Przetargowej i
innych dokumentach przekazanych przez Inwestora.

W wypadku jakichkolwiek niejasnosci nalezy si¢ skontaktowac z projektantem.

10.Przepisy zwigzane

Przepisy (z uwzglednieniem pdzniejszych zmian):

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 marca 2009 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki 1 ich usytuowanie

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 3 listopada 1992 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenow.

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie
wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktoére moga by¢ wprowadzane do obrotu i
stosowane wylacznie na podstawie certyfikatu zgodnosci.

- Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie
og6lnych przepisoOw bezpieczenstwa i higieny pracy.

- Ustawa z dn. 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U.44.92.881)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U.03.47.401)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dn. 22.04.1998 r. w
sprawie wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktore moga by¢ wprowadzane do
obrotu i stosowane wylgcznie na podstawie certyfikatu zgodnosci (Dz.U.98.55-362)
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STT-14.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna instalacje
elektryczne w Auli A 61 w budynku ,,A” Politechniki
Rzeszowskiej

1. Wstep
1.1. Przedmiot i zakres specyfikacji

Niniejsza specyfikacja szczegdtowa obejmuje wymagania wykonania i odbioru robot
elektrycznych projektu technicznego pn. ,,,,Przebudowa auli A 61 w budynku A —
Politechnika Rzeszowska”

1.2 Klasyfikacja robot wg Wspolnego Stownika Zamoéowien (CPV)
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.

2. Zakres robot objetych ST

2.1. Instalacja o§wietleniowa

W pomieszczeniach pokazanych na planach zostanie wykonana instalacja o$wietlenia
ogélnego, awaryjnego 1 ewakuacyjnego przy =zastosowaniu opraw =z
energooszczednymi zroédtami S$wiatta. Natgzenie o$wietlenia przyjeto zgodnie z
Polska Norma PN-EN 12464-1 ,Swiatlo i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy.
Cze$¢ 1: Miejsce pracy we wnetrzach”. Rozmieszczenie opraw oswietleniowych
pokazano na planach. Wszystkie zaprojektowane oprawy oswietleniowe ze zrodtami
LED.

Instalacj¢ wykona¢ przewodami YDYzZo 3x1,5mm?2 pod tynkiem, z zastosowaniem
osprzetu izolacyjnego.

2.2 Instalacja gniazd wtyczkowych

W auli zostanie wykonana instalacja gniazd wtyczkowych. Gniazda zasilane beda ze
wskazanej tablic. Instalacje wykonaé¢ przewodami YDYzo 3x2,5mm?2 pod tynkiem, z
zastosowaniem osprzg¢tu izolacyjnego.

2.3 Instalacja telewizji dozorowej CCTV
W auli 1 przed wejSciem zostang zainstalowane kamery telewizji dozorowe;j. Lista
robot budowlanych do wykonania zgodnie z projektem:

- wyznaczenie tras kablowych linii sygnatowych,
- wykonanie przejsé przez sciany 1 stropy,
- montaz 1 podlaczenie kamer telewizji dozorowej  wewng¢trznej,
- Podtaczenie urzadzen do istniejace;j szafy RACK,
- wykonanie kontrolne pomiarow wykonane;j instalacji,

- przeprowadzenie kontroli prawidtowosci dziatania urzadzen.
2.4 Wewngtrzne linie zasilajace

Do modernizowanej tablicy w auli nalezy doprowadzi¢ nowy kabel WLZ z istniejace;j
tablicy zasilajacej rozdzielnie w auli
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2.5 Instalacja systemu wtamania i napadu SSWiN

W auli projektuje si¢ system sygnalizacji wtamania i napadu.
2.6 Instalacja kontroli dostepu

W auli projektuje si¢ system kontroli dostepu.

2.7 Instalacja odgromowa
W auli projektuje si¢ instalacje odgromowa

3. Wymagania dotyczgce wtasciwosci wyrobow i materiatow

Materialami stosowanymi do wykonania robot bedacych tematem niniejszej
specyfikacji sa:

Przewody

W instalacjach elektrycznych wewnetrznych nalezy stosowac przewody instalacyjne
kabelkowe z zylami miedzianymi o izolacji 1 powloce z tworzywa sztucznego, na
napiecie znamionowe 450/750V, do ukladania w rurach, w korytkach w
pomieszczeniach suchych i wilgotnych.

Przekro6j zyt powinien by¢ dobrany w zalezno$ci od dopuszczalnego spadku napiecia,
dopuszczalnej temperatury nagrzania przewodu przez prady robocze i zwarciowe
oraz skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowej Wg normy.

Osprzet instalacyjny elektryczny

Osprzet powinien zapewniaé poprawng i bezpieczng eksploatacje 1 zapewniaé
wiasciwg ochrong przed porazeniem pradem elektrycznym. Napigcie znamionowe
izolacji osprzetu powinno by¢ dostosowane do napigcia znamionowego instalacji
(230/400V).

Osprzet powinien by¢ dostosowany do warunkéw Srodowiskowych, w ktorych
zostanie zamontowany, tj. temperatury otoczenia oraz posiada¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed przedostaniem si¢ ciat stalych, pytu, wilgoci, zapaleniem,
uderzeniem.

Osprzet powinien by¢ dostosowany do sposobu montazu na obiekcie, odpowiednio
podtynkowy, natynkowy i1 dostosowany do przekrojow i $rednic przewodow, rurek,
uchwytdéw stosowanych podczas robot.

4. Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod
wzgledem typow 1 iloSci wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora. W przypadku braku
ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej i
wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
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stanie i gotowosci do pracy. Ma by¢ on zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru kopie dokumentoéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw umowy, zostang przez Inwestora
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Nazwa sprzetu

Wiertarka

Mtiot udarowy

Szlifierka

Megaomomierz

Miernik skutecznosci zerowania

ISR R A Rl
©

Bruzdownica

5. Wymagania dotyczgce srodkow transportu

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu materiatow, elementéw, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do
wykonywania danego rodzaju robdt elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przedmioty w sposOb zapobiegajacy ich przemieszczaniu i
uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skladowania
aparatury elektrycznej nalezy przestrzegac¢ zalecen wytworcow, a w szczegolnosci
transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami.
Aparature i1 urzadzenia ostroznie zaladowywac i zdejmowac, nie narazajac ich na
uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkow
itp. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania
przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

Nazwa sprzetu

Zuraw samochodowy

Ciagnik kotowy

Samochdd dostawczy 0.9 t

Samochdd skrzyniowy do 5 t

Samochod samowytadowczy 5 t

Przyczepa do przewozenia kabli do 4 t
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6. Wymagania dotyczgce wykonywania robét elektrycznych

6.1. Zakres robot

Zakres prac wykona¢ zgodnie z projektem technicznym pn. ,Projekt
termomodernizacji obejmujacy wymian¢ oSwietlenia budynku na oSwietlenie
energooszczedne wraz z wymiang instalacji odgromowej”.

6.2. Zasady wykonania robot instalacyjno-montazowych

Prace demontaZowe:

Konieczne jest wykonanie demontazy wybranych urzadzen i instalacji elektrycznych w
pomieszczeniu auli. Nalezy zdemontowac istniejgce oprawy os$wietleniowe, gniazda
elektryczne oraz przewody zasilajace w $cianach 1 sufitach.

Demontaz instalacji nalezy wykonywaé zgodnie z zapisami umowy oraz zaleceniami
Inwestora. Prace zwigzane z demontazem instalacji elektrycznych wymagajg
wylaczenia ich spod napigcia. Wszystkie materialy demontowane powinny by¢
rozliczone. W czasie demontazu nalezy zwracaé szczegdlng uwage na
bezpieczenstwo pracy ze wzgledu na niebezpieczenstwo przypadkowej obecnosci
napigcia. Po zakonczeniu prac nalezy usuna¢ wszystkie zbgdne elementy.

Prace montaZowe:

Montaz materiatéw nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg montazu dostarczong wraz z
urzadzeniem oraz wymaganiami podanymi w niniejszym rozdziale.

Przebicia:

Przej$cia przez Sciany i stropy nalezy wykonywa¢ w postaci otworow wierconych
tak, aby nie powodowa¢ odpadania tynku wokot wykonywanego otworu. Nalezy
wyznaczy¢ otwor, wykona¢ przebicie, sprawdzi¢ wymiary.

Lgczenie przewodow

W instalacjach wnetrzowych taczenia przewoddéw nalezy wykonywac W sprzecie i
osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych.
W przypadku gdy odbiorniki majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody
nalezy taczy¢ w puszkach taczeniowych.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciaggi i
dodatkowe naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w
liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczane za
pomoca oczek, pomigdzy oczkiem a nakretkg oraz pomigdzy oczkami powinny
znajdowa¢ sie podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozjag w sposob
umozliwiajacy przeptyw pradu.

Dlugos¢ odizolowanej zyly powinna zapewniaé prawidlowe przytaczenie.
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych.

Przygotowanie podtoza dla osprzetu:

Otwory w $cianie pod osprzet instalacyjnych p/t wykonywac recznie lub za pomoca
wiertnic o $rednicy odpowiedniej do zastosowanego osprzetu. Puszki p/t mocowac za
pomoca zaprawy gipsowej, przednia powierzchnia puszki winno by¢ zlicowana z
powierzchnig tynku. Osprzet n/t instalowa¢ za pomoca kotkéw rozporowych. Podtoze
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pod osprzet winno by¢ rowne 1 wykonczone docelowo. Montaz kotkoéw rozpreznych,
wyznaczenie miejsca montazu kotka, wiercenie otworu, wlozenie kotka w otwor.
Wielkos¢ otworu — zastosowanego wiertta, winna by¢ dopasowana do $rednicy kotka,
zabrania si¢ dopasowywania otworu do S$rednicy kotka poprzez stosowanie
dodatkowych wkladek. Elementy mocujgce nalezy umieszczaé we wszystkich
otworach osprzetu stuzacych do mocowania.

Podejscia do odbiornikéow

Podejscia instalacji do odbiornikow nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Podejscia zwieszakowe stosowac¢ dla odbiornikow zasilanych od gory. Podejscia
zwieszakowe nalezy wykona¢ jako sztywne lub elastyczne, w zaleznosci od
warunkéw technologicznych.

Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach podejscia nalezy wykonac¢ przewodami
utozonymi na tych §cianach.

Montaz osprzetu i aparatow

Przed zainstalowaniem osprzetu nalezy wycig¢ wymagang liczbe otwordow
dostosowanych do $rednicy wprowadzanych rur lub przewodéw lub wykorzystac
otwory, dtawiki przepustowe przewidziane przez producenta. Przewody winny by¢
wprowadzone do osprzetu i aparatow bez naprezen, z pozostawieniem niewielkiego
zapasu na ewentualne przemieszczanie si¢ przewodu.

Przed wykonaniem podlaczen nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ ich funkcjonowania
mechanicznego.

Ukladanie i mocowanie przewodow

Przed rozpoczeciem uktadania przewoddéw w kanatach plastikowych nalezy rozwinaé
odmierzy¢ 1 ucig¢ tasciwy odcinek przewodu. Ukladanie przewodéw w kanatach
plastikowych nalezy prowadzi¢ bez zapetlen i1 skrgcania przewodu. Przewdd nalezy
uktada¢ z zachowaniem odpowiednich promieni giecia dla danego typu przewodu
zgodnie z parametrami podanymi przez producenta. Przy uktadaniu przewoddéw na
uchwytach odlegtosci miedzy uchwytami dla przewodow kabelkowych nie powinny
by¢ wigksze niz 0,5 m rozstawienie uchwytow powinno by¢ takie, aby odlegtosci
miedzy nimi ze wzgledow estetycznych byly jednakowe, uchwyty miedzy innymi
znajdowaly si¢ w poblizu sprzetu 1 osprzgtu, do ktoérego dany przewodd jest
wprowadzany oraz aby zwisy przewodoéw mig¢dzy uchwytami nie byty widoczne. Do
mocowania przewodow stosowa¢ materialy odporne na korozje. Wciaganie
przewodow w rury ostonowe nalezy wykona¢ za pomocg specjalnego osprzetu
montazowego. Nie wolno do tego celu  stosowa¢  przewodow,
ktére pozniej zostang uzyte w instalacji.

Przejscia przez Sciany i stropy

Wszystkie przejscia obwoddw instalacji przez Sciany, stropy 1 inne przegrody musza by¢
chronione przed uszkodzeniami. Przej$cia wymienione wyzej nalezy wykonywaé w
przepustach rurowych. Obwody instalacji przechodzacych przez podlogi musza by¢
chronione do wysokos$ci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony
przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowaé rury z tworzyw sztucznych,
ksztaltownik, korytka i inne materialy dopuszczone do tych celow. Otwory w podciagach
dla przepustow rurowych wierci¢ wierttami koronowymi w uzgodnieniu z Inspektorem
Nadzoru branzy konstrukcyjnej. Przebicia przez $ciany nalezy wykonywac w taki sposob,
aby rur¢ mozna byto wygina¢ fagodnymi tukami, o promieniu dostosowanym do $rednicy
rurki.
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Montaz urzqdzen elektrycznych

Wszystkie sterowniki systemu kontroli dostgpu nalezy =zainstalowa¢ w strefach
chronionych przez systemy alarmowe.

Rejestratory cyfrowe lub inne urzadzenia archiwizujgce systemu CCTV nalezy instalowac
w strefie chronionej przez systemy alarmowe bez dostepu obstugi. Dostep tylko dla
administratora bezpieczenstwa i uprawnionego serwisu.

Obstuga nie moze mie¢ dostepu do centralnych urzadzen sterujgcych i programujacych.
Urzadzenia sterujace 1 programujace, np. stanowisko PC, nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z
zasadami bezpieczenstwa technicznego i teleinformatycznego.

W przypadkach watpliwych doktadng lokalizacje nalezy uzgodni¢ z projektantem lub
inwestorem w trakcie montazu.

Centrala powinna mie¢ urzadzenia do odbioru, kontroli, zapisu i przekazywania sygnatow,
z urzadzen wyzwalajacych, przytaczonych do niej oraz do uruchamiania alarmowych
sygnalizatoréw akustycznych i alarmowych urzadzen sygnalizacyjnych.

System alarmowy powinien by¢ przewidziany do jednoznacznego wskazywania Zrodla
alarmu.

Alarmy i uszkodzenia powinny by¢ sygnalizowane oddzielnie.

Czujki pozarowe nalezy instalowa¢ zgodnie z wymaganiami producenta i projektowymi
CNBOP.

Wszelkie zmiany lokalizacji czujek pozarowych nalezy uzgodni¢ z projektantem lub
Inwestorem w czasie montazu.

Kamery systemu CCTV nalezy montowa¢ na odpowiednich uchwytach na sufitach,
$cianach lub przygotowanych do tego shupach zgodnie z rysunkami i wymaganiami
producenta.

Pozostate elementy kamer CCTV, np. Zasilacze, nalezy umiesci¢ w strefie bezpieczenstwa
w miejscach niewidocznych, np. nad sufitem podwieszanym lub w pomieszczeniach
chronionych przez system alarmowy.

7. Kontrola, badania oraz odbior wyrobow i robot elektrycznych
Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegdlne etapy wykonanych przez niego prac
beda kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora. Z kazdej kontroli
sporzadzony bedzie protokot. Ewentualne niezgodno$ci wykonanych robdt beda
usuwane na koszt Wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.
Po wykonaniu prac budowlano montazowych nalezy przeprowadzi¢ kontrolne
pomiary sprawdzajace:

e rezystancji izolacji projektowanych obwodow elektrycznych

e skutecznosci ochrony dla projektowanych urzadzen i maszyn

e niezbedne uruchomienia i rozruchy:

- projektowanej wymiany o$wietlenia

Z wykonanych pomiaréw 1 prob winny by¢ sporzadzone protokoty. W momencie,
gdy Wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaty zakonczone i ze wyregulowanie
uruchomione;j instalacji jest zakonczone, to zawiadamia on wowczas Inwestora, aby
ten w odpowiednim czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktorzy bgda obecni
przy czynnosciach odbiorczych instalacji. Przedstawiciele Inwestora w obecnosci
wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia i proby instalacji i ewentualnie
zobowigzuja Wykonawce do usunigcia stwierdzonych usterek. Wowcezas, gdy ww.
sprawdzian, powtorzony w razie potrzeby, jest zadowalajacy, Wykonawca
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zawiadamia pisemnie Inwestora podajac proponowany termin gotowosci instalacji do
odbioru koncowego.
Wykonawca musi w tym samym czasie przekaza¢ Inwestorowi:
instrukcje pracy i obshugi urzadzen
dokumentacje powykonawcza (w formie uzgodnionej z Inwestorem)
szczegOtowy raport zawierajacy co najmniej wykaz i1 charakterystyke zainstalowanych
urzadzen oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiaréw
atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatow, urzadzen, przewodow i kabli.
Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob i

przeprowadzi wszystkie regulacje 1 zmiany, ktore okazalyby si¢ konieczne dla
prawidlowego funkcjonowania obiektu.

8. Wymagania dotyczgce obmiaru robot
Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.
Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca. Jakikolwiek blad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w specyfikacji
technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.
Jednostkami obmiarowymi dla instalacji elektrycznej budynku sa:

e Szt. - osprzgtu elektroinstalacyjnego, oprawy oswietleniowe

e m - dla kabli, przewodow, drut stalowy

9. Odbidr robot
Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci. Gotowos¢ do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkladajac Inspektorowi nadzoru do
oceny 1 zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawcza robot.
Komisja odbioru powinna:

zbada¢ kompletnos¢, aktualnos$¢ i stan dokumentacji powykonawczej 1 zaakceptowaé

ja

dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementow instalacji w celu sprawdzenia

jakos$ci robot 1 zgodnosci z otrzymang dokumentacjg 1 przepisami

sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzen oraz przeprowadzi¢ wyrywkowe pomiary
zgodnosci danych z przedstawionymi dokumentami

ustali¢ warunki 1 mozliwosci przekazania instalacji do eksploatacji

sporzadzi¢ protokét z odbioru z podaniem doktadnych stwierdzen, ustalen 1 wnioskow.
Komisja wnioskuje w czasie odbioru o przyjecie instalacji do eksploatacji. Z chwilg
przejecia instalacji przez uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych, Wykonawca
wydeleguje swoich wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel do
obstugi zainstalowanych urzadzen. Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w
zakresie budowy urzadzen, ich pracy, ustawienia wszystkich elementéw sterowania,
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bezpieczenstwa i kontroli. Przedstawiciel Wykonawcy przekaze takze wszelkie
potrzebne informacje niezbedne dla zapewnienia bezawaryjnej pracy 1 obstugi
codziennej instalacji.
10. Dokumenty odniesienia
Dokumentacja odniesienia jest:

e Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zmowienia

e Umowa zawarta pomigdzy Wykonawcg a Zamawiajagcym wraz z harmonogramem

robot zatwierdzona przez Zamawiajacego
e Projekt Techniczny
e Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.
Inne:

e Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994r. z p6zniejszymi zmianami

e Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z p6zniejszymi
Zmianami

e  Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych tom V —
Instalacje elektryczne.
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogoéw okreslonych prawem
polskim.

e Norma wieloarkuszowa PN-HD 60364

e Norma PN-EN 1838:2013

e Norma PN-IEC 60364

e PN-EN 50172:2005

e Norma PN-EN 50083-3:2002 Sieci kablowe stuzace do rozprowadzania sygnatow:
telewizyjnych, radiofonicznych i ustug interaktywnych. Czgs¢ 3: Aktywne
urzadzenia
szerokopasmowe dla spotosiowych sieci kablowych.

e Norma PN-EN 50083-4:2002 Sieci kablowe stuzace do rozprowadzania sygnatow:
telewizyjnych, radiofonicznych i ustug interaktywnych. Czgs¢ 4: Pasywne
urzadzenia
szerokopasmowe dla spotosiowych sieci kablowych.

e Norma PN-EN 50083-5:2002 Sieci kablowe stuzace do rozprowadzania sygnatow:
telewizyjnych, radiofonicznych i ustug interaktywnych. Czgs¢ 5: Urzadzenia stacji
glowne;.

o Norma PN-EN 50083-7:2002 Sieci kablowe stuzace do rozprowadzania sygnatow:
telewizyjnych, radiofonicznych i ustug interaktywnych. Czgs¢ 7: Parametry
systemowve.

e Norma EN50131-1:2009 Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania i
napadu. Cze$¢ 1: Wymagania systemowe.

e Norma PN-EN 50131-2-4:2009Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wtamania i
napadu. Cze$¢ 2-4: Wymagania dotyczace dualnych czujek pasywnych
podczerwieni i mikrofalowych.
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e Norma PN-EN 50131-2-2:2009 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania
i napadu Czes$¢ 2-2: Czujki sygnalizacji wlamania - Pasywne czujki podczerwieni.

STT-15.00 Szczegotowa Specyfikacja Techniczna instalacje
elektryczne — instalacja audio w Auli A 61 w budynku ,,A”
Politechniki Rzeszowskiej

1.Wstep
1.1. Przedmiot i zakres specyfikacji

Niniejsza specyfikacja szczegdtowa obejmuje wymagania wykonania i odbioru robot
elektrycznych projektu technicznego pn. ,,,Przebudowa auli A 61 w budynku A —
Politechnika Rzeszowska”

1.2. Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.

2. Wymagania dotyczgce wtasciwosci wyrobow i materiatow

Materiatami stosowanymi do wykonania robdt bedacych tematem niniejsze]
specyfikacji s3:

Przewody

W instalacjach elektrycznych wewnetrznych nalezy stosowac przewody instalacyjne
kabelkowe z zytlami miedzianymi o izolacji 1 powloce z tworzywa sztucznego, na
napiecie znamionowe 450/750V, do wukladania w rurach, w korytkach w
pomieszczeniach suchych i wilgotnych.

Przekrdj zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napigcia,
dopuszczalnej temperatury nagrzania przewodu przez prady robocze i zwarciowe
oraz skutecznoS$ci ochrony przeciwporazeniowej Wg normy.

Osprzet instalacyjny elektryczny

Osprzgt powinien zapewnia¢ poprawng 1 bezpieczng eksploatacje 1 zapewniaé
wlasciwg ochrong przed porazeniem pradem elektrycznym. Napigcie znamionowe
izolacji osprzetu powinno by¢ dostosowane do napigcia znamionowego instalacji
(230/400V).

Osprzet powinien by¢ dostosowany do warunkéw $rodowiskowych, w ktérych
zostanie zamontowany, tj. temperatury otoczenia oraz posiada¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed przedostaniem si¢ ciat stalych, pytu, wilgoci, zapaleniem,
uderzeniem.

Osprzet powinien by¢ dostosowany do sposobu montazu na obiekcie, odpowiednio
podtynkowy, natynkowy i dostosowany do przekrojow i $rednic przewodow, rurek,
uchwytdéw stosowanych podczas robot.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany
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do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow 1 iloSci wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora. W przypadku braku
ustalen w takich dokumentach sprzg¢t powinien byé¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inwestora.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z
zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej 1
wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umow3. Sprzet bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowosci do pracy. Ma by¢ on zgodny z normami ochrony $rodowiska 1
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw umowy, zostang przez Inwestora
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Nazwa sprzetu

Wiertarka

Mtot udarowy

Szlifierka

Megaomomierz

Miernik skutecznosci zerowania

SR R A R
©

Bruzdownica

4. Wymagania dotyczgce srodkow transportu

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu materiatow, elementow, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do
wykonywania danego rodzaju robdt elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przedmioty w sposOb zapobiegajacy ich przemieszczaniu i
uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania
aparatury elektrycznej nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczegdlnosci
transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami.
Aparature 1 urzadzenia ostroznie zatadowywacé i zdejmowac, nie narazajac ich na
uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powlok lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw
itp. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania
przepisoOw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i1 rzeczowym.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

Nazwa sprzetu

Zuraw samochodowy
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Ciagnik kotowy

Samochod dostawczy 0.9 t

Samochdd skrzyniowy do 5 t

Samochdd samowyladowcezy 5 t

Przyczepa do przewozenia kabli do 4 t

5. Wymagania dotyczgce wykonywania robét elektrycznych

5.1. Zakres robot

Zakres prac wykona¢ zgodnie z projektem technicznym pn. ,,Projekt
termomodernizacji obejmujacy wymiane oSwietlenia budynku na oSwietlenie
energooszczedne wraz z wymiang instalacji odgromowe;j”.

5.2. Zasady wykonania robot instalacyjno-montazowych

Prace demontaZowe:

Konieczne jest wykonanie demontazy wybranych urzadzen i instalacji elektrycznych w
pomieszczeniu auli. Nalezy zdemontowal istniejace oprawy o$wietleniowe, gniazda
elektryczne oraz przewody zasilajace w Scianach 1 sufitach.

Demontaz instalacji nalezy wykonywaé zgodnie z zapisami umowy oraz zaleceniami
Inwestora. Prace zwigzane z demontazem instalacji elektrycznych wymagajg
wylaczenia ich spod napigcia. Wszystkie materialy demontowane powinny by¢
rozliczone. W czasie demontazu nalezy zwraca¢ szczegdlng uwage na
bezpieczenstwo pracy ze wzgledu na niebezpieczenstwo przypadkowej obecnos$ci
napiecia. Po zakonczeniu prac nalezy usung¢ wszystkie zbgdne elementy.

Prace montazowe:

Montaz materialow nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja montazu dostarczong wraz z
urzadzeniem oraz wymaganiami podanymi w niniejszym rozdziale.

Przebicia:

Przej$cia przez Sciany 1 stropy nalezy wykonywaé¢ w postaci otworéw wierconych
tak, aby nie powodowa¢ odpadania tynku wokol wykonywanego otworu. Nalezy
wyznaczy¢ otwor, wykona¢ przebicie, sprawdzi¢ wymiary.

Lgczenie przewodow

W instalacjach wnetrzowych taczenia przewoddéw nalezy wykonywac W sprzecie i
osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych.
W przypadku gdy odbiorniki maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody
nalezy taczy¢ w puszkach taczeniowych.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi |
dodatkowe naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w
liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.
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W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewody sg przylaczane za
pomoca oczek, pomigdzy oczkiem a nakretkag oraz pomigdzy oczkami powinny
znajdowa¢ sie podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozja w sposob
umozliwiajacy przeptyw pradu.

Dhugo$¢ odizolowanej zyly powinna zapewnia¢ prawidlowe przytaczenie.
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych.

Przygotowanie podfoza dla osprzetu:

Otwory w $cianie pod osprzet instalacyjnych p/t wykonywac recznie lub za pomoca
wiertnic o $rednicy odpowiedniej do zastosowanego osprzetu. Puszki p/t mocowac za
pomoca zaprawy gipsowej, przednia powierzchnia puszki winno by¢ zlicowana z
powierzchnig tynku. Osprzet n/t instalowa¢ za pomoca kotkéw rozporowych. Podtoze
pod osprzet winno by¢ rowne 1 wykonczone docelowo. Montaz kotkéw rozprgznych,
wyznaczenie miejsca montazu kotka, wiercenie otworu, wlozenie kotka w otwor.
Wielko$¢ otworu — zastosowanego wiertta, winna by¢ dopasowana do $rednicy kolka,
zabrania si¢ dopasowywania otworu do s$rednicy kotka poprzez stosowanie
dodatkowych wktadek. Elementy mocujace nalezy umieszczaé we wszystkich
otworach osprzetu stuzacych do mocowania.

Podejscia do odbiornikow

Podejscia instalacji do odbiornikow nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Podejscia zwieszakowe stosowa¢ dla odbiornikow zasilanych od gory. Podejscia
zwieszakowe nalezy wykona¢ jako sztywne lub elastyczne, w zaleznosci od
warunkow technologicznych.

Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach podejscia nalezy wykona¢ przewodami
utozonymi na tych $cianach.

Montaz osprzetu i aparatow

Przed zainstalowaniem osprzetu nalezy wyciag¢ wymagang liczbe otwordow
dostosowanych do $rednicy wprowadzanych rur lub przewodow lub wykorzystac
otwory, dtawiki przepustowe przewidziane przez producenta. Przewody winny by¢
wprowadzone do osprzetu 1 aparatow bez naprezen, z pozostawieniem niewielkiego
zapasu na ewentualne przemieszczanie si¢ przewodu.

Przed wykonaniem podlaczen nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ ich funkcjonowania
mechanicznego.

Uktadanie i mocowanie przewodow

Przed rozpocz¢ciem ukladania przewodow w kanatach plastikowych nalezy rozwinaé
odmierzy¢ 1 ucig¢ wiasciwy odcinek przewodu. Uktadanie przewodow w kanatach
plastikowych nalezy prowadzi¢ bez zapetlen i skrgcania przewodu. Przewodd nalezy
uktada¢ z zachowaniem odpowiednich promieni gigcia dla danego typu przewodu
zgodnie z parametrami podanymi przez producenta. Przy uktadaniu przewodéw na
uchwytach odlegtosci migdzy uchwytami dla przewodoéw kabelkowych nie powinny
by¢ wigksze niz 0,5 m rozstawienie uchwytow powinno by¢ takie, aby odlegtosci
migdzy nimi ze wzgledow estetycznych byty jednakowe, uchwyty miedzy innymi
znajdowaly si¢ w poblizu sprzetu i osprzgtu, do ktoérego dany przewdd jest
wprowadzany oraz aby zwisy przewodow miedzy uchwytami nie byly widoczne. Do
mocowania przewodow stosowa¢ materialy odporne na korozje. Wciaganie
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przewodéw w rury ostonowe nalezy wykona¢ za pomoca specjalnego osprzetu
montazowego. Nie wolno do tego celu stosowaé¢  przewodow,
ktore pozniej zostang uzyte w instalacji.

Przejscia przez sciany i stropy

Wszystkie przejscia obwodow instalacji przez $ciany, stropy i1 inne przegrody muszg byc
chronione przed uszkodzeniami. PrzejScia wymienione wyzej nalezy wykonywaé w
przepustach rurowych. Obwody instalacji przechodzacych przez podlogi musza by¢
chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony
przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowaé rury z tworzyw sztucznych,
ksztattownik, korytka i inne materialy dopuszczone do tych celéw. Otwory w podciggach
dla przepustow rurowych wierci¢ wierttami koronowymi w uzgodnieniu z Inspektorem
Nadzoru branzy konstrukcyjnej. Przebicia przez $ciany nalezy wykonywaé w taki sposob,
aby rur¢ mozna byto wygina¢ tagodnymi tukami, o promieniu dostosowanym do $rednicy
rurki.

6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobdw i robot elektrycznych
Wykonawca musi przewidzieé, ze poszczegdlne etapy wykonanych przez niego prac
beda kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora. Z kazdej kontroli
sporzadzony bedzie protokol. Ewentualne niezgodnos$ci wykonanych robot beda
usuwane na koszt Wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.
Po wykonaniu prac budowlano montazowych nalezy przeprowadzi¢

kontrolne pomiary sprawdzajace:
rezystancji izolacji projektowanych obwodow elektrycznych
skutecznos$ci ochrony dla projektowanych urzadzen 1 maszyn

niezbedne uruchomienia i rozruchy:
projektowanej instalacji nagtosnienia

Z wykonanych pomiaréw 1 prob winny by¢ sporzadzone protokoty. W momencie,
gdy Wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaty zakonczone i ze wyregulowanie
uruchomionej instalacji jest zakonczone, to zawiadamia on wowczas Inwestora, aby
ten w odpowiednim czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktérzy beda obecni
przy czynnosciach odbiorczych instalacji. Przedstawiciele Inwestora w obecnosci
wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia 1 proby instalacji i ewentualnie
zobowigzuja Wykonawce do usunigcia stwierdzonych usterek. Wowcezas, gdy ww.
sprawdzian, powtorzony w razie potrzeby, jest zadowalajacy, Wykonawca
zawiadamia pisemnie Inwestora podajac proponowany termin gotowosci instalacji do
odbioru koncowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekaza¢ Inwestorowi:

instrukcje pracy 1 obstugi urzadzen

dokumentacje powykonawcza (w formie uzgodnionej z Inwestorem)

szczegdlowy raport zawierajacy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych

urzadzen oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiaréw

atesty 1 aprobaty techniczne zainstalowanych aparatéw, urzadzen, przewodow i kabli.
Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob i1
przeprowadzi wszystkie regulacje i zmiany, ktore okazatyby si¢ konieczne dla
prawidlowego funkcjonowania obiektu.
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7. Wymagania dotyczgce obmiaru robot
Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.
Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacjg projektowa i specyfikacja techniczng w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca. Jakikolwiek blad lub przeoczenie
(opuszczenie) w iloSciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w specyfikacji
technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéob
zrozumialy 1 jednoznaczny.
Jednostkami obmiarowymi dla instalacji elektrycznej budynku sa:

szt. - osprzetu elektroinstalacyjnego, oprawy oswietleniowe

m - dla kabli, przewodow, drut stalowy

8. Odbior robot

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Gotowos$¢ do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajgc Inspektorowi nadzoru do
oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawczg robot.

Komisja odbioru powinna:

zbada¢ kompletno$¢, aktualnos$¢ i stan dokumentacji powykonawczej i zaakceptowaé
ja

dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw instalacji w celu sprawdzenia
jakos$ci robot 1 zgodnosci z otrzymang dokumentacjg 1 przepisami

sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzen oraz przeprowadzi¢ wyrywkowe pomiary
zgodnosci danych z przedstawionymi dokumentami

ustali¢ warunki 1 mozliwosci przekazania instalacji do eksploatacji

sporzadzi¢ protokét z odbioru z podaniem doktadnych stwierdzen, ustalen 1 wnioskow.

Komisja wnioskuje w czasie odbioru o przyjecie instalacji do eksploatacji. Z chwila
przejecia instalacji przez uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych, Wykonawca
wydeleguje swoich wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel do
obstugi zainstalowanych urzadzen. Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w

zakresie budowy urzadzen, ich pracy, ustawienia wszystkich elementéw sterowania,
bezpieczenstwa 1 kontroli. Przedstawiciel Wykonawcy przekaze takze wszelkie potrzebne
informacje niezbedne dla zapewnienia bezawaryjnej pracy 1 obstugi codziennej instalacji.

9. Dokumenty odniesienia

Dokumentacja odniesienia jest:

Specyfikacja Istotnych Warunkow Zmowienia

Umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajagcym wraz z harmonogramem
robot zatwierdzona przez Zamawiajacego

Projekt Techniczny
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¢ Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.
Inne:
e Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994r. z p6zniejszymi zmianami
e Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z p6zniejszymi
zmianami
e  Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych tom V —
Instalacje elektryczne.
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem polskim.
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